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Kod vazdu3nih Zeleznica za prevoz drva,
kamena ili sliénog deSava se &esto u
brdskim predelima da se tovarom koji se
prevozi nizbrdo postiZze viZak snage, pa da
nije potrebna nikakva pogonska ma3ina ne-
go se naprotiv Zeleznica mora koéiti. Po-
kretatko ili pogonsko kolesje postaje u
ovom sludaju kolesje za koCenje. Da bi se
brzina prevoza odriavala u dozvoljenim
granicama mora se visak snage ili unistiti
ko¢nicama koje se pokreéu rukom ili se
moZe iskoristiti proizvodnjom elekiricne
struje, sabijenog vazduha, podizanjem vo-
de _ili na sli¢an nacin.

esto se upofrebljava za uni$tavanje
viska snage uredenje koje se sastoji iz
totka sa lopaticama za vetar a koje po-
krece tovar Sto ide nizbrdo, te se njego-
vim obrlanjem u vazduhu troi energija.
Kod tog poznatog uredenja okreée se u
vazduhu odredena povrdina krila, dakle po-
stie se uni3tavanje samo jednog odrede-
nog viska snage. Ali poSto se teZina celo-
kupnog tereta koji ide nizbrdo neprestano
menja prema teZini pojedinih kolica i nji-
hovog medusobnog razmaka, to se takvim
uredenjem, odmerenim za odredeni vi3ak
snage, ne moZe posti¢i konstantna brzina
prevoza nego $ta visz kod njega se moraju
pojavljivati znatne promene brzine i nji-
hove ‘neprijaine posledice. Radi prilago-
davanja na promenljive prilike opterecenja
i da bi se uzeli u obzir almosferski utica-
ji prislo se tome, da se veli¢ina povrSine

lopatica izloZene velru podesi oduzimanjem
ili dodavanjem dodatnih povrsina. Ali takve
mere mogu prouzrokovati zaustavljanje ce-
lokupnog posirojenja 3to je neprijaina
smefnja u radu. Dakle time nije moguce
pode3avanje vazdudne Zeleznice za vreme
rada prema promenljivim prilikama radi
odrZavanja konstantne brzine prevoza.

Nasuprot tome uredenje prema ovom
pronalasku predvida automatsko prilago-
davanje za vreme rada prema promenljivim
prilikama optere¢enja pomocu pomerljivih
povrS§ina za velar, koje se pomeraju po-
moéu centrifugalnog regulatora zavisno od
brzine prevoza; pri tome je predvideno i
to uredenje, da se snaga za pomeranje
lopatica za vetar ne prenosi neposredno
od regulatora, nego pomeranjem pomerac-
kog mehanizma na koji utice regulator i
posrednitkog mehanizma sa ograni¢enim
dejsivom pri ¢éemu se radi izbegavanja pre-
komernog regulisanja navalna tacka vodo-
ravne regulatorove Sipke menja zavisno od
naprave za pomeranje vetrenih lopatica.
Prema ovom pronalasku obrazovan je pre-
nosni mehanizam sa ograniéenim dejstvom
tako, da se on za vreme rada moZe po
merati rukom, dakle tako da se sredisnji
poloZaj moZe od slucaja do slucaja me-
njati. Zatim ovaj pronalazak predvida da
se dejstveni hod prenosnog mehanizma
pode3ava pomoéu ekscentra sa promenlji-
vom eksceniriéno$éu, pomoc¢u rucice sa

Din. 15.



promenljivim polupreénikom ruéice ili na
slican nacin.

Ovaj je pronalazak predstavljen Sematski
na priloZzenom crteZu v jednom izvedenom
primeru i to na sl 1 izgled sa strane, de-
limi¢no u preseku, a sl. 2 pokazuje tocak
sa lopaticama za velar gledan u pravcu
osovine. Sl. 3 pokazuje mehanizam za uklju-
Civanje gledan u pravcu osovine. Sl. 4
predstavija u vecoj srazmeri izgled odozgo
zvona mehanizma za ukljuéivanje. SI. 5
pokazuje izgled spreda, sl. 6 izgled odozgo
vodoravnih regulacionih Sipki za spreca-
vanje prekomernog regulisanja. Sl. 7 pred-
stavlja u uvelicenoj srazmeri presek pre-
nosnog mehanizma koji ima ograni¢eno
dejstvo.

-~ Vralilo posrednog kolesja, pemoéu od-
govarauceg prenosnog mehanizma, pokre-
¢e osovinu 1 regulatora sa lopaticama za
za vetar; (SI. 1) Na osovini 1 priévriceni
su krakovi 2, izmedu kojih su smeStene
lopatice 3 koje se mogu okretati na oso-
vinama 4. Pomeranje lopalica vr$i pomocu
sipki 5, 6, 7 naglavak 8, koji se moze uz-
duzno pomerati po osovini 1, a koji se ne
moZe okrefali relativno prema {otku. Na
istoj osovini 1 leZi kupasti zuptanik 9 ko-
ji pomo¢u kupastog zupcanika 10 pokrece
regulator 11. Istovremeno osovina 1 pomo-
¢u rucice 12 sa pomerljivim radiusom ru-
tice, pomocu kretace 13 klati ugaonu po-
lugu 16 (sl. 3), koja je snabdevena dvema
uskakalicama 14, 15, a koja se moZe slo-
bodno okretati na osovini 17. Na osovini
17 utvricéen je zupcanik 18 koji mogu po-
merali uskakalice 15 i 14. Na istoj osovini
17 moZe se slobodno okretati zvono 19
koje nalhvata zupcanik 18, a koje ima u
svom gornjem delu izrezak. (sl. 4) kroz
koji moZe jedna od uskakalica 14 i 15 da
zahvati zupcanik 18. Pomeranje ovog zvona
vrii regulator 11 pomoéu Sipki 20, tako da
pri srednjem poloZaju regulatora ne za-
hvata ni jedna uskakalica, medutim kad se
requlator odmakne na vise ili na niZe onda
zahvata jedna ili druga uskakalice. Ugao
za koji uskakalica okrece zupcanik 18,
moZe se menjati pomerljivim radiusom ru-
cice 12, kao §lo je predstavljeno na crtezu,
ili pak pomoc¢u nekog ekscenira sa po-
merljivom ekscentriéno3¢u, ili pomeranjem
navalne tacke kretate 13 na ugaonoj po-
luzi 16. Osovina 17 ima kod 21 lozu po
kojoj se moZe pomerali navrtke 22. Sad
prema tome dal okreée jedna ili druga
uskakalica zuplanik 18 u jednom ili dru-
gom pravcu pomera se navrtka 22 u desno
ili u levo pa pomera viljukastu polugu 23,
koja se moZe okretali oko osovine 28, na-
glavak 24, Sipke 25, 26 i naglavak 8 a ti-
me i lopatice 3 za velar. Da bi se spreilo

pomeranje lopatica 3 za vetar preko nji-
hovih krajnih polozaja a i & (Sl 2) pred-
videno je da navrtka 22 izade sa loze pa
da ostane tako dugo u krajnem polozaju,
dok je opruge 27 pri menjanju smisla okre-
tania osovine 17 ne dovedu u zshvalanje
sa lozom 21.

Nezavisno od uticaja regulatora 11 na
lopalice 3 za vetar, moZe se njihov polo-
7] za vreme rada menjati pokretanjem
ruénog tocka 29 koji je uc¢vricen na oso-
vini 17.

Radi sprefavanja prekomernog reguli-
sanja predvideno je inate poznato urede-
nje koje se sasloji u tome, &to je vodo-
ravna regulatorova poluga 30 (sl. 6) okrel-
ljiva oko osovine 31, koja je sme$tena u
poluzi 32. Ta se poluga 32 moZe okretati
oko &vrste osovine 33 a njom upravlja na-
glavak 24 pomoéu Sipke 34.

Naéin dejstva uredenja prema ovom pro-
nalasku je sledeci:

Pri normalnoj brzini prevoza drii regu-
lator 11 zvono 19 u srednjem poloZaju
tako da ne zahvata ni jedna ni druga uska-
kalica 14 odn. 15. Ako se, kad naslane vi-
Sak snage, povisi brzina prevoza, onda re-
gulator pomakne zvono 19 tako, da se
oslobada ona uskakalica i pusti da zahvali
zuplanik 18, koja pomera lopatice 3 u
smislu povecavanja njihove dejstvene po-
vr§ine. Pri smanjivanju pogonske snage
ispod normalne mere ulice regulator na
zvono 19 tako, da stupi u dejstvo druga
uskakalica, pa pomera lopatice 3 u smislu
smanjivanja njihove dejstvene povrsine.

Poznato elektriéno regulisanje kod kog
se visak snage prelvara u elekiricnu struju
pa se izdaje postojecoj mreii ili ofporni-
cima, ne moZe se primenili ekonomicno u
nekultivisanim krajevima.

Kod poznatog hidrauliénog regulisanja
nastaju pri nepovoljnom vremenu, pri mra-
zu i t. d. lakve poteskoce da je primena
ograni¢ena. Kod dosad uobicsjnog koce-
nja viska snage rukom nastaju pri nepaZnji
rukovaoca Ceslo neprijatne smetnje u radu
i nezgode.

Naspram poznatim rasporedenjima ima
uredenje prema ovom pronalasku to pre-
imuéstvo, Slo se pod svim prilikama auto-
matski regulie brzina prevoza vazdulne
jeleznice nezavisno od viska snage koji
se menja pri radu.. .

Polje za primenu uredenja prema ovom,
pronalasku nije ograniCeno samo na vaz-
dudne zicane Zeleznice nego ono je isto
tako preimuéstveno za dizalice, koéniCka
brda i sli¢no.

~ Patentni zahtevi:
1, Naprava za automalsko regulisanje



brzine prevoza ked nizbrdnih vezdudnih
Zeleznica, dizalica, ko¢nickih brda i sli¢nog,
naznacena time, 3o za vreme rada pome-
racki mehanizam (13-—20,) kojim upravlja
centrifugelni regulator (11), pomoéu pre-
nosnog mehanizma (21, 22, 27), a ograni-
¢enim dejstvom automatski menja dejstve-
nu povrsinu lopalica (3) na lopati¢astom
tocku za vetar u zavisnosti od brzine pre-
voZenja.

2. Naprava prema zahtevu 1, naznacena
lime, Sto se snaga za pomeranje lopatica
za vetar oduzima sa osovine (1) lopatica-
slog tocka posredsivom mehanizma (13—
20) za pomeranje na koji utiCe centrifugal-
ni regulator (11) i prenosnog mehanizma
(21, 22, 27) sa ograni¢enim dejstvom.

3, Naprave prema zahlevima 1 do 2, na-
znacena time. 3to se srediSnji poloZaj me-
hanizma (13—20) za pomeranje mozZe me-
njati za vreme rada okretanjem rukom oso-
vine mehanizma (13—20) za pomeranje.

4, Naprava prema zahtevima 1 do 3, na-
znacena time, Slo se mera za koju se po-
mic¢e mehanizam (13--20) za pomeranje
moZe menjati (menjanjem ekscentri¢nosti)
radi menjanja energije regulisanja.

5. Naprava prema zahtevima 1 do 4, na-
znacena time, §to se radi izbegavanja su-
visnog regulisanja menja srediste (31) okre-
tanja vodoravnih regulatorovih Sipki (30)
zavlsno od doticnog poloZaja lopatica.
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