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Trazeno pravo prvensiva od

Ovaj pronalazak odnosi se na usavrSa-
vanja automalskih vaga punjactica, naroci-
to automalskih vaga punjaCica za dzakove
sa poklopcem.

Poznala masina ima ko§ za punjenje, cev
za praznjenje names$tenom na donjem delu
ovog kosa i moZe proc¢i kroz poklopac
dzaka prenosni zavrlanj koji se obrée u
unutrasnjosti ove cevi i produZuje se kroz
dno koSa, mosnu vagu obi¢nog tipa, Cdiji
krak dejstvuje na molor koji krec¢e zavrianj
tako, da se ovaj aulomatski zaustavlja kad
dzak sadrii odredenu kolié¢inu materije.
Kola koja mogu biti gurana po vazi i no-
siti dZzak dodana su masini. PoSlo je dZak
u neposrednom dodiru sa cevlju za praz-
njenje on moze, kad se nadme za vreme
punjenja, pritiskivati na cev, §to bi dovelo
u pitanje ta¢nost merenja.

Glavni cilj ovog pronalaska je da po-
veca taCnost maSine i da dopusti dZaku
da se slobodno nadima, a da usled toga
ne naslupi zatezenje na delu masine, koji
je nepokretan u odnosu na plaiformu vage.
Drugi je cilj da olak$a rukovanje dzakom
kad je napunjen i njegovo skidanje sa ma-
Sine.

UsavrSena automatska vaga punjacica
prema pronalasku sastoji se od oluka koji
stoji iznad cevi za prazZnjenje a no3ena je
nezavisno od ove cevi &vrstim osloncem
uévrSéenim na platformu vage. Maio slo-
bodnog prostora u vertikalnom pravcu
osfavljeno je izmedu cevi za prainjenje i

Vaii od 1 aprila 1931.
2 augusta 1928 (Francuska).

skoljke, koja je iznad cevi radi malih ver-
tikalnih pomeranja spomenute platforme.

Drugi ciljevi i druge svojstvenosti pro-
nalaska videce se iz sledeceg opisa, koji
se odnosi na prikljuceni criez dan jedino
kao primer i u kome

sl. 1 predstavlja celinu ma3ine u verti-
kalnoj projekciji, dzak se nalazi u polozaju
za punjenje.

sl. 2 je izgled sa strane.

sl. 3 pokazuje aulomatsko upravljanje
kapka za zalvaranje pomoc¢u prekidaca mo-
torove struje.

sl. 4 je perspeklivni izgled ko$a i po-
klopca zalvaraca delimi¢no otvoren da po-
kaZe uredsj za meSanje,

sl. 5 je 3Zematicki perspeklivni izgled
koseva koji pokazuje jednu variantu ure-
daja za meSanje.

Sl. 6 predstavlja variantu uredaja za pre-
nosenje,

sl. 7 je delimi¢ni izgled ma$ine udesene
da primi obi¢ne dzZakcve i pokazuje spe-
cialna kola koja se tad upotrebljuju.

sl. 8 je odgovarajuci izgled sa sirane.

sl. 9 je Zematicki perspeklivni izgled
prekidaca, delimiéno u preseku.

Masina koja je predmet spomenutog pro-
menulog pronalaska ima kao glavne sa-
stojke vagu 1 obicnog tipa, koja prima ko-
la 2 sa platformom na kojoj je uévriéen
dzak S, poluga 3 upravlja automatski pre-
kidacem 4 uvedenim u kolo struje motora
5 koji pokrece uredaj za prenoSenje ma-
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Sine; ovaj uredaj prenosi materiju koja
izlazi iz kosSa 7.

Prema pronalasku uredaj za meSanje 8
nalezi se u unulrasnjosti koSa 7 da olaksa
isticanja materije i spre¢i da se ne zgusi.
Ovaj uredaj sastoji se na primer, od 050-
vine savijene na lakat 9, koja se obrée u
leziStima 10 uévr3éenim za ko3. Jedan kraj
osovine produzen napolje nosi kolur 11
ili neko drugo orude, koje omoguéava da
se veZze osovina sa makakvim molorom.
Na srediSnjoj sponi 12 obrée se prenosnik
13 duz koga se naizmence redaju Sipke
14, koje mogu imati zupce kao kod cCeslja.
Ovaj prenosnik je zglobljen na drugom
kraju sa sipkom 15, koja prolazi sredinom
koSa kroz jedan prsten 16 koga drie kra-
ci 17 uévriéeni za zidove. Ko3 ima i vrata
sa strane koja se sastoje u pokretnoj plo-
¢i 18 koja se pruza celom visinom a ucvrs-
¢ena moZe biti na ma koji podesan nacin.

Rad uredaja je ocit: motkice 14 krecuéi
se rastresaju maleriju, sprecavaju je da se
zgomilava i pravilno je spustaju.

Donji kraj koSa moze biti zatvoren kli-
zeé¢im poklopcem 19 koji ima rucicu 20
(sl. 4) slo dopusla da se njime rukom
upravlja, a stalno se povraca oprugom 22
u polozaj da zalvara ko$, poklopac se dr-
7i otvoren polugom 23 uzglobljenim u 24
i stalno je gurana oprugom 25. Dejstvom
ove opruge poluga 23 se uglavljuje u udu-
blienje 26 nadinjeno sa sirane poklopca.
Poluga 23 nalazi se na putanji plocice 27
poznatog automatskog prekidaca. Kad se
ovaj prekida¢ pusti u rad ploCica se obrée
u smislu pokazanom strelicom f (sl. 3 i 4)
udara u doniji krak poluge 23 i obrée je
na suprol dejslvu opruge 25, ova poluga
izlazi iz udubljenja 26, a poklopac potisnut
svojom oprugom 22 zalvara se i sprecava
isticanje materije.

Sl. 5 pokaznje drugi nacin izvodenja ure-
daja za meSanje. Iznad koZa 7’ punjalice
je veci kos T, gde dospeva materija kojom
se puni, njegov donji otvor moze biti ze-
tvoren poklopcem 19’, slican gore opisa-
nom, ali on nije automalski; poklopac 19’
nosi na gornjoj i donjoj strani Sipke 14’
rasporedene duZ ivice suproine rucice 20,
sipke u sredini su verlikalne, a bocne su
nagnute paralelno nagibu zidova ko3a. Kad
se poklopac 19’ otvara i zatvara Sipke 14’
rastresaju  materiju u dva ko3a. Dok se
dzak puni poklopac 19" je stalno olvoren.

Sl. 1 i 2 pokazuju i uredaj koji spreca:
va da se ma koji deo tezine dZaka pre-
nese na cev za punjenje u mesto da dej-
stvuje na platformu vage. Radi toga se u-
potrebljave oslonac koji se sastoii od stu-
ba 28, u¢vr§¢enog na platformu vage i na

oslonac 29. Po ovom stubu klizi vertikalno
glava 31 noseci horizontalnu polugu 30;
zavrinji za pritiskivanje 32 dopustaju glavi
da se odrzi u polozaju koji se Zeli. Polu-
ga 30 nosi oluk 33 koji je horizontalan i
upravan na ovu polugu; unutarnji - preénik
oluka je ve¢i od spoljneg precnika cevi 6
punjadice na koju se naglavljuje i pokriva
je. Dzak S mesto da bude navucen nepo-
sredno na cev 6 za punjenje navuden je
na oluk 33 i sva njegova lezina pociva na
platformi vage.

Na slikama 1 i 2 predstavljen je nacin
usavr$enog izvodenja vaginih kola. Prema
izneSenom primeru kola imaju Cvrsiu plat-
formu 35 na kojoj su tockovi 36. Druga
platfiorma 37 stavljena je na osu 38 koja
se obrée u osloncima 39 uévricenim na
platformi 35? Ona se drZi na horizonlalnom
polozaju kukom 40 vezanom sa podnoZni-
kom 41 i zglobljenom za platformu 35.
Opruga 46 vraca slalno kuku u vertikelni
polozaj u kom drzi platformu 37; ova plat-
forma ima izvestan broj opruga 47 koje
pridrzavaju plaiformu 48, opruge 49 ucvrs-
¢eni na ovoj plalformi nose tas 50 na ko-
me pociva neposredno dzak za vreme pu-
njerja. Kad su opruge 47 prilisnute plat-
forma 48 se uvla¢i pod kuku 51 na osi
52 koju nosi oslonac¢ 53 ucvrS¢en na plai-
formi 37. Opruga 54 odrzava slalno u ver-
tikalnom poloZzaju kuku 51 ¢ija glava ima
naslon 55 koji lezi na putanji ma kog dela
platforme 48, kad se opruge 49 olpuste.
Pritiskivanje opruga 47 biva pomocu sle-
deéeg uredaja; ose 56 okrecu se u lezi-
&lima 57 uévr3Cenim na platformi 37 i no-
se pod njih poturene poluge na lakal 58 i
59. Poluge 58 i 59 su sa pojedinim svojim
krajem vezane preko jedne spojne poluge
60, dva druga kraja su uzglobljena svaki
sa po jednom polugom 61 koje se okreéu
u lezistu 62 uévrs¢enem ispod platforme
48. Na krajeve ose 56 produZene iznad
platforme 48 oslanjaju se poluge 63 i 64
i na njima klizi po jedan teg 65 koji moze
biti gde se hocée ucvricen. Telo 66 uévrs-
éeno za platformu 48 nosi branik 67 na
koji se oslanjaju poluge 64 i 63. Mase
tega 65 i drugi delovi sa sirane platforme
37 dovode nju u horizontalan poloZzaj kad
nema na njoj leZine.

Rad je ovakav: dok se puni dizak se
oslanja na tas 50, a u pocetku rada plal-
forma 48 se dovodi u donji polozaj podi-
zanjem poluga 63 i 64 Cime se zbijaju o-
pruge 47; platforma se u ovom polozZaju
odrzava kukom 51, opruge 49 izabrane da
nose odredeni teret na primer 15 do 20
kig. popusiaju postupno, pri ovom spusia-
nju ivica plaiforme se odupre o naslon 55



kuke 51 koja se izmakne, plalforme 48 ta-
da biva naglo izbaCena na viSe uzajamuim
dejstvom opruge 47 i tega 05. Poluge 63
i 64 udare u branik 67 ogranicavajuci tako
hod platforme. lsied ovog poiresa
materije koji je ve¢ u diaku zgomila se
usled inercije a dzak se zaobli i olaksa
fako dalje ulazenje malerije koja ne mora
vise da pritiskuje na zidove, da bi ih raz-
makla. Cim se dZak dovoljno napuhi pri-
tisne se na podnoinik 41 da bi se kuka 40
izmakla i oslobodila platforme 37 koja se
nagne pod tezinom dzaka. DZak se prevrce
usled dejstva sopsivene teZine dok masa
fega 65 i drugi delovi $lo su sa druge
strane prekretne osovine 38 vracaju ispraz-
njenu platformu 37 koja se ponova uglav-
ljuje pod kuku 40; koju i samu povraca
opruga 46.

Mesto da se kola snabdu uredajem za
automatsko podizanje gornje platforme kad
dzak sadrzi izvesnu koli¢inu malerije mo-
gu se predvideti sredstva, kojim ¢ée se pro-
izvoljno upravljali ovim podizanjem, to ¢e
rec¢i izazvali ga kad se zavrSi punjenje ta-
ko da se olakSa klizanje dzaka po cevi,
za ispraznjenje ili oluku, koji je iznad nje.
Radi foga mogu se nameslili cilindriéni
dodalci na celiri ugla unutrasnje strane
platforme 48, ovi dodatci zapadsju u vodi-
lje odgovarajuéeg oblika nameStene na
platformi 37 tako da vode verlikalno plat:
tormu 48. I jedni i drugi delovi za vode-
nje su cevi. Poluga uzglobljena na obrinoj
platformi mozZe da fransverzalno klizi po
urezu u jednoj Sipci ucvr$éenoj ispod sre
dista platforme 48 i omogucava koniroli-
sanje kad god se hoée, podizanje dzaka.
U prostijem saslavu obrtna platforma mo-
7e bili izoslavljena a platforma verlikalno
pokretna nosi neposredno pokretan na foc-
ki¢cima okvir kola.

Umesno je da se spomene i (sl. 3) uprav-
lianje automatiskim prekidacem koji ima
zaklon 70, podnoZje 71 u kojem su sudovi
sa zivom 72, plocicu koja se okrece 73 i
nosi dodirne S3ipke 74, teg 75 u neslabil-
noj ravnolezi ako su Sipke 74 zamocene,
u sudove 72, Podizanjem ploéice 73 pre
vine se teg 75 koji pada na plocice 73
proizvodeéi nagao prekid struje. Propusta-
nje siruje biva podizanjem u suprotnom
smislu plocice i to, na pr. pomoéu polu-
ge 76 uzglobljene i oslonac uévriéen na
podnoZju 71, koji je i sam potiskivan jez:
grom 77 elekiromagneta 79. Kolo struje
elekiromagneta moZe bili kontrolisano obi¢-
nim dugmetom elekiricnog zvonceta, koji
je na nekom mestu masine na doma3aju
radniha. Plo¢a 73, i teg 75 mogu biti naj-
zgodnije oslvareni (sl. 9) pomoéu cevi

73’, zalvorene na oba kraja i u kojoj je
lopla 75’ u stanju da se pomera u cevi.
Osim toga mogu se upolrebifi razliciti
uredaji da bi se uterale u cev za punjenje
mmaterije koje se spustaju iz koSa. SL. 1,2 i
6 pokazuju nekoliko takvih primera, prema
uredaju slike 1 i 2 materiju vu¢e vazduSna
siruja. Ventilator 80 postavljen je sa sira-
ne ko3a a nastala vazdu3na struja upada
neposredno u cev za punjenje i povlaci
materiju koja pada na svoju putanju.

Na sl. 6 predsiavljena je upolreba klipa
pokretata 81. Ovaj, kome se pomocu ne-
kog pogodnog uredaja saopSlava naizme-
niéno kretanje, je Supalj i krizi kroz dve
cevi 82 i 83 koje leze sa obe slrane koS$a,
na jednu se nastavlja cev za punjenje. Du-
zina cevi je veéa od precnika otvora koSa
tako, da zapuSava olvor kad je pri kraju
hoda unapred.

Masina moze bili upotrebljena za punjenje
obi¢nih dZakova. Dovoljno je da se uéine
izmene kao na sl. 7 i 8. Prenosni uredaj
je uklonjen, predviden je uredaj za ulvrdi-
vanje dzakova, namestenih na kola i koji
dolaze neposredno pcd olvor koSa. Radi
foga zarubljena kupasta cev 84 na koju ce
se navu¢i gornji deo draka ufvrdena je na
posebnim kolima 85. Ova kola imaju plal-
formu 86 name$lenu na tocki¢e 87 i kre-
¢e se po Sinama 88; pobocni slubovi 89
nose gornji iseceni okvir 90; na jednom
od stubova 89 nalazi se oslonac 91 u ko-
me se okrece osa 92 noseci viljusku za
upravljenjie 93 na kojoj je drska 94. Sipka
za zauslavljanje 95 moze se uglavljivali u
rupu ploéice 96 utvrdene na osloncu. Na
kraju krakova viljuSske nalaze se zarezi 97
u koje se uglavljuju ostruge 98 ¢&vrsto ve-
zane pravom cevlju 99 a one se verlikalno
kreéu kroz urez 100 nacinjene u plocica-
ma, 101 ulvrdenim na gornjem okviru. Ova
cev 99 prevucena je iznulra polutvrdim
kauéukom. Obrtanjem viljuske oko ose 92
vidi se da se cev 99 moze verlikalno po-
merali i naslanjali uz cev 84 tako, da dzak
bude izmedu obe ove cevi:

S druge slrane diak se oslanja na po-
kretnu platformu 102 koja klizi preko ostru-
ge 103 i u stubovima 89). Platforma 102
nosi u sredini s donje slrane verlikalnu
preéagu 104 vezanu uzglobljenjem 105 ko-
je klizi, za oslonac 108 ucviS¢en na plal-
formi 86. Dok se diak puni, platforma 102
naslanja se na lelvice 109 name3iene na
kraju poluga 110 uzglobljene u 111 na stu-
b wima i zdruzene u njihovom donjem de-
lu spojnom precagom 112, koja je i sama
vezana precagom 113 sa polugom 114 za
upravljanje rukom, koje je zglobljeno u
tacci 115 na kolima. Opruga 116 dovodi



stalno letvice 109 u polozaj u kome pri-
driavaju platformu,

Rad je sledeci: kad se dzak napuni pri-
tisne se na podelu 107, to izazove uzdiza-
nje plalforme 102 i dzaka i dopusti da se
odvoji lako ogrlica 99 i da se oslobodi
dzak. Smanjujuéi prilisak na pedalo i ukla-
njajuéi letvice 109 izvlacenjem poluge 114
pusti se platforma i dzak da silaze dok se
dzak potpuno ne oslobodi cevi 84 i 99 i
omoguc¢i se kolima da se odmaknu od
kosa.

Razume se da se ovaj pronalazak ne
ograni¢ava na konstruktivne pojedinosti opi-
sane i predstavljene radi primera, u kojima
se mogu izvisiti mnoge izmene, a da se
ne izdaje iz oblasti pronalaska.

Patentni zahtevi:

1. Automalska vaga punjalica kcja ima
cev za praznjenje, po kojoj klizi dzak koji
se puni (dzak sa poklopcem) i koji je ne-
pokretan prema kosluru masine, naznace-
na time, $to se jedan oluk 33 uzdiZe iznad
cevi za praznjenje 6 i Sto ga nezavisno od
ove cevi nosi jedan ¢vrst oslonac 30, 31,
32 ultvrden na platformi vage uz to je
ostavljeno i nesto slobodnog prostora iz-
medu cevi 6 i oluka 33 u vertikalnom
pravcu.

2. Aulomaiska vaga punjacica prema za-
htevu 1, naznaCena time, $to ima osim fo-
ga i kola 86, 87 na koja se oslanja dZak
dok se puni, sto ova kola imaju verlikalno
pokretnu platformu 102, jedan uredaj 104—
108 na pr. polugu 106, 107, koja se mozZe
upravljati nogom ili rukom i keja je zglob-
liena sa okvirom 86 pokrefnim na tockici-

ma, koji dopusta da se moie po volji
upravljati podizanjem.

3. Automatska vaga punjacica pre-
ma zahtevu 1, naznaCena time sto je je-
dan uredaj 8 za meSanje smeSten je u
unutra3njosti ko3a 7 za punjenje, koji je
u vezi sa cevlju 6 za praZnjenje.

4. Automatska vaga punjadica ’prema
zahtevu 1, naznaCena time, &lo je jedan
poklopac 19 &ijem se zalvaranjem upravlja
aulomalski i islovremeno Ssa pomeranjem
vage, namesten na odvodu za praznjenje
ko%a tako da ga zatvara.

5. Automatska vaga punjacica prema za-
htevu 1, koja ima osim foga jedna kola na
koja se oslanja dzak dok se puni nazna-
¢ena lime, 8to ova kola imaju platformu
48 vertikalno pokretnu, koja moze da se
naglo podigne pomoé¢u jednog uredaja 47,
50—65 koji aulomatski stupa u dejstvo kad
tezina dzaka dosligne odredenu vrednost
da bi zgomilila materijal koji je u dZaku.

6. Automalska vaga punjacica prema
zahtevu 5, naznacena time, 3to vertikalno
pokretnu platformu 48 slalno guraju na
viSe opruge 47, kao i dve poluge 63, 64
sa tegovima 65 koje osciliraju u obrnutom
smislu jedna prema drgoj oko horizontal-
nih osa 56, vezanih za platformu 48, po-
mocu poluga 58, 59 i poluga 61, 5io su
poluge 63, 64 vezane pomocu poluge 60,
pri ¢emu jedna kuka za zauslavljanje do-
pusta da se ova platforma zadrzi u svom
donjem polozaju, za koje su vreme opru-
ge 47 ukocCene dok se izmicanje kuke 51
i kao posledica ispruzenja opruga 47 iza-
ziva popudtanjem kolevke 50, koja nosi
dzsk, a koja pociva preko opruga 49 na
platformi 48.
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