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Univerzalna n Sanska sprava, narodito za topove na brodovima.

Prijava od 5 avgusta 1937.

Vazi od 1 maja 1938.

Naznateno pravo prvenstva od 25 avgusta 1936 (C. S. R.).

Kod gadanja sa brodova je prvi uslov,
da se gadanje vrsi brzo jedno za drugim
i da bude Sto je moguce tatnije. Tako je
dakle teZnja kKonstruktera niSanskih sprava
upravijena na to, da sprava omogudi tacno
i lako viziranje cilja i uvodenje svih indi-
vidualnih korektura za svaki top.

Nac¢in gadanja je ili direktan ili indi-
rektan. Kod prveg nalina gadanja se u-
pravljanje topa na cilj vrii samostalno za
svaki top pomocu kakveg durbina i na ni-
Sanskoj se spravi podesavaju samo petreb-
ni elementi, t. j. vizurni ugao i herizonat-
no niSanjenje ispred cilja. Kod indirektnog
gadanja viziranje vr3i dorbin aprata za ko-
mandovanje, aparat za komandovanje iz-
nalazi potrebne elemente za gadanje, t. |.
visinski pravac i horizonatni pravac i cvi
se elementi prenose topovima pomocu ka-
kvog prenosnog elektritnog uredaja, gde
se registruju na prijemncm aparatu. Di-
rektno gadanje ima tu korist, da niSandzi-
iz vidi tok borbe, ta¢nost pogodaka, i ima
mogucnosti, da individualno prema svome
iskustvu koriguje viziranje. Kod indireki-
nog gadanja se svi topovi jednovremeno
upravljaju na isti cilj i mogu iz centrale
broda biti istovremeno ispaljeni.

Maoderni su brodovi snabdeveni spra-
vama kcje omoguéuju obe vrste gadanja,
kako direktno gadanje, tako i indirektno
gadanje.

Kod direktnog gadanja je opet mo-
gu¢ dvojaki nacin viziranja. Ili je niSan-
ska sprava zavisna od kretanja topovske
cevi i nisandZija, koji prati cilj po visini,
lednovremeno izvedi elevaciju  topovske

cevi; ili je niSanska sprava nezavisna od
kretanja topovske cevi, pri ¢emu ni¥an-
dzija, koji prati cilj po visini, na nifan-
skoj spravi izravnava samo klatljiva po-
meranja sopstvenog broda a kakay drugi
pomoénik vrii elevaciju topovske cevi.
Kad drugeg natina moze viziranje biti
potpuno neprekidno a gadanje se cbavlja
bez obzira na niSanjenje, t. j. ¢im je za-
vrieno punjenje, moze se top ispaliti.

Predmet ovog pronalaska jeste nisan-
ska sprava za topove na brodovima, koja
je tako izvedena, da se jednostavnim ma-
nipulisanjem moZe od zavisne niSanske
sprave pretveriti u nezavisnu i obratno
Ova se promena izvodi jednostavnim pre-
udesavanjem kraja Klatljive zatezude pe-
luge, koja mehanizam za viziranje, odno-
sno mehanizam za rastojanje kod niSan-
ske sprave vezuje ili sa cevi topa, ili sa
lafetom, i to u zavisnosti od ukljuenja
krmila za upravljanje po visini, koje je u
prvom slucaju vezano sa mehanizmom to-
pa za upravljanje po visini, a u drugom
sluCaju sa mehanizmom za upravijanje po
visini niSanske sprave.

Nisanska sprava za topove po prona-
lasku je na obema stranama lafefa raspo-
deljena i kretanja pojedinih elemenata se
pomcéu osovina za vezu prenose s jedne
strane na drugu.

Leva strana daje topoyskoj cevi ispra-
van pravac po visini, a desna strana ni-
Ssanske sprave ispravan horizontni pravac.
Leva i desnag strana su snabdevene durbi-
nima, pomocu kojih niSandzija pri gada-
nju vizira na cilj, tako, da on izvodi di-
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rektno gadanje. Nifarnska sprava Cstvarus
je¢ ispravino podesavanje topovske cevi u
cdnosu na gadanu tacku, u slucaju da je
na odgovarajuéem mehanizmu unapred po-
dedernio rastojanje i horizodatna korektura,
pri ¢emu moraju na cilj biti navizirani ka-
ko durbin za horizonatno upravljanje tako
i digrbin za dipravljanje po visini.

Kao Sto se vidi iz slike koja pokazuje
jedno radi primera izvodenje niSanske
sprave, je, kod upotrebe hisahske sprave
kao zavisne nisanske sprave, Zatezucéd po-
liuga 1 prikljucena na stitni cep 2 topovske
cevi i prenosi kretanje na tocak diferen-
cijala 3. Spojnik za mehanizam 4 za uprav-
ljanje po visini je u jednom takvom polo-
7aju, da se upravljalem 5 za upravljanje
po visini prouzrokovano Krétanje prénosi
preko zupcanika 6, 7, 8, 9 samo na meha-
nizam za upravljanje po visini topa. PuZev
totak 10 je sad sa puZém 11 i jednim de-
lom spojnika 12 nepokretan. Jednovreme-
no ostaje nepcmican i konusni zupanik
dferencijala 13; jer obrazuje jednu celinu
g puzevim totkom 10. Iskljucena je tako-
de i funkcija automatskog paljenja topa,
jer njegove elemente obrazuju zupcana pe-
luga 14 i zupéanik 15 na osovini 16. Auto-
matsko paljenje je u dejstva samo Kod ne-

zavisne nisanske sprave, kako ¢2 1o vec
nize biti opisano.
Kod eleviranja topovske cevi obrta-

njem upravljaca 5 se nagib od kolevkinog
Cepa topovske cevi 2 prenosi pomocu za-
tezuce poluge 1 na tecak 3 i totkovi (sa-
teliti) 17 se stavljaju u kretanje. Ovi se
obréu oko svojih osovina i valjaju se jed-
novremeno po nepomitnom totku 13,
usled ¢ega fuplja osovina 18 dobija obrt-
no kretanje. Na desnoj strani se uticajem
Suplje osovine 18 obréu dalji sateliti 19
oko sveiih osovina i valjaju se po nepe-
micnom totku 20. Uticajem tockova 19 se
obrée todak 21 i $uplja osovina 22, na ko-
joj su postavljene konscle durbina, i to
desna konsola 23 sa durbinom 24 i leva
konsola 25 sa durbincm 26. Kod izvesne
elevacije topovske cevi se dakle krece
oscvina topovske cevi sa vizurnom lini-
jom oba durbina, dakle zavisna niSanska
sprava.

Podesavanje rastojanja ili  vizurnog
ugla se vrii pomocu ruénog tocka 27 i po-
moéu osovine 28, na kojoj se nalaze dva
puza 29 i 30. Puz 29 stavlja u kretanje pu-
Jev tocak 20 a puz 30 se krece eventuaino
osam puta brze no kotur 31 za rastojanje,
da bi bilo lakSe otitavanje rastojanja.
Posto su totkovi diferencijala na levoj
strani 17 ukoceni tofkom 3 i tatkom 13,
to osovina 18 ostaje nepokretna i time su
sateliti 19 prinudeni, da se obréu samo oko

SVOje sopstvene Gse. Vec pomilenutim me-
hanizmem prouzrokovano kretanje, t. j.
27, 28, 29 1 tocak 30, prenosi se na tolak
21. Osovina 22 naginje durbin 24 i 26.
Osa topovske cevi i vizurna «<sa oba dur-
bima zaklapaju sad vizurni ugao, koji je
postao podefavanjem izvesnog odredenog
rastojanja na koturu 71 za rastojanje.

Vizurni ugac moze biti podeSen i od-
govarajuéi elektri¢cnom prijemniku 34, i to
teko, da fukovalac obtrtanjein tocka 27
prati skazalikit Koja je elektriéno tiprav-
lianja iz centrale broda. Mehanicko preno-
fenje na prijemnik izvode konusni tocko-
vi 32, 39,

FHorizonatna korektura se izvodi po-
mocu rucnog totka 35 na esovini 36 i po-
mocu puza 87, koji stavlja u kretanje pu-
zev totak 38. Dalje se kretanje pomocu
tocka 39, satelita 40, 40" prenosi na tocak
41, koji je naglavljen na dugackoj osovini
42, Na ovoj su izvedena dva puza 43, koji
zehvataju u puZeve segmente 44 i cmogu-
¢uju Klatljivo pomeranje durbina u zavis-
nosti od horizonatine koreékture,

Horizonatna korektura se podeSava
odgovarajuéj podeli na prijemniku 45 ho-
rizonatnog pravca ili opet pomocu prace-
nja skazalike koja je upravliana iz centra-
le breda. Prijemnik je prikliuten na 0so-
vinu pomodén kenusnih zupcéanika 46. Pri
viziranju lice koje podesava rastojanje po-
delSava pomocu rucnih totkova 27 i 35 vi-
zurni ugao i horizonatnu korekturu prav-
ca, levi niSandZija odrzava cilj pomocu
upravljata 5, za upravljanje po visini, u vi-
zurnom polju durbina i vrsi paljenje ruc-
no ili nogom, a desni nisandzija odrzava
cili pomocu mehanizma za horizonatno
upravljanje pravca tcpa takede u vizur-
nom poliu durbina.

Frekljucivanjem poluge 1 od kolek-
tivnog cepa 2 tepovske cevi na nepemicno
leziste 47 lafeta se prekida prenosenje od
topovske cevi na niSansku spravu i ova s2d
postaje nezavisna od poloZaja topovske ce-
vi. Pri tome se jednovremeno spojnik 4
prekljucuje u deo spojnika 6, Cime se u-
pravlja¢ 5 isklju¢uje sa mehanizma za u-
pravljanje po visini tepa (teckevi 7, 8, 9).

Kao kod kakve zavisne niSanske spra-
ve se rastojanje pedesava pomocu ruinog
totka 27 i pomocu mehanizma 28—30 od-
govarajuci podeli kotura 31 za rastojanje
ili pak vizurni ugao prema elekiritcnom
priemniku 24, Puz 29 obrtno pomera pu-
7ov Llotak 20 i kretanje se prenosi na toé-
kove 19, 19°. Posto su na levoj strani sate-
liti 17 ukoceni pomoc¢u nepokretnih totko-
va 3 i 13, to se Suplja osovina 18 ne obrce
i sateliti 19 su prinudeni, da se obréu samo
oko svoje sopstvene ose. Time se prouzro-



kuje krétanje tocka 21 i Suplje osovine 22
i desnie Konsole durbina 23 1 durbina 24 i
leve konsole 25 sa durbinom 26. Dakle su
se durbini nagnuli za vrednost vizurnog
ugla. Ru¢nim tockom 5 i ukljucenjem spoj-
nika 4 u polovinu 12 se obrtno pomera
puz 11, stavlja puzev toCak 10 i jednovre-
meno i puzev tofak 13 u kretanje. Posto
je tocak 3 pomocu zateZude poluge 1 po-
deSen na nepomicnom lezistu 47, to se sa-
teliti 17 gbrucu ne samo oko svoje ose, ne-
go se i valjaju po totku 3 1 obrcu Suplju
osovinu 18,

Slicnp se kretanje vrdi i na desnoj
strani; totak 20 je sad nepomican, csigu-
ran puzem 29, tako, da se sateliti 19 uti-
cajem Suplje osovine na tocak 20 valjaju
a tocak 21 i osovina 22 se sa cba durbina
24 1 28 stavljaju u kretanje.

Po upravljanju oba durbina na cilj po
visini se pomocu ru¢nog upravljacta 5 za
upravljanje po visini cilj odrZzava u vizur-
nim poljima durbina, ¢ime se izravnavaju
nihanja (Klatljiva pomeranja) broda u
pravcu gadanja. Ruénim totkom 5 pogo-
njeni mehanizam omogucuje ne samo po-
vratno podeSavanje durbina na cilj, koji
su podesavanjem izvesnog cdredenog ra-
stojanja ili vizurnog vgla na desnoj strani
nisanske sprave bili nagnuti, ve¢ on dakle
deluje, kao %o je gore navedeno, kao
sprava za izravnanje ked klacenja broda
u pravcu gadanja. Vrednosti, t. j. visinski
ugao i klatljiva kretanja broda se u alge-
barskom zbiru prenose od tocka 13 preko
zuplane poluge 14 i totka 15 i osovine 16
na kakav poznati astomatski uredail za
paljenje topa. Eleviranje topovske cevi se
izvodi pomocu rucnog tocka, koji je po-
stavlien na osovini 48, pri  ¢emu kod
ispravnog pravca po visini topovske cevi
naspramni poloZzaj sprave za paljenje to-
pa, koja se s jedne strane upravlja niSan-
skom spravom a s druge strane topovskom
cevi, omogucuje probijanje poluge za pa-
lienje topa i time i samo paljenje topa.

Uredaj za paljenje topa moZe biti za-
menjen i sa dve skazaljke, od kojih se
jedna upravlja nisanskom spravom a dru-
ga topovskem cevi, pri ¢emu rukovalac
pravcem po visini pri identi¢nosti che ska-
zalike vrdi paljenje rucno ili nogom po-
mocu Kakvog elektritnog kontakta. Ko-
rektura horizonatnog pravea se podeSava
sli¢no kao u prvom slucaju.

Kod viziranja se rastojanje ili vizurni
ugao i korektura horizonatnog pravea
podefavaju pomocu rucnih tcfkova 27 i
35, Levi niSandZija odrzava pomocu u-
pravljaa 5 za wvpravljanje po visini na-
prave za izravnanie neprekidno cilj u vi-
zurnom polju durbina i daje komandu za

paljenje i otkoctenje uredaja za paljenje
topa.

Rukovilac priaveem po visini elevira
topovsku cev tako, da on stavlia u dej-
stvo automatsko paljenje, ili prati skazalj-
ke mna indikatoru pravca po visini i vrsi
paljenje rutno ili pomocéu kakvog elek-
tricnog kontakta, kad se obe skazalike
poklope. Nifandzija za upravljanje horizo-
natnog pravca prati cilj u polju za horizo-
natno upravljanje durbina, tako, da on
upravljatem za upravljanje po visini obrt-
no pomera celokupan top.

Patentni zahtevi:

1) Univerzalna nisanska sprava, naro-
Cito za topove na brodovima, naznacena
klatljivom zatezucom polugom (1), koja
mehanizam za viziranje odnosno mehani-
zam za rastojanje nifanske sprave vezuje
ili sa topovskom cevi (2) ili sa lafetom
(47) topa, i to u zavisnosti od ukljucenja
upravljaca (5) za upravljanje po visini,
koji je u prvom slucaju vezan sa meha-
nizmom (6, 7, 8, 9) za upravljanje po visi-
ni topa a u drugom slucaju sa mehaniz-
mom (10, 11, 12) za upravljanje po visini
nifganske sprave.

2) Univerzalna nisanska sprava po
zahtevu 1, naznacena time, Sto ima sime-
trican raspored dva diferencijalna meha-
nizma sa satelitima (17, 19), na jednoj za-
iednitkoj osovini, od kojih jedan (19, 20,
21) naginje durbine (24, 26) za opaZanje,
a drugi (3, 13, 17), koji obrazuje uprav-
ljajuci diferencijal, je s jedne strane vezan
sa klatliivom zatezuéom polugom (1), a
s druge strane preko spojnika (4) koji se
moze ukljutivati vezan sa upravlja¢em (5)
za upravijanie po visini.

3) Univerzalna nisanska sprava po
zahtevu 1 i1 2, naznafena time, Sto tanji-
rasti tocak (13) upravljajuéeg diferenci-
jala, koji se upravlia pemocu uvpravliata
za upravljanje po visini, upravlja sastav-
nim delom uredaija (14, 15, 16) za paljenie
topa, koiji automatski odreduie pravi tre-
nutak palienja topa i pri odgcvarajucem
pravcu po visini topovske cevi, dok je ta-
njirasti tocak (20) drugog diferencijala
vezan sa dobelem (31) za rastojanje ni-
Janske sprave odnosno sa elektridnim pri-
jemnikom (34).

4) Univerzalna nisanska sprava po
zahtevu 1 do 3, naznacena time, Sto imna
sistem  jedna u drugu uvuCenih osovina
(18, 22, 42), cd ko'ih ‘edna (18) na spoli-
nim Kraievima posi satelite (17, 19) dife-
rencijala a druga (23, 25) nosi durbine (21,
26) za opazanje, dok se treta osovina (42)



obrée u zavisnosti od korekture horizo- dajem i odgovarajuce vrednosti horizontal-
natnog pravca, koja se u datom slufaju nog pravca prenosi pomocu puzevih pre-
daje Kkakvim elektri¢nim prenosnim ure- nosa (43) na oba durbina (24, 26).
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