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Mehanizam sa planelnim zupéanicima poglavito za aeroplanske motore.

Prijava od 9. marla 1929.

VaZi od 1. februara 1930.

Trazeno pravo prvensiva od 21, maja 1928. (Nemacka).

Prenadanje momenta okretanja sa oso-
vine krivaje na osovinu propelera, koja le-
Zi u istoj osi, izvodi se Cesto kod aeroplan-
skih motora upolrebom mehanizma sa pla-
netnim zupcéanicima, pri ¢emu je od dva
glavna zupcanika jedan spojen sa kulijom,
a drugi sa osovinom krivaje, dok su pla-
neini zupcanici na pr. tri po broju, u ve-
zi sa osovinom propelera. Ovim raspo-
redom se poslize istovremeno preobra:
c¢anje velikog broja obrlaja molora za
pokretanje na srazmerno znatno manji broj
obriaja osovine propelera. Pretpostavka za
siguran rad mehanizma je medutim u tome,
Sto svi planetni zupéanici podjednako na-
lezu na glavne zupcanike, poSlo se inace
moze jedan ili drugi preoplereliti i usled
toga moZe da se pre vremena izlize ili
polomi.

Stoga su glavni zupCanici tako spojeni
sa kulijom odnosno sa osovinom krivaje,
da se u izvesnim granicama relativno pre-
ma ovim delovima mogu krelali da bi se
time posliglo ravnomerno naleganje pla-
netnih zuplanika u svim polozajima pri ra-
du. Osovina propelera je kod lakvih me-
hanizama izradena kao t. zv. osovina sa
ukrsnim epom, L j. Cepovi su sa osovi-
nom propelera izradeni iz jednog komada;
oni nose planetlne zupcanike i prenose isto-
vremeno momenat okretanja na osovinu
propelera.

Sad se uvidelo, da je usled krutog spo-
ja izmedu cepova, koji nose planetne zup-

canike, i osovine, oleZana saglasnosl po-
jedinih planetnih zupcanika za glavnim zup-
¢anicima, i da se neizbezna ireperenja oso-
vine propelera prenose I na zupcanike.
Druga nezgoda ovog izvodenja lezi u tes-
ko¢i izvodenja osovine propelera sa ¢epom
na njoj.

Prema pronalasku su &epovi, koji nose
planeine zupcanike, spojeni u jedan prsle-
nasti deo, koji je sa osovinom propelera
gipko spojen.

U nacriu su predslavijena dva primera
za izvodenje pronalaska kao mehanizmi za
aeroplanske molore. U sl. 1 je 1 osovina
krivaje motora, 2 osovina propelera. Oso-
vina krivaje ima lezisSte kod 3, a osovina
propelera kod 4. Sa osovinom krivaje jespo-
jen pomocu zupcastog spoja 5 konicni
zupCanik 6, koji radi zajedno sa izvesnim
brojem (obi¢no tri), planeinih zupcanika 7.
Koni¢ni zupcanik 8, koji je dalje u vezi sa
planetnim zupcanicima, ‘spojen je pomocu
zupcastog spoja 9 sa kulijom 10 tako, da
se ne moze obraliti.

Koni¢ni zupdanici 7 leze na cepovima
11 jednog prstenastog dela 12. Prstenasti
deo 12 je spojen pomoéu zupcastog spoja
13 i oslanja se dalje kod 14 na, na oso-
vini propelera obrazovanoj povrSini lople.

Meslo da se zupcasli spoj izvodi nepo-
sredno na osovini propelera i na prslena-
stom delu, moZe se zupcasli spoj izraditi
za sebe i posle se spojiti sa delovima, ko-
jima pripada, pomocu zavrinjeva ili lome
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sl. Ovo ima preimucsivo, da se moze za
zupcasli spoj upoirebiti narocilo pogodan
i kaljen materijal. Osim toga postaju poje-
dini delovi u proizvodnji prostiji.

Meslo zupcastog spoja 13 moZe se upo-
trebiti spoj pomodéu opruga, pri cemu se
upolrebljava jedan sveZanj opruga, koji le-
Zi u jednom delu i hvata u drugi deo.

Glavni koniéni zupcanici 6 i 8 su kod
15 i 16 oslonjeni na loptastu povrdinu; na-
roc¢ito je u primeru za izvodenje raspored
tako pogoden, da sredista svih loptastih
povriina leze u preseénoj tacki dodirnih
konusa zupcanika. Osovina propelera 2 je
dalje kod 17 stavljena na klizno leziste u
unufradnjoslti osovine krivaje. Ovo lezZisle
osovine propelera je malo pouzdano, posio
njena treperenja imaju kao posledicu brzo
kvarenje kliznog lezisla. U rasporedu po
sl. 2 je i ovaj nedostatak uklonjen.

1 je opet osovina krivaje i 2 osovina
propelera. Jedan glavni zupcanik 6 je &vr-
sto spojen sa osovingm krivaje, koja ima
svoje leziSte kod 3. Cepovi nosaca za pla-
netne zupcanike 7 su pomocu zupéastog
spoja 13 sa osovinom propelera 2 gipko
vezani,

Drugi glavni zupcanik koji lezi u kutiji
10 ne obréuéi se, je na poznat nadin po-
modéu zupcastog spoja 9 vezan sa kulijom.
Osim loga je konusni zupCanik 8 jo3 oslo-
njen na loptastoj povrsini, ¢ije je srediste
islovelno sa srediSlem dodirnih konusa
zupcCanika.

Osovina propelera 2 leZi osim u svom
glavnom lezistu 4 (lezi$te na valjcima) jos
u lezistu sa kuglicama 18, koje leZi u unu-
lrasnjosti konusnog zupcanika.

Osovina propelera moze dakle svoje si-
gurno leZisle da trajno zadrzi.

Obrazovanjem mehanizma po pronalasku
postignuta je polpuna medusobna sagias-
nost zupcanika, koji obrazuju mehanizam.
Prenos momenta okretanja deli se usled

foga uvek ravnomerno na pojedine planet-
ne zupcanike, fako da nijedan ne biva pre-
oplereéen i time pre vremena upropaséen.
Dalja velika korist dobija se u proizvodniji.
Osovina moze kao prost tokarski (dreerski)
deo bili lako obradena, dokle se prsien sa
éepovima lako moZe proizvoditi preso-
vanjem.

Patentni zahtevi:

1. Mehanizam sa planefnim zupcanicima
poglavilo za aeroplanske motore, naznacen
time, Sto su Cepovi za nosSenje planeinih
zupcanika spojeni u jedan prstenasli deo
koji je sa osovinom propelera gipko
spojen.

2. Mehanizam sa planetnim zupcCanicima
po zahtevu 1 naznaCen time, 3to se preno-
Senje momenta okrelanja sa prstenaslog
dela planetnih zupcanika na osovinu pro-
pelera izvrSuje preko zupcanika, koji obra-
zuje zupcasti spoj.

3. Mehanizam sa planetnim zup&anicima
po zahtevu 1 naznacCen time, Sto je oslo-
njen prslenasti deo, koji nosi Cepove, upo-
trebom potpornih povrsina, koje obrazuju
loptu, &ije je srediSte istoveino sa zajed-
nickim vrhom konusa zupcanika.

4, Mehanizam sa planetnim zupcanicima
po zahtevu 1 naznacen time, Slo je jedan
glavni zupcanik Cvrsto spojen sa pogon-
skom osovinom, a drugi glavni zupcanik
gipko spojen sa kutijom.

5. Mehanizam sa planelnim zupcanicima
po zahtevu 1 naznacCen time, 3to osovina,
koja dobija kretanje, ide sasvim blizu do
kraja osovine, koja daje kretanje, i Sto se
njeno leziSle nalazi na osovini, koja daje
kretanje.

6. Mehanizam sa planetnim zupcanicima
po zahtevu 6 naznacen time, 3to osovina,
koja dobija kretanje, ima leZiSle u unu-
trasnjosti konicnog zupcanika cvrsto spo-
jenog sa osovinom, koja daje kretanje.



Ad patent broj 7387.
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