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Kasa za registrovane,

Prijava od 25. aprila 1923,

Vazi od 1. maja 1924.

Pronalazak se odnosi na kase za registro-
vavje, kod koje se iznos obrazuje nezavisno,
od svakog drugog rukovanja i, usled kretanja
upravljajuceg mehanizma dovedeni su prvo
na nulu indikatori, koji su promereni jo3 za
vreme  prethodne radnje, i zatim se dovedu
na nulu organi za obrazovanje iznosa, u isto
vreme kad su odgovaiajnéiindikatori dorede-
ni u njitov aktivan poloZaj.

Prema pronalasku, ovo tunkcionisanje se
ostvaruje, u svekom od dementarnih meha-
nizama kase za registrovanje, pomoéu komada,
koji je stalno u vez sa odgovarajuéim indi-
kalorom i priviemeno radi u saglasnosti sa
organom za obrazovanje iznosa, koji je ko-
mad pod dejstvomr upravljajuéih organa koji
izazivaju njegovo pomeranje suksesivno u dva
protivna pravea.

U priloZenom nacrtu prestavljeno je neko-
liko oblita izvodjenja kase za registrovanje
prema ovom pronalasku, i sl. 1 je izzled sa
strane mebanizma prvog tipa; sl. 2 pokazuje
Jjedan njegov deo od gore; sl. 3 je izzled sa
strane jedue druge konstrukeije; sl 4 je iz-
gled spreds, koji obuhvata jedan jedioi de-
mentarni mehanizam: sl. 5 je izgled sa strane
jedne izmeune.

Kasa za registrovanje ohulvala toliko de-
mentarnih  mehanizania, koliko citri ima u
najvisem iznosu, koji se moZe proizvesti, i
svakom od ovih elementarnih mehanizma od-
govara jedan organ za pokretanje, jedan do-
bo$ (d;erdjev) indikatora i dobos mehanizma
za sabiranje.

U konstrukeiji prikazanoj u sl. 1 svaki
organ za obrazovanje iznosa jeste poluga 1
na kojoj je obrtno pri¢vrséen, pri 2, zupéa-
sti sektor 8. koji je namenjen aa u shodnom
momentn zahvati u zupéanik 4 dobosa & me-
hanizma za brojanje svakog tipa. Ova je polu-
ga na prazno montirana na osovini 6, na kojoj je
takodje na prazno montirana puluga 7, koja radi
n saglasnosti sa zuptastim sektorom 8, stal-
no u vezi sa zup&anikom 9 dobosa 10 indi-

katora. Ova polaga 7 ima ispupcenje 11 ko-

jim se moze zahvatiti sektor 3, dok on za-

hivata u zupéanik 4. Poluga 7 i sektor 9 rade
u saglasnosti sa drugim sektorom 12 dobo-
om mehanizma, kojim se utisne iznos na ti-
ketu ili na pantljiku od hartije.

Na osovini 6 kruto su montirane jod jedna
za svaki dementarni mehanizam: ugzaona po-
luga 14—15, ¢iji krak 14 ima zubac 16, da
predasretne polugn 1, i poluga 17, snabde-
vena sa zupeem 18, koji moZe preduzefi krak
12, koji radi n saglasnosti sa sektorima 8 i 12,

Na osovini 6 kruto su smesteni koturo-
rovi 20, jedan za svaki dementarni mebani-
zam i jedan jedini kotur 21, koji pripada
spoljadnjem desnom mehanizmou.

Paralelno sa osovinom 6 montirana je oso-
vina 22 gde je pritvricen krak 23, na kojem
moZe da se podupre kemad 24, koji pripada
koturn 21. Na osovini 22 pritvrdjeni su fa-
kodjer na prazno, jedan za svaki elementarni
mehanizam, krakovi 25, od kojih je svaki
snabdeven sa po jednim zupeem 25, koji
moze sresli na dnua polugu 17.
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Na osovini 22 su montirani na prazno ko-
madi svaki obrazovan sa dva paralelna jezié-
ea 27, 28, od kojih prvi moZe da¢i u vezu
sa komadom 29, priévriéenim za kotur 20
odgovarajuéeg mehanizma, dok je drugi jezi-
&ak namenjen, da se sretne sa krakom 15,
poluge 14—15.

Paralelno sa osovinom 6 je jo§ smedtena
i osovina 80 na kojoj su na prazno montira-
ni, jedan za svaki elementarni mehanizam,
krak 31 kojeg produZenje 32 se naslanja na
kruni odgovarajuceg kotura 20, dok jedno
gornje produZenje ss odupire o sektor 3,

Koturi 20 nose na njihovoj periferiji izra-
Staje 34, koji treba da dejstvuju na produ-
zenja 32 odgovarajuéih krakova 31. Izradtaji
34 raznih kotur.va razmesteni su pod uglom
jedan prema drugom tako da potinju radit
jedan za drugim pocevdi od onog, koji pri-
pada koturn 26 spoljadnjeg desnog meha-
nizma.

Na desnom kraju osovine 7 kruto je pri-
&vrifen organ za njeno pokretanje, organ koji
Je u prikazanom naecrtu izveden kao rugi-
ca 35,

Da se aparat stavi u rad, pomere se prvo
poluge 1, da se dovedu u poloZaj, koji od-
govara ciframa Zeljenog iznosa; ovo pokreta-
nje ne prouzrokuje nikakav drugi pokret, jer
sektor 3 odrzi prestavljen poloiaj i on je o-
slobodjen tako od tolka 4 kao i od ispup-
&enja 11.

Sve druge radnje vrie se za vreme obrtaja
osovine 6, koja vrdi svoje obrtanje sledujuéi
kretanje rutice 35. U stvari osovinu 6 obréu
koturi 20 i kotur 21. Prvo komad 24 kotura
21 sretne krak 23, koji je smeiten na oso-
vini 22, i izazvavsi oscilaciju ovoga, vodi sve
krakove 25 sa njihovim zupecima prema po-
Jugama 17 ¢iji zupei 18 udare o krakove 19,
koji su spudteni usled prethodne radnje, Sled-
stveno, u ovoj prvoj perijodi, sektoii 8 i 12
dovedeni su u poletni poloZaj sa indikator-
skim 1 otiskavajuéim mehanizmom,

Zatim, komad 29 svakog kotura 20 zahvati
se za jezitak 27, koji oscilirajuéi na osovini
22, dovede jezi‘ak 28 prema rukatki 15, tako
da zubac 16 rukatke 14 dolazi da dejstvuje
ispod poluga dovodeéi u njihov pocetni po-
loZaj one, koje su bile spustene pri pocet-
ku radnje.

Pre polinjanja tog pokreta za povracaj po-
luga 1, rukatka 31 podignuta je pomoca iz-
radtaja 34 odgovarajuéeg kotura 20 tako da
sektor 3 zahvati tako u zupéanik 4 kao i
ispupcenje 11, poluga 1, dok se vraéa u po-
¢etni poloZaj prinudjena je da prouzrokuje
obrtanje dobofa 5 zbrajajuéeg mehanizma,
dobosa indikatora 10, kojeg se citra moZe vi-

deli kroz prozore 36 i 37 otiskavajuéeg me-
hanizma.

Nakon jednog obrta osovine G, poluge 1
zauzmu opet njihov pogetni polozaj, dok za
to vreme sistem, koji zadrzava seklore 8 i
12, zadrzi svoj pomeren polozaj, odakle ¢e
biti natrag odveden u svoj pofetni polozaj na
potetku sledeée radnje, kao &to je kazano veé.

Umesto, da se za delovanje na svaki ele-
mentarni mehanizam, upotrebe poluge kao 3to
su 17 i 14—15, mogu se usvojiti popreénice,
koje dejstvuju na sve mehanizme i koje su
pokretane pomoéu koturova, kao Sto su oni
20, montirani na dva kraja osovine 6.

Slike 3 1 4 pokaznju oblik izvodjenja kase
za registrovanje tipa, gde je osivaren takav
raspored.

U re@enoi konstrukeiji, na osovini 6 mon-
tirane su samo poluge 1, kao i organi koji
svojim funkcionisanjem odgovaraju sektorima
8 i 12, dok je valjak koturova 20 i 21 i po-
Juga 17 i 14—15 pokretan pomocu izrastaja,
koji delnjn na univerzalne Sipke, koje su pri-
¢vritene na jednoj osovini za pokretanje, a
koja je nezavisna od osovine 6,

Poluga 1 sasioji se iz komada, koji ima
zup&astu ivieu 45 s kojom zajedno radi za-
pinja¢ za blotiranje 47, a na komadu 1 obr-
¢e se, pri 2’, dvostruka poluga, ¢&iji krak 3'
obrazuje zup&asti sektor koji moze zahvatti u
zupdanik 4 zbrajajuéez mehanizma, dok drugi
krak 48 nosi ispuptenje 49. Ovo ispuptenje
ima takav polozaj, da se zahvata, u datom
momentu, sa jednom od devet zareza 50,
koji su udeseni na periteriji sektora 51 koji
se moze obrtati oko osovine 61i koji radi u sa-
glasnosti sa sektorom 52, smestenim diamet-
ralno prema njemu. Ovaj sektor 52 stoji u
vezi sa zupCanikom 9 doboS3a indikatora 10
(i eventualno sa drugim zupcéanicima, da vrii
druge pokrete) posrestvom zupéaste poluge 54,
koja je vertikalno vodjena drZaljicama 55,
koje stoje u prorezima 50.

Celokupnost ovih organa obrazuje jedan
od elementarnih mehanizama, od kojih je je-
dan jedini prikazan u sl. 4.

Paralelno sa vsovinom 6 montirana je oso-
vina 57 na koju se prenasa obrtanje pomoén
rukatke za pokretanje i koja nosi évrsto pri-
tvri¢ena, po jedan na svakom kraju, dva
para tockova sa izradtajima 58 i 59, &iji o-
blik je pokazan u sl. 3, a koji su za izvesan
ugao jedan od drugog pomereni, kao Sto se
vidi u ovoj slici.

Na tockovima sa izraStajlma 58 naslanjaju
se todki¢i 60, noSeni polugama 61, koje su
pokretno namestene na osovini 6, i koje na
svojim krajevima nose Sipku 62 koja moze
dejstvovati na sve sektore 52, od kojih pre-
ma svakom &ipka nosi odbojnik 63.



Na totkovima sa izratajima 59 naslanjaju
se tolkiéi G4 nofeni polugama 65 koje sn
pokretno namestene na osovini 6,1 koje nose
na svojim krajevima sipku 66, koja moze dej-
stvovati na sve produZetke poluga 1, od ko-
jih prema svakom, ipka nosi odbojnik 67.

Na svakom kraju osovine 57 je takodje
kruto pri¢vriéen kotur sa izradtajima 68; na
koji se naslanja totki¢ GO poluge 70 koja se
obrée na osovini 71.

Krajevi dveju poluga 70 vezani su drzalji-
com 74, koja prolazi kroz prorez 75 svih
zupcastih sektora 3’, koji se okreéu na polu-
gama 1.

Relativan poloZaj to€kova sa izrastajima 58,
50 i tacaka gde se prluge 61 i G5 naslanja-
ju na totkove sa izrastajima, i oblik koturova
treba da su takvi, da prvo tunkeionidu totko-
vi sa izradtajima 58, da proizvedu oscilaciju
poluga 61 i podizanje transverzalne &ipke 62,
zatim koturovi 68 da prouzrokuju oscilaciju
poluga 70 i na kraju to&kovi sa izratajima
50, da pronzrokuju oscilaciju poluga 65 i po-
dizanje transverzalne Sipke GG.

Polozaji dizaljice 74 1 oblik proreza 75
treba da su takvi, da za vreme normalnog
polozaja koturova 68 (sl. 3), pomeranje po-
luga 1 ne izazove ni, zakativanje sektora 3’
sa zupCanikoin 4 ni zahvatanje ispupéenja sa
zarezima 50.

Funkeionisanje ovog mehanizma je sledeée:
Ohrazuje se prvo iznos time S8to se spuste
razne poluge 1, koje se zuustave u Zeljenom
polozaju pomoéu zapinjada 47 i koje pomere
krakove 48—3' a da se ne proizvede ikakav
drugi pokret, Zatim se stavi u dejstvo poluga
57 1 pusti se, da sprovede potpun obrtaj, Onda
izradtaji 58 dejstvuju na poluge 61 i 8ipka
62 podigne, odvodeéi ih u njihov poloZaj po-
Cetni sve sektore 52, koji su bili pomereni za
vreme prethodne radnje. Usled tog pokreta
dovedeni su na nulu indikator 10, kao i sek-
tori 51 i 52. ]

Koturovi 68 prouzrokuju zatim oscilaciju
poluga 70 tako da se svi sektori 8" dovedu
u vezu sa zup&anicima 4 zbrajajuceg meha-
nizma a ispuplenja 49 krakova 48 zahvataju
u zarez 50, koji dodje prema njima.

Neposredno zatim, toékovi sa i izradtajima
59 dejstvuju na poluge 65 i &ipka 66 odvodi
natrag u pocetni polozaj sve poluge 1 koje
su prethodno spustene.

Za vreme tog pokrela pologe 1, koje su
prethodno spustene, povlate sobom sektore 51
i 52, dobo§ 10, kao i dobo3 sabirajuéev me-
hanizma. Poluge 1 koje uisu bile spuStene,
nisu nasuprot izloZene nikakvom pomeranju i
odgovarajuéi mehanizam ostaje na nuli i po-
red zahvatanog polozaja krakova 3’ i 48,

Drugi natin, da se ostvare isti rezultati po-

kazan je u sl. 5, gde se iznos obrazuje tako,
da se pritisnu dirke. U ovoj slici, 1 pokazuje
polugu na prazno montiranu na osovini 6 i
snabdevenu s produzetkom 1’ u oblikn zup-
¢astog sektora, u ovaj sektor zahvaca
stalno unutradnje nazubljenje sektora 85,
koji je vodjen i zaustavljan pomoéa kri-
lagea 123 i koji radi u saglasnosti sa polu-
gom 86, koja se okreée na 87i koja je pod-
poluge svriavaju se drzaljice &9 jednog reda
dirki, koje su drzaljice tako montirane, da se
aksialno pokreéu u vodjici obrazovanoj u ru-
pama zidova 90, 91 i zauzimaju, u odnosu
prema polugi 86, takav polozaj, da svaka dr-
zaljica izaziva oscilaciju poluge, koja oscila-
cija je u srazmeri sa cifrom, kojoj odgovara
njena dirka. Svaka drzaljica odrzava se u
svom poloZaju pomodéu opruge 92 i nosi zu-
bac 93, iza kojeg, u aktivnom poloZaju dirke,
se zahvaca traka 94 podsticana oprugom 95
i koja se moZe osloboditi pokretanjem poluge
s dirkom 96, koja se okreée oko 97, ova po-
luga dozvoljava dakle da se ispravi eventual-
na greska.

Na osovini 6 monlirana je na prazno za
svaki dementarni mehanizam, organ 98, koji
ima zuptasti luk 99, tako unutra kao i spo-
lja, i &ije spoljainje nazubljenje zahvata sa
tagkom 100, koji prenosi kretanje na zup&a-
nik 9 dobosa 10, kao i na zuptanik 13,

Sa unutradnjim nazubljenjem luka 99 mozZe
se zahvatiti nos 101 kraka 37, koji se kod
27 okrece na poluzi 1, i koji ima nazubljenje
pomoéu kojeg zahvata sa zupéanikom 4 jed-
nog sabirajuéeg mehanizma. Na zup&anik 4
i na todak 100 dejstvuju zapinjagi 102 i 103.

Na osovini 6 i na njena dva kraja monti-
rane su na prazno i ekscentricno dve frou-
glaste ploge 104 koje nose pri dnu popreéni-
cu 105, koja ima da deluje na produzetke 17,
a pri vrhu tocki¢ 106; na krajevima osovine
montirane su takodje na prazno dve ugaone
poluge, koje na kraju jednog kraka nose po-
precnicu 108 a na kraju drugog kraka nose
totkic 109, koji leZzi u istoj ravni kao i
totki¢ 106. U istoj ravni kao i ti toé-
kiéi 106 i 109 nalazi se na osovini 57 to-
tak s izraStajima 110, koji pokreée upravljaé
aparata u praveu strele u isto vreme kao i
kotur s izradtajima 111 na koji se naslanja
ispuplenje 112 kraka 113 koji se obrée pri
114.

Krakovi 113, jedan na svakom kraju kao
koturovi 111, nose popretnicu 115, na koju
se naslanjaju svi krakovi 8” i jedna popreé-
nica 116 iznad samih krakova.

Na boku jednog od kotura 111 i na doma-
§aju zubea 122, koji stréi iz tog kotura na-
lazi se jezi¢ac 117 poluge 118, koja je na



prazno montirana na osovini 6 i koja se sa-
vija pri 119 sa polugom 120, koja se okrece
pri 97 i ¢iji drugi krak nosi popreénicu, koja
se naslanja na donji jezitak svih traka 54.

Funkeionisanje ovog mehanizma je sledece:
I:nos se obrezuje time $to se pritisnu dirke,
¢ije drizaljice 89 dejstvuju na polugu 86 pro-
uzrokujnéi time, da ona vrii oscilaciju, koja
odgovara brojnoj vrednosti brojke spudtene
dirke. Ova ocseilacija se prenosi na polugu 1
i na sektor 5”7, kao i na produzetak 1’ koji
dejstyuje na poprecnieu 105 vodeéi tolkice
106 u domadaj b ¢ka sa isradfajima 110,

Za vreme obrilaja osovine 57 wusled pokre-
fanja aparata, 1otak sa isradtajima 110 dej-
struje prvo na tetki¢ 109 izazivajuéi time
oscilaciju poluge 107 koju podiZe poprecnicu
108. Ova opet podiZe sve orgene 98 koji su
delovali u prethodnoj radnji i odvodi ih na-
trag u polozaj, prikasan u sl. 5. Dok je po-
prec¢nica 108 stigla n svoj krajnji polozaj, i-
zraSta) svakog kotura 111 dejstvuje na ispup-
tenje 112, prouzrokujnéi time podizanje kra-
ka 113 tako da pcpretnica 115 podiZe sve
sektore 3" dovodeci svaki njihov nos 101 u
vezu sa fupljinom unutradnjeg nazubljenja
luka 99 a nrzubljenje sektora 3 u vezu sa
zupcéanikom 4.

Zahracanje sekt:ra 3” sa oscilirajuéim or-
ganom 98 vidi se pomoéu ispuplenja (101),
koje nosi sam sektor tako, da je zahvacéanje
uvek taéno koji god poloZaj uzeo sektor usled
njegovog pomeranja sa polugom 1. Dok sek-
tori 3" stoje iztignuti usled dejstra izrastaja
kotwrora 111, izradtaj 110 dejstvuje na tog-
ki¢ 106 izazivajuci time spustanje ploéa 104,
¢ija popretnica 105 odvodi na nulu produ-
zethe 1’ svih poluga 1, koje su bile u delo-
vanju. Ovim pokritom svaka poluga 1 povladi
sa sobom i sektor 57 i organ 98, koji s nji-
ma zsjedno radi, tako dase tofak 100 i zup-
¢anik 4 stave u obrtanje, time se ostvarnje
tunkeionisanje kase za registrovanje.

Za vreme obrtanja kotura 1111 pre no §lo
se vrati na nulu poluga 1, zubae 122 nailazi
na taj jezicak 117 pronzroknjuéi oseil. eiju
poluge 118 3to se prenosi na polugn 120. Po-
preénica 121 spustena je i dejstvujuéi na do-
nji jezicak traka 94 prouzrokuje njihovo spu-
Stanje i oslohodjenje svih drzaljiea 89 dirki,
koje uslel toga zauzimaju ponovo njihov po-
cetni polozaj ne sputavejuéi povracaj poluga 1.

Opisane kounstrukcije omoguéavaju, da se
ostvari funkeionisanje kase za registrovanje s
prostim mehanizmom i sigurnim radom.

PATENTNI ZAHTEVI:

_1.) Kasa za re:istrovanje, kod koje uprav-
ljag odvodi na nulu prvo indikatore, a zatim

organe ha obrizivanje iznosa s dejstvovanjem,
kad na njega dodje rad, indikatora, naznage-
na time &to svaki dementarni mehanizam ima
jedan oscilirajué¢i komad (8,51—52 ili 98),
koji je stelno spojen sa organom (1) za o-
bragovanje iznosa, a taj osci:irajuéi komad
(8,51—52 ili 98) je pomeran u dva protivna
pravea pomoén organa za upravljanje, koji
Jedared na njega dejstruju direkino a drugi
put na organ (1), koji je spojen sa relenim
oseiliraja¢im komadom.

2.) Kasa za registrovanje prema pstentnom
zahtevu pod 1), naznalena time, 8to je osci-
lirajué¢i komad (8,51—52 ili Y8), da radi u
strogoj saglasnosti sa organom (l) za obra-
zovanje iznos2, usled dejstvovanja kraka (3,3
— 46 ili 3”) pomeren upravljac¢em prije no
Sto se izazove povratak na nulu organa (1)
za obrazovanje iznosa.

3.) Kasa za registrovanje prema pat. za-
htevu pod &), naznacena time, §to Lrak (3,5",57),
kojeg pomera upravlja&, ima nazubljenje, koji
u polozaju zahvatanja organa (8,51—52,98 i
1) zahvata u zup{anik (4) odgovarajuceg do-
bo%a jednog mehanizma za sabiranje.

4.) Kasa za registrovanje prema pat. za-
htevu 2, naznaena time, &fto se kruto vezi-
vanje vrii pomocéu ispuplenja (49 i 101), kaje
nosi krak (48 ili 3”), koji se obrée na orga-
nu (1) za obrazovanje iznosa i moze da zahva-
ti n zareze smestene u oscilirajucem organn
(51—>52 ili 98).

5.) Kasa za registrovanje prema pat. za-
htevu pod I, nazn::nitime, $to suna jednoj
osovini (6) montirani na prazno organi (1)
za ohrazovanje iznosa, organi (51—>52 ili 98)
spojeni sa indikatorom (10), kao i komadi
(61, 65 ili 104, 107) nemenjeni, da dejstvuju
na re‘ene organe, dok su na jednoj drugoj
osovini kruto priévriéeni totkovi sa izradtaji-
ma (58, 59, 68 ili 110, 111) koji izazivaju
kretanja.

6.) Kasa za regislrovanje prema paf, za-
hteva pod 1), naznatena time, da su tockovi
sa izradtajima (58, 59, 68 ili 110, 111) za
upravljanje montirani na dvema stranama a-
parata i ovi prouzrokuju pomeranje poluga
(61, 65, 70 ili 104, 107, 113) koje su spo-
jene pomocéu popreén h Sipki (52, 66, 74 ili
105, 108, 113) od kojib svaka vrdi isto dej-
stvovanje na sve elementarne mehanizme.

7.) Kasa za registrovanje prema pat. za-
hteva pod 1), naznacena time, Sto svaki or-
gan (1) za obrazovanje iznosa zahvata stalno
sa oscilirajuéom polugom (86) na koju dej=
stvuju, pomocu predvidjenih drzaljica, dirke
od kojih svaka prouzrokuje pomeranje orga-
na (1) koje pomeranje je u srazmeri sa broj-
kom dirke.

—
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