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Pronalazak se odnosi na kase za registro- 
vanje, kod koje se iznos obrazuje nezavisno, 
od svakog drugog rukovanja i. usled kretanja 
upravljajućeg mehanizma dovedeni su prvo 
na nulu indikatori, koji su promereni još za 
\reme prethodne radnje, i zatim se dovedu 
na nulu organi za obrazovanje iznosa, u isto 
vreme kad su odgovaiajnri indikatori dovede­
ni u njihov aktivan položaj.

Prema pronalasku, ovo tunkcionisanje se 
ostvaruje, u svakom od dementarnih meha­
nizama kase za registrovanje, pomoću komada, 
koji je stalno u vezi sa odgovarajućim indi­
katorom i privremeno radi u saglasnosti sa 
organom za obrazovanje iznosa, koji je ko­
mad pod dejstvom upravljajućih organa koji 
izazivaju njegovo pomeranje suksesivno u dva 
protivna pravca.

U priloženom nacrtu prestavljeno je neko­
liko oblika izvodjenja kase za registrovanje 
prema ovom pronalasku, i sl. 1 je izgled sa 
stiaue mehanizma prvog tipa; si. 2 pokazuje 
jedan njegov đeo od gore; si. 3 je izgled sa 
strane jedne druge konstrukcije; si. 4 je iz­
gled spređa, koji obuhvata jedan jedini de- 
mentarni mehanizam; s]. 5 je izgled sa strane 
jedne izmene.

Kasa za registrovanje obuhvata toliko de­
mentarnih mehanizama, koliko citri ima u 
najvišem iznosu, koji se može proizvesti, i 
svakom od ovih elementarnih mehanizma od­
govara jedan organ za pokretanje, jedan do­
boš (d,erdjev) indikatora i doboš mehanizma 
za sabiranje.

U konstrukciji prikazanoj u sl. 1 svaki 
organ za obrazovanje iznosa jeste poluga 1 
na kojoj je obrtno pričvršćen, pri 2, zupča­
sti sektor 3, koji je namenjen Ga u shodnom 
momentu zahvati u zupčanik 4 doboša 5 me­
hanizma za brojanje svakog tipa. Ova je polu­
ga na prazno montirana na osovini 6, na kojoj je 
takodje na prazno montirana poluga 7, koja radi 
u saglasnosti sa zupčastim sektorom 8, stal­
no u vezi sa zupčanikom 9 doboša 10 indi­
katora. Ova poluga 7 ima ispupčenje ll ko­
jim se može zahvatiti sektor 3, dok on za­
hvata u zupčanik 4. Poluga 7 i sektor 9 rade 
u saglasnosti sa drugim sektorom 12 dobo­
šem mehanizma, kojim se utisne iznos na ti­
ketu ili na pantljiku od hartije,

Na osovini 6 kruto su montirane još jedna 
za svaki dementarni mehanizam: ugaona po­
luga 14—15, čiji krak 14 ima zubac 16, da 
predusretne polugu 1, i poluga 17, snabde- 
vena sa zupcem 18, koji može preduzeti krak 
12, koji radi u saglasnosti sa sektorima 8 i 12.

Na osovini 6 kruto su smešteni koturo- 
rovi 20, jedan za svaki dementarni mehani­
zam ijedan jedini kotur 21, koji pripada 
spoljašnjeni desnom mehanizmu.

Paralelno sa osovinom 6 montirana je oso­
vina 22 gde je pričvršćen krak 23, na kojem 
može da se podupre komad 24, koji pripada 
koturu 21. Na osovini 22 pritvrdjeni su ta- 
kodjer na prazno, jedan za svaki elementarni 
mehanizam, krakovi 25, od kojih je svaki 
snabdeven sa po jednim zupcem 26, koji 
može sresti na dnu polugu 17.
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Na osovini 22 su montirani na prazno ko­
madi svaki obrazovan sa dva paralelna jezič- 
oa 27, 28, od kojih prvi može doci u vezu 
sa komadom 29, pričvršćenim za kotur 20 
odgovarajućeg mehanizma, dok je drugi jezi- 
£ak namenjen, da se sretne sa kradom 15, 
poluge 14—15.

Paralelno sa osovinom 6 je još smeštena 
i osovina 80 na koj >j su na prazno montira­
ni, jedan za svaki elementarni mehanizam, 
krak 31 kojeg produženje 32 se naslanja na 
kruni odgovarajućeg kotura 20, dok jedno 
gornje produženje se odupire o sektor 3.

Koturi 20 nose na njihovoj periferiji izra- 
štaje 34, koji treba da dejstvuju na produ­
ženja 32 odgovarajućih krakova 31. Izraštaji 
34 raznih kotur.va razmešteni su pod uglom 
jedan prema drugom tako da počinju raditi 
jedan za drugim počevši od onog, koji pri­
pada koturu 26 spoljašnjeg desnog meha­
nizma.

Na desnom kraju osovine 7 kruto je pri­
čvršćen organ za njeno pokretanje, organ koji 
je u prikazanom nacrtu izveden kao ruči­
ca 35.

Da se aparat stavi u rad, pomere se prvo 
poluge 1, da se dovedu u položaj, koji od­
govara ciframa željenog iznosa; ovo pokreta­
nje ne prouzrokuje nikakav drugi pokret, jer 
sektor 3 održi prestavljen položaj i on je o- 
slobodjen tako od točka 4 kao i od ispup- 
čenja 11.

Sve druge radnje vrše se za vreme obrtaja 
osovine 6, koja vrši svoje obrtanje sledujući 
kretanje ručice 35. U stvari osovinu 6 obrću 
koturi 20 i kotur 21. Prvo komad 24 kotura 
21 sretne krak 23, koji je smešten na oso­
vini 22, i izazvavši oscilaciju ovoga, vodi sve 
krakove 25 sa njihovim zupcima prema po­
lugama 17 čiji zupci 18 udare o krakove 19, 
koji su spušteni usled prethodne radnje. Sled- 
stveno, u ovoj prvoj perijodi, sektori 8 i 12 
dovedeni su u početni položaj sa indikator- 
skim i otiskavajućim mehanizmom.

Zatim, komad 29 svakog kotura 20 zahvati 
se za jezičak 27, koji oscilirajući na osovini 
22, dovede jezičak 28 prema rukatki 15, tako 
čla zubac 16 rukatke 14 dolazi da dejstvuje 
ispod poluga dovodeći u njihov početni po­
ložaj one, koje su bile spuštene pri počet­
ku radnje.

Pre počinjanja tog pokreta za povraćaj po­
luga 1, rukatka 31 podignuta je pomoću iz- 
raštaja 34 odgovarajućeg kotura 20 tako da 
sektor 3 zahvati tako u zupčanik 4 kao i 
ispupčenje 11, poluga 1, dok se vraća u po­
četni položaj prinudjena je da prouzrokuje 
obrtanje doboša 5 zbrajajućeg mehanizma, 
doboša indikatora 10, kojeg se citra može vi­

deti kroz prozore 36 i 37 otiskavajućeg me­
hanizma.

Nakon jednog obrta osovine 6, poluge 1 
zauzmu opet njihov početni položaj, dok za 
to vreme sistem, koji zadržava sektore 8 i 
12, zadrži svoj pomeren položaj, odakle će 
biti natrag odveden u svoj početni položaj na 
početku sledeće radnje, kao što je kazano već.

Umesto, da se za delovanje na svaki ele­
mentarni mehanizam, upotrebe poluge kao što 
su 17 i lt—15, moduse usvojiti poprečnice, 
koje dejstvuju na sve mehanizme i koje su 
pokretane pomoću koturova, kao što su oni 
20, montirani na dva kraja osovine 6.

Slike 3 i 4 pokazuju oblik izvodjenja kase 
za registrovanje tipa, gde je ostvaren takav 
raspored.

U rečenoj konstrukciji, na osovini 6 mon­
tirano su samo poluge 1, kao i organi koji 
svojim funkcionisanjem odgovaraju sektorima 
8 i 12, dok je val,ak koturova 20 i 21 i po­
luga 17 i 14—15 pokretan pomoću izraštaja, 
koji deluju na univerzalne šipke, koje su pri­
čvršćene na jednoj osovini za pokretanje, a 
koja je nezavisna od osovine 6.

Poluga 1 sastoji se iz komada, koji ima 
zupčastu ivicu 46 s kojom zajedno radi za- 
pinjač za blotiranje 47, a na komadu 1 obr­
će se, pri 2’, dvostruka poluga, čiji krak 3' 
obrazuje zupčasti sektor koji može zahvatiti u 
zupčanik 4 zbrajajućeg mehanizma, dok drnai 
krak 48 nosi ispupčenje 49. Ovo ispupčenje 
ima takav položaj, da se zahvata, u datom 
momentu, sa jednom od devet zareza 59, 
koji su udešeni na periteriji sektora 51 koji- 
se može obrtati oko osovine 6 i koji radi u su­
glasnosti sa sektorom 52, smeštenim diamet­
ralno prema njemu. Ovaj sektor 52 stoji u 
vezi sa zupčanikom 9 doboša indikatora 10 
(i eventualno sa drugim zupčanicima, da vrši 
druge pokrete) posrestvom zupčaste poluge 54, 
koja je vertikalno vodjena držaljicama 55, 
koje stoje u prorezima 50.

Celokupnost ovih organa obrazuje jedan 
od elementarnih mehanizama, od kojih je je­
dan jedini prikazan u si. 4.

Paralelno sa osovinom 6 montirana je oso­
vina 57 na koju se prenaša obrtanje pomoću 
rukatke za pokretanje i koja nosi čvrsto pri­
čvršćena, po jedan na svakom kraju, dva 
para točkova sa izraštajima 58 i 59, čiji o- 
blik je pokazan u si. 3, a koji su za izvesan 
ugao jedan od drugog pomereni, kao što se 
vidi u ovoj slici.

Na točkovima sa izraštajima 58 naslanjaju 
se točkici 60, nošeni polugama 61, koje su 
pokretno nameštene na osovini 6, i koje na 
svojim krajevima nose šipku 62 koja može 
dejstvovati na sve sektore 52, od kojih pre­
ma svakom šipka nosi odbojnik 63.



Na točkovima sa izraštajima 59 naslanjaju 
se točkici 64 nošeni polugama 65 koje su 
pokretno nameštene na osovini 6, i koje nose 
na svojim krajevima šipku 66, koja može đej- 
stvovati na sve produžetke poluga 1, od ko­
jih prema svakom, šipka nosi odbojnik 67.

Na svakom kraju osovine 57 je takodje 
kruto pričvršćen kotur sa izraštajima 68, na 
koji se naslanja točkić 69 poluge 70 koja se 
-obrće na osovini 71.

Krajevi dveju poluga 70 vezani su držalji- 
•com 74, koja prolazi kroz prorez 75 svih 
zupčastih sektora 3’, koji se okreću na polu­
gama 1.

Relativan položaj toČKOva sa izraštajima 58, 
59 i tačaka gde se poluge 61 i 65 naslanja­
ju na točkove sa izraštajima, i oblik koturova 
treba da su takvi, da prvo lunkcionišu točko- 
vi sa izraštajima 58, da proizvedli oscilaciju 
poluga 61 i podizanje transverzalne šipke 62, 
zatim koturovi 68 da prouzrokuju oscilaciju 
poluga 70 i na kraju točkovi sa izraštajima 
59, da prouzrokuju oscilaciju poluga 65 i po­
dizanje transverzalne šipke 66.

Položaji dižaljice 7i i oblik proreza 75 
treba da su takvi, da za vreme normalnog 
položaja koturova 68 (si. 3), pomeranje po­
luga 1 ne izazove ni, zakačivanje sektora 3’ 
sa zupčanikom 4 ni zahvatanje ispupčenja sa 
zarezima 50.

Funkcionisanje ovog mehanizma je sledeće: 
Obrazuje se prvo iznos time što se spuste 
razne poluge 1, koje se zaustave u željenom 
položaju pomoću zapinjača 47 i koje pomere 
krakove 48—3’ a da se ne proizvede ikakav 
drugi pokret. Zatim se stavi u dejstvo poluga 
57 i pusti se, da sprovede potpun obrtaj. Onda 
izraštaji 58 dejstvuju na poluge 61 i šipka 
d2 podigne, odvodeci ih u njihov položaj po­
četni sve sektore 52, koji su bili pomereni za 
vreme prethodne radnje. Usled tog pokreta 
dovedeni su na nulu indikator 10, kao i sek­
tori 51 i 52.

Koturovi 68 prouzrokuju zatim oscilaciju 
poluga 70 tako da se svi sektori 3’ dovedu 
u vezu sa zupčanicima 4 zbrajajućeg meha­
nizma a ispupčenja 49 krakova 48 zahvataju 
u zarez 50, koji dodje prema njima.

Neposredno zatim, točkovi sa i izraštajima 
59 dejstvuju na poluge 65 i šipka 66 odvodi 
natrag u početni položaj sve poluge 1 koje 
su prethodno spuštene.

Za vreme tog pokreta poluge 1, koje su 
prethodno spuštene, povlače sobom sektore 51 
i 52, doboš 10, kao i doboš sabirajućev me­
hanizma. Poluge 1 koje nisu bile spuštene, 
nisu nasuprot izložene nikakvom pomeranju i 
odgovarajući mehanizam ostaje na nuli i po­
red zahvatanog položaja krakova 3’ i 48.

Drugi način, da se ostvare isti rezultati po­

kazan je u si. 5, gde se iznos obrazuje tako, 
da se pritisnu dirke. U ovoj slici, 1 pokazuje 
polugu na prazno montiranu na osovini 6 i 
snabdevenu s produžetkom 1’ u obliku zup­
častog sektora, u ovaj sektor zahvaća 
stalno unutrašnje nazubljenje sektora 85, 
koji je vodjen i zaustavljan pomoću kri- 
lašca 123 i koji radi u suglasnosti sa polu­
gom 86, koja se okreće na 87 i koja . je pod- 
sticana oprugom 88. Prema krajnjoj ivici te 
poluge svršavaju se držaljice 89 jednog reda 
dirki, koje su držaljice tako montirane, da se 
aksialno pokreću u vodjici obrazovanoj u ru­
pama zidova 90, 91 i zauzimaju, u odnosu 
prema polugi 86, takav položaj, da svaka dr- 
žaljica izaziva oscilaciju poluge, koja oscila­
cija je u srazmeii sa cifrom, kojoj odgovara 
njena dirka. Svaka držaljica održava se u 
svom položaju pomoću opruge 92 i nosi zu­
bac 93, iza kojeg, u aktivnom položaju dirke, 
se zahvaća traka 94 podsticana oprugom 95 
i koja se može osloboditi pokretanjem poluge 
s dirkom 96, koja se okreće oko 97, ova po­
luga dozvoljava dakle da se ispravi eventual­
na greška.

Na osovini 6 montirana je na prazno za 
svaki dementarni mehanizam, organ 98, koji 
ima zupčasti luk 99, tako unutra kao i spo- 
Ija, i čije spoljašnje nazubljenje zahvata sa 
tačkom 100, koji prenosi kretanje na zupča­
nik 9 doboša 10, kao i na zupčanik 13.

Sa unutrašnjim nazubljenjem luka 99 može 
se zahvatiti nos 101 kraka 3”, koji se kod 
2” okreće na poluzi 1, i koji ima nazubljenje 
pomoću kojeg zahvata sa zupčanikom 4 jed­
nog sabirajućeg mehanizma. Na zupčanik 4 
i na točak 100 dejstvuju zapinjači 102 i 103.

Na osovini 6 i, na njena dva kraja monti­
rane su na prazno i ekscentrično dve frou- 
glaste ploče 104 koje nose pri dnu poprečni- 
cu 105, koja ima da deluje na produžetke l’, 
a pri vrhu točkić 106; na krajevima osovine 
montirane su takodje na prazno dve ugaone 
poluge, koje na kraju jednog kraka nose po­
prečnimi 108 a na kraju drugog kraka nose 
točkić 109, koji leži u istoj ravni kao i 
točkić 106. U istoj ravni kao i ti toč- 
kići 106 i 109 nalazi se na osovini 57 to­
čak s izraštajima 110, koji pokreće upravljač 
aparata u pravcu strele u isto vreme kao i 
kotur s izraštajima 111 na koji se naslanja 
ispupčenje 112 kraka 113 koji se obrće pri 
114.

Krakovi 113, jedan na svakom kraju kao 
koturovi 111, nose poprečnicu 115, na koju 
se naslanjaju svi krakovi 3” i jedna popreč- 
nica 116 iznad samih krakova.

Na boku jednog od kotura 111 i na doma­
šaju zubca 122, koji strči iz tog kotura na­
lazi se jezičac 117 poluge 113, koja je na



prazno montirana na osovini 6 i koja se sa­
vija pri 119 sa polugom 120, koja se okreće 
pri 97 i čiji drugi krak nosi poprečnicu, koja 
se naslanja na donji jezičak svih traka 54.

Funkcionisanje ovog mehanizma je sledeče: 
Iznos se obrazuje time što se pritisnu dirke, 
čije držaljice 89 dejstvuju na polugu 8G pro- 
uzrokujući time, da ona vrši oscilaciju, koja 
odgovara brojnoj vrednosti brojke spuštene 
dirke. Ova oscilacija se prenosi na polugu 1 
i na sektor 5”, kao i na produžetak 1’ koji 
dejstvuje na poprečnicu 105 vodeći točkice 
106 u domašaj b čka sa israštajima 110.

Za vreme obrtaja osovine 57 usled pokre­
tanja aparata, točak sa izraštajima 110 dej­
stvuje prvo na točkić 109 izazivajući lime 
oscilaciju poluge 107 koja podiže poprečnicu 
108. Ova opet podiže sve orgrne 98 koji su 
delovali u prethodnoj radnji i odvodi ih na­
trag u položaj, prikasan u si. 5. Dok je po- 
prečniea 108 stigla u svoj krajnji položaj, i- 
zraštaj svakog kotura lll dejstvuje na Dpup- 
eenje 112, prouzrokujnći time podizanje kra­
ka 113 tako da prprečnica 115 podiže sve 
sektore 3” dovodeći svaki njihov nos 101 u 
vezu sa šupljinom unutrašnjeg nazubljenja 
luka 99 a nazu htjenje sektora 3” u vezu sa 
zupčanikom 4.

Zahvaćanje sekt.ra 3” sa oscilirajućim or­
ganom 98 vrši se pomoću ispupčenja (101), 
koje nosi sam sektor tako, da je zahvaćanje 
uvek tačno koji god položaj uzeo sektor usled 
njegovog pometanja sa polugom 1. Dok sek­
tori 3"' stoje izlignuti usled dejstva izraštaja 
koturo\a 111, izraštaj 110 dejstvuje na toč­
kić 106 izazivajući time spuštanje ploča 104, 
čija poprečnica 105 odvodi na nulu produ­
žetke 1’ svih poluga 1, koje su bile u delo­
vanju. Ovim pokt>tora svaka poluga 1 povlači 
sa sobom i sektor 3” i organ 98, koji s nji­
ma zajedno radi, tako da se točak 100 i zup­
čanik 4 sttve u obrtanje, čime se ostvaruje 
funkcionisanje kaso za registrovanje.

Za vreme obrtanja kotura lili pre no šio 
se vrati na nulu poluga 1, zubac 122 nailazi 
na taj jezičak 117 pronzrokn jući oscil. čiju 
poluge 118 što se prenosi na polugu 120. Po- 
prečnica 121 spuštena je i dejstvujući na do­
nji jezičak traka 94 prouzrokuje njihovo spu­
štanje i oslobodjenje svih držaljica 89 dirki, 
koje ušle i toga zauzimaju ponovo njihov po­
četni položaj ne sputavajući povraćaj poluga 1.

Opisane konstrukcije omogućavaju, da se 
ostvari funkcionisanje kase za registrovanje s 
prostim mehanizmom i sigurnim radom.

PATENTNI ZAHTEVI:
1.) Kasa za re zistrovanje, kod koje uprav­

ljač odvodi na nulu prvo indikatore, a zatim

organe ha obrezovanje iznosa s dejstvovanjem^ 
kad na njega dodjerad, indikatora, naznače­
na time što svaki dementarni mehanizam ima 
jedan oscilirajući komad (8,51—52 ili 98)„ 
koji je stalno spojen sa organom (1) za o- 
brazovanje iznosa, a taj oscilirajući komad 
(8,51—52 ili 98) je pomeran u dva protivna 
pravca pomoću organa za upravljanje, koji 
jedared na njega dejstvuju direktno a drugi 
put na organ (I), koji je spojen sa rečenim 
oscilirajaćim komadom.

2. ) Kasa za registrovanje prema patentnom 
zahtevu pod 1), naznačena time, što je osci­
lirajući komad (8,51—52 ili 98), da radi u 
strogoj saglasnosti sa organom (l) za obra­
zovanje iznos*, usled dejstvovanja kraka (3,3' 
— 46 ili 3”) pometen upravljačem prije no 
što se izazove povratak na nulu organa (1) 
za obrazovanje iznosa.

3. ) Kasa za registrovanje prema pat. za­
htevu pod 2), naznačena time, što krak (3,3’,3”)r 
kojeg pomera upravljač, ima na mi bije nje, koji 
u položaju zahvatanja organa (8,51—52,98 i 
1) zahvata u zupčanik (4) odgovarajućeg do­
boša jednog mehanizma za sabiranje.

4. ) Kasa za registrovanje prema pat. za­
htevu 2, naznačena time, što se kruto vezi­
vanje vrši pomoću ispupčenja (49 i 101), koje 
nosi krak (48 ili 3”), koji se obrće na orga­
nu (1) za obrazovanje iznosa i može da zahva­
ti u zareze smeštene u oscilirajućem organu 
(51—52 ili 98).

5. ) Kasa za registrovanje prema pat. za­
htevu pod 1, nazrnč-m time, što su na jednoj 
osovini (6) montirani na prazno organi (1) 
za obrazovanje iznosa, organi 151—52 ili 98) 
spojeni sa indikatorom (10), kao i komadi 
(61, 65 ili 104, 107) nemeujeni, da dejstvuju 
na rečene organe, dok su na jednoj drugoj 
osovini kruto pričvršćeni točkovi sa izraštaji- 
ma (58, 59, 68 ili 110, 111) koji izazivaju 
kretanja.

6. ) Kasa za registrovanje prema pat. za­
htevu pod 1), naznačena time, da su točkovi 
sa izraštajima (58, 59, 68 ili 110, 111) za 
upravljanje montirani na dvema stranama a- 
parata i ovi prouzrokuju porneranje poluga 
(61, 65, 70 ili 104, 107, 113) koje su spo­
jene pomoću poprečn h šipki (62, 66, 74 ili 
105, 108, 115) od kojih svaka vrši isto dej- 
stvovanje na sve elementarne mehanizme.

7. ) Kasa za registrovanje prema pat. za­
htevu pod 1), naznačena time, što svaki or­
gan (1) za obrazovanje iznosa zahvata stalno- 
sa oscilirajućom polugom (86) na koju dej­
stvuju, pomoću predvidjenih držaljica, dirke 
od kojih svaka prouzrokuje porneranje orga­
na (1) koje porneranje je u srazmeri sa broj­
kom dirke.
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