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Ovaj se pronalazak odnosi na pobol;j-
sanja kod upravljaca za aeroplane i druga
vozila, a naroCito na sisteme sa viSe uprav
ljaca, kod kojih se rad ili stavljanje u dejstvo
specijalnog mehanizma moze vrsiti sa jednog
od veceg broja mesta ili polozaja, koji se
nalaze pod vrhovnom upravom, sa jednog ili
vise ovih poloazja ili sa drugih poloazja.

Ovaj je pronalazak narocito podesan za
acroplane kod kojih se obi¢no upotrebljuje
dvostruko upravljanje u cilju poducavanja,
gde ucenik rukuje aeroplanom preko jednog
od dva upravljata, dok je drugi upravljac
u vezi sa prvim. Ovim drugim upravljaéem
rukuje pilot za vreme kriticnih ili teskih
trenutaka letenja, u slucaju nevolje ili u
cilju pokazivanja.

Pomocu ovog pronalaska stru¢ni uéitelj
moze dopustiti uceniku da upravlja radom
mechanizma, po ovom pronalasku. sve dok on
sam ne zeli da upravlja, 1 njegovo uprav-
ljanje nije podlozno uticaju i promeni od
stranc ucenika ma da ovaj moZe kretati svoj
upravlja¢ kao i obicno. :

Pored toga sto pilot (strucni uditelj)
moZe pomocu svoga glavnog upravljaca pot-
puno uciniti neaktivnim upravlja¢ ucenika,
pronalazak primenjen na aeroplanske koc-
nice omogucava uditelju da u datim grani-
cama istoviemeno upravlja, potev od pot-
puno nezavisnog upravljata ucenika do pot-
punog iskljucenja njegovog upravljata od-
nosno  zamenom  ucenikovog  upravljaca
svojim,

Dejsivo glavnog upravljaéa opisano je

u sledecem, pri ¢emu je naroCito obracena
paznja na njegovu upotrebu u negativnom
svojstvu, ali je jasno da primena nedovolj-
nog pritisaka za pogon kotnica od stranc
ucenika moze biti pracenari ‘pazena od stra
ne ucitelja pomocu podesnih manometara i
popravljana/i dopunjavana od strane ucitelja
na taj nacin, §to se za ucitelja predvida po-
luga za prst u cilju stvaranja dopunskog
pritiska. Kada ucitelj na ovaj nalin uprav-
lia dobro je da se ucenikov upravlja¢ uéini
neaktivnim.

Druge odlike pronalaska su u prostoti,
lakoéi 1 zbijenosti pokretnih delova, Sto je
od vaznosti kod svihi vozila, a narocito kod
acroplana, uz to dolazi jo§ lakoéa i usteda
u prostoru u kome se moze sistem nepri-
metno postaviti i vezati, da bi se zadovo-
ljili poscbni zahtevi za polozaje upravljanja
i glavnog upravljanja kao 1 za raspored
sedenja u svakom posednom slucaju.

Sistem koc¢nice i mehanizam kod koga
s¢ ovaj pronalazak moze primeniti, mogu biti
na primer oni, koji su veé¢ poznati, u kojima
su poznati sistemi kocnica koje se stavljaju u
rad i kontroliSu pomoéu relea sa fluidom
pod pritiskom, ventila i t. d. primenljivi
kod ove vrste ru¢nog upravljanja ili kod
drugih tipova upravljaca kocnica.

Po ovom pronalasku predvidaju se
dvojni ili viSestruki upravlja¢i za aeropla-
ne i 'druga vozila, koji se odlikuju radnim
vezama sa zajedni¢kim mehanizmom. Ove
veze dolaze sa vise kontrolnih poloZaja kroz
zaStiéene kablove, koji su povezani sa glay
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nim upravljacem, koji pomera povitljive cevi
i kablove upravljaca koji su vezani sa njime,
da bi se ovi ucinili potpuno ili delimi¢no
neaktivnim. Pronalazak se {|3.Ijt. odlikuje ti-
me, sto se potrebno [)UIIIC]’IIII]L za lsklju
Civanie iz dejstva upravljaca vrsi pomeranjem
odbojnika na koje dejstvuju povitljive cevi
radnih kablova, ali ne i glavnog uprav-
ljaca. Stavljanje u rad toga “mehanizma po-
stize se sa jednog poloz.qa nezavisno od
glavnog upravljaca preko jednog nezavisno
zasticenog kabla, pri cemu se radni kablovi
(veze) sa jednog od kontrolnih polozaja sa-
stoje iz dva kabla, vezana jcd.m za glavni, a
drugi za drugi upravljag i koji se ndhku;c
time, sto imaju nekretne odbojnike.

Pronalazak je pokazan na nacrtima u
kojima sl. 1 je vertikalni izgled sa strane.

Sl. 2 delimican bocni izgled sa strane
drugog oblika izvodenja, istovremeno dej-
stvujuceg upravljaca i glavnog upravljaca
pokazanog u sl 3.

SI. 3 je delimi¢no perspektivni izgled
drugog oblika izvodenja upravljaca 1 glav-
nog upravljaca po sl. 2

Kod izabranog primera ko¢nicama ae-
roplana upravlja se sa dva polozaja ili se-
distar 1 1 2, pri ¢emu se glavni upravljac na-
lazi u jednom od polozaja na primer kod 2,
pored obi¢nog upravljaca.

Prema svakom sediStu, u kome se na-
lazi posada aeroplana, a koja mogu biti
jedno iza drugog, postavljeni su jedan od
dva, medusobno vezana, redna upravljata
3 i 4 za let, koji su nagnuti pod podesnim
uglom i koji se zavrSavaju u rucnim delo-
vima 28,

Uz prednju stranu svakog ovog uprav-
ljaca utvrdene su proste poluge' 5 i 6\oblika
L, koje su uévrscene za konsoler 7 i 8, koje
obuhvataju upravlja¢ 3 odnosno 4. Donji
deo ovih poluga vezan je na poznati nalin
za kablove O i 10 koji prolaze kroz povit-
ljive cevi 11 i 12, koje su utvrdene za kon-
sole 34 ili koji obliznji deo.

Ako se zeli mogu se predvideti sret-
stva, na primer pokazana kod 13 i 14,
za podesavanje duzine povitljivih cevi ka-
blova.

Pretpostavimo da je ucenik zauzeo se-
diste 1, a utitelj drugo sediste 2, t.j. glav-
no upravljanje je sa sediSta 2, ma da se i
jedno i drugo sediste mogu izabrati za tu
svrhu.

Unutarnja Zica koja obrazuje srednji
deo ili sam kabl vodi se sa ili bez pomoci
vodica 13, 14, ¢&lanu ifi c¢lanovima, Koj
su neposredno vezani na razvodnike (za
fluid pod pritiskom) mchanizma 15, Koji
stavljaju u rad kocnicu. Kablovi 17, 22 su
povezani kod zajednitkog mesta 16 u bli-

mehanizma ili na meste ulaza u isti
Nevezan kraj povitlji\‘e cevi 11 kod
dela kabla 17, koji je udaljen i od uce-
nikovog upravljaca i vezan za isti, spojen
je za kraj 18 jednog kraka poluge 10,
koja je na zglob vezana kod 21 u blizini
vrlia poluge za drugi ¢lan 20, koji je utvr-
den u podesnom polozaju, na primer verti-
kalno. Ola tj. i donfi i ‘gornji kraj imaju
otvore,

Ucenikov kabl 17 izlazi zatim iz povit-
ljive cevi i prolazi kroz otvor u drugom
¢lanu 20 i ide preko vodjeceg kotura 13
ka razvodniku i ka razvodniku kocnice ili
¢lanu, koji stavlja u rad drugi mehanizam,
koji se stavlja u pokret pomoéu uciteljevog
dvojnog i mormalnog upravljaca.

Uciteljev kabl 22, koji uvek moze raditi
jer na njega ne utice glavni upravljag, sa-
stoji se iz jednog kabla, cija je srednja Zica
vezana na jednom Kkraju za polugu 6 koc-
nice upravljaca, a na drugom za mehanizam
15, koji stavlja u rad razvodnik kotnice.
Taj kabl ide kroz povitljivu cev, koja je na
gornjem ili centralnom kraju vezana za kon-
solu 34, koju drzi upravljac 4, a na donjem
kraju je vezana za nekretan odbojnik 23,
koji moze lezati na nepokazanom nosacu,
ali koji moze sluziti i za ¢lan 21 kao i za
lezista vodeéih kotura 13 i 14

U domasaju uéitelja nalazi se treca
upravljatka poluga 24 pomocéu koje ucitelj
moze spreciti da ucenik upotrebi koénicu,
ili ako zeli, moze menjati pritisak, koji daje
ucenik.

Ova treéa poluga je glavna upravljacka
poluga i »na se moze na zglob ucvrstiti za
neku povrsinu u podesnom domasaju ucite-
ljeve ruke.

Sa glavne upravljacke poluge polazi
veza sa pu]ugom 19, dok kabl 25, koji pro-
lazi kroz otvor na jednom kraju drugog
utvrdenog ¢lana 20, dolazi u vezu sa
krajem 26 poluge, koja lezi suprotno od
kraja 18, za' koji je vezana povitljiva cev
kabla sa upravlja¢a ucenika.

Caura 27 glavnog upravljackog kabla
utvrdena je za kraj drugo nekretnog cla-
na 20, koji je suprotan kraju kroz koji pro-
lazi kabl ucenika.

Pri radu lice ma u kom sediStu moze
staviti u rad kocnice, pri cemu se stepen
rada vidi pomocu manometara za fluid, Koji
se nalaze ispred svakog sediSta,

Ako ucenik primeni previsoki pritisak,
onda uditelj pokretanjem glavne upravljac-
ke poluge iz polozaja izvucenog punim li-
nijama u polozaj pokazan tackastim lini-
jama, Cini da se laktasta poluga pomeri
u pravceu tako, da se povitljiva cev 11 ka-
bla uéenikovog upravljaca pomera duz ka-
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bla 17 prema spoljnoj tacei ovog kabla sa
mchanizmom za rad razvodnika.

Vidi se da ucitel] moze ovaj pokret u-
¢initi pre nego Sto ucenik uopSte upotrebi
svoj upravlja¢, ¢ime iskljucuje ucenikov u-
pravljac ili pak moZe menjati ili trenutno ot-
pustiti ma koju kot¢nicu, koju stavlja u rad
ucenik, sto sve zavisi od slucaja.

Kod jedne dalje izmene pronalaska uce-
nikov upravljal za letenje moze se sastojati
iz stuba sa luénom dr8kom 282 (sl. 3), koji ima
lu¢nu polugu 6 za kocnicu, koja je utvrdena
za jednu stranu drkel i ide do iza central-
nog unutrasnjeg dela drske 283, tako da se
poluga 6 moze prstima pritiskati prema do-
njoj povrsini ispod luc¢nog dela drske.

Uditeljev upravijal za let moze se iz-
vesti na isti nac¢in, ali on jo§ ima glavnu
upravljatku prstnu polugu 29 pokazanu u
51, 2 1 3.

Za tu svrhu moZzemo upotrebiti otpu-
snu rucicu 20 koja je donjim delom utvrdena
za dno lucne drs8ke 283, a koja se pomera
prema spoljnoj straniiz ravnidrske i to lutno
prema spoljnoj strani kao Sto je pokazano
tackastim linijama u sl 2.

Kod ovog izvodenja na prednjoj stra-
ni dna drske 287 predvida- se konsola 30,
koja je popretno izbuSena kod 31 da dr-
zi polugu 32, ¢iji se slobodan kraj pruza do
zadnjeg dela, preko dna drSke.

Za spoj 33 na zadnjem kraju poluge u-
tvrden je kabl 25 glavnog upravljaca, pri
cemu je povitljiva ceyv (27) utvrdena za
nekretnu konsolu 34 ispod nje. Ruica 20
ima klinasto telo 35, &iji vrh ide na gore,
kada je to telo u verzikalnom polozaju, da
bi se hvatalo sa odgovarajuéom povrsinom
351 na poluzi 32, koja prolazi kroz drS§-
ku, pri ¢emu se kraj poluge drzi telom 35
na odstojanju od odbojnika 34 za koji je
utvrdena povitljiva cev dokle god je upray-
ljac iskljucen,

U ovom polozaju glavni upravljacki
kabl 22 se zateze i povitljiva cev uenikovog
kabla 17 se vuée po kablu dalje od odboj-
nika 20, koji se nalazi na drugom nekretnom
¢lanu.

Uéenik prema tome moze upravljati
svojim upravljacem za kocnicu, sve dok
rucica 29 glavnog upravljaca stoji vertikalno.
Ali ¢m ucitelj obori rucicu 29 u tackasti
polozaj po sl. 2, onda neravno telo 35
na dnu drske zakrece se na jednu stranu i
kraj poluge 32, za koju je vezana centralna
zica, pada dole na odbojnik 34 (ispod i-
ste) za koji je utvrdena povitljiva cev 27
kabla 25 glavnog upravljaca.

Usled toga oslonac 23 se oslobada od
poluge 19 (za koji je utvrden uciteljev kabl)
i savitljiva cev 11 se odlabavi i usled toga
upravlja¢ ucenikov se isklju¢uje bilo pot-
puno, ako je to mehanizam sa zeravnim te-

lom 35 ili pak donekle, $to zavisi od ste-
pena kretanja glavinog upravljaca, gde se
pretpostavljaju  druga neravna tela veceg
precnika Krivine.

lako je opisani pronalazak primenjen
za dvojno upravljanje i glavno upravljanje
nad ko¢nicama aeroplana, jasno je da se
takvo upravljanje moze upotrebiti i za dru-
ge svrhe, a ne samo za ucenje, kao i to da
se upravljad¢i i glavni upravlja¢é mogu pro-
vesti kroz nekoliko stupnja ako je to po-
trebno.,

Patentni zahtevi:

1) Dvostruki i viSestruki upravljaci za
acroplane i druga vozila, naznaceni time, sto
su predvidene poluge (5, 6) sa zajednickim
mehanizmom (13), koje polaze od veceg bro-
ja polozaja za upravljanje i idu Kkroz zas
Sticene kablove, koji su vezani sa glavnim
upravljacem (24), koji pomera povitljive ce-
vi (11, 12) i kablove (17. 22) upravljaca
(5, 6) da bi sc isti potpuno ili ‘delimi¢no
iskljudili.

2) Upravljaéi po zahtevu 1 naznaceni
time, $to su za iskljuCivanje upravljata pred-
videni odbojnici (20, 23), na kojima dej-
stvuju povitljive cevi (11, 12) kablova nor-
malnih upravljaca, a ne glavnog upravljaca.

3) Upravljati po zahtevu 1 do 2, na-
znaceni time, $to se kablovi (17, 22) vode
clasiovima, koji su neposredno vezani za
razvodnike mehanizma (15) koji stavlja u
rad kotnice.

4) Upravlja¢i po zahtevu 1 do 3 na-
znateni time, §to su dva zaSticena kabla
(17, 22) vezana za glavni odnosno za dru-
oi upravljat od kojih oba imaju nekretne
odbojnike (20, 23) za povitljive cevi kablo-
va (17, 22).

5) Upravlja¢i po zahtevu 1 do 4, na-
znaZeni time, S§to je povitljiva cev (12)
glavnog upravljata vezana za nekretan od-
bojnik (23) i §to je jedan kraj kabla (22)
vezan za polugu (0), a drugi krai za meha-
nizam (13).

6) Upravlja¢i po zahtevu 1 do 5 na-
znaceni time, §to je upravljacka poluga (24)
vezana sa polugom (19), i $§to je kabl
(25) vezan sa krajem (26) poluge koji leZi
suprotno od kraja (18), za koji je vezana
povitljiva cev (11).

7) Upravlja¢i po zahtevu 1 do 6 na-
znaden time, Sto je upravljatka poluga (4)
{ako rasporedena, da se njenim pomeranjem
uti¢e na pomeranje povitljive cevi (11) duz
kabla (17) prema spojnoj facci sa meha-
nizmom (15).

8) Upravljaéi po zahtevu 6 ili 7 nazna-
¢eni time, $to se glavna upravljacka poluga
sastoji iz prstne poluge (29) i jedne ru-



c¢ice, koja je donjim delom utvrdena za drs-
ku (28a).

9) Upravljaci po zahtevu 1 do 8 na-
znateni time, Sto je kabl (25) glavnog
upravljaca utvrden za spoj (33), pri Cemu
je povitljiva cev (27) utvrdena za nekret-
nu konsolu (34).

10) Upravljaéi po zahtevu 1 do 9 na-
znaceni time, §to je na rucici (29) raspore-
deno neravno telo (35), koje se pri po-
meranju upravljaca zakree na jednu stranu
i kraj poluge (32) poda na odbojnik (34),
za koii je utvrdena povitljiva cev (27)
kabla (25) glavnog upravljaca,
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