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Vazi od 1. februara 1923,

~Pravo prvenstva od 23. novembra 1920. (Danska).

Kod poznatog pogona malja, V. na sl 1.,
pomocu krivaje A, primorani smo izmedu
krivaje i malja smestiti oprugu U,, da bi
time dali malju da izvesnog stepena neza-
visnost od primoranog kretanja krivaje, tako
da se pri udaru u njemu nagomilana Ziva
sila slobodno mozZe da pretvori u silu kojom
obradujemo. materijal, a i fako, jer bi Dbez
opruge malj u njegovom najnizem poloZaju
ihao brzinu ravnu nuli. Slobodno pokre-
tanje malja, koje postignemo time, da ga
pomocu opruge labavo veZemo ima kon-
struktivnih nedostataka, poSto se veliki deo
rada zadrzi u oprugi u mesto da dejstvuje
u masi malja. Konstrukcija je stoga uvek
srazmerno  velika i teSka a izloZzena je iz
principijelnih razloga veéim potresima. Kao
takva, krivaja sa oprugom nije narotito po-
desna za pogon malja pa se redovno iupo-
trebljava pogon ili pomocu stisnutog vaz-
duha ili pomocu pare, kod kojih na¢ina moze
malj bez daljnega, da se slobodno krece.

“Svrha ovoga izuma je ta, da malj nepo-
sredno sa prostim mehaniénim sredstvima
tako teramo, da kraj toga ima istu slobodu
kretanja kao i kod pogona sa gasovima pod
pritiskom, a sem toga napravu tako da ude-
simo, da malj u momentu udara ima S$to je
moguce vecu brzinu.

Sredstvo kojim tu svrhu postignemo je
iskoris¢enje reakcionih sila leziSta krivaje K.
(sl. 1.) za pogon malja, u mesto da upo-
trebljujemo neposredno dejstvujuce sile u

kri\:'aji. Lezista krivaje nisu smestena stalku,
ve¢ na samom malju. Ovo je na sl. 2 pre-
doc¢eno. Na toj slici V. je malj, koji se medu
vodicama CC. moze gore-dole da pokrece.
Na goenjem delu malja V. nalazi se krivaja
A., koja s¢.na leziStima KK. moZe da obrce,
a terana je pomocu opruge Y. Pomocu kar-
danovog ukopcavanja i usled toga, Sto je
vratilo tako izvedeno, da se mozZe, za nesto
u poduznom praveu pomerati, postignemo
to, da mehanizam za pogon ne preci kre-
tanje malja. Oprugu Y. navijamo pomocu
motora D. Njen narociti zadatak objasnicemo
na kraju ovog izvestaja. :

Pomoc¢u Sipke B. vezan je teg W. sa kri-
vajom A., laj teg se moZe izmedu vodica na
malju slobodno gore-dole pokretati. Na na-
kovnju H. treba da se obradi komad T. Ako
obrecemo krivaju A. brzina tega W. Ce se
naizmenicno ubrziti i usporiti. Za ono po-
trebne sile u Sipki B. izazivaju reakcione sile
iste velicine, usled kojih je vratilo krivaje
pritisnuto u njegova leZista KK. Posto su
lezista ujedno sa maljem V. slobodno po-
merljiva, to ¢e se sada i malj pokrenuti, koji
¢e redovao u taktu sa obrtajima krivaje gore-
dole udarati. Ako obrtaji predu jedan izvesan
(kriti¢an) broj u minuti, onda ¢e razmak
vremena medu pojedinim udarima biti manje
od vremena jednog obrtaja krivaje. Ispod o-
vog kriticnog broja nacin rada t, (j. nacin
kako se energija u malju nagomiluje, odi,
grava se na sledec¢i nacin.
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V. je na najnizoj tacci i lezi na obrade-
vanom komadu T. Teg W. je prekoratio
svoju najvecu brzinu (v na sl. 4) i njegovo
kretanje je usporeno usled sile P,. Tada na-
staje u leziStima krivaje K. reakcija P,., jed-
naka sili P,. Sila P, diZe malj. Ova sila po-
stigne svoju najvecu vrednost, kad je teg W.
na najviSoj tacci, iza koje se ponovo ubr-
zano prema dole krece (sl. 5), Sila P, menja
svoj smer, kada W prede sredinu svopa puta
(sl. 6). Od ove tacke dejstvuje sila P, ujedno
sa silom tezom na malj tako, da se ubrzano
prema dole krece. Kod dobrog izbora tega
W, poluprec¢nika krivaje i brzine obrtanja
imace malj V pred samim udarom na obra-
divanje komad T najvecu brzinu.

Sila udara ¢e se pomnogostruciti, ako malj
ne izlozimo samo dejstvu sile teZe, ve¢ ako
na njega i sile sa slicnim dejstvom, kao na
pr. sila neke opruge dejstvuje. Kod maljiva,
koji treba horizontalno ili Sta viSe vertikalno
prema gore da udaraju, ova je opruga od
vaznosti, ne samo zato jer povecava udar,
ve¢ i stoga Sto prima potrese.

Sl. 7 prikazuje malj snabdeven oprugom,
neku vrstu maljare. Opruga koja pritiskuje
malj je X. Ovu oprugu mozemo regulisati
koturom S, pomocu zupcastog tocka i za-
vrinja. Donja opruga U sluZi za slabljenje
udara i za regulisanje njegove jacine. Obi¢no
stoji opruga tako nisko, da je razmak ,a“
veci od ,b“, tako da U ne dolazi do dejstva.
Ako pomocu kotura S, dignemo oprugu U
na vise, onda ce fa opruga preuzeti jedan
deo Zive sile malja V, a u krajnjem slucaju
malj ne¢e ni dosegnuti do obradivanog ko-
mada T. g

Opruga X ftreba da je tako udeSena, da
dejstvuje slicno sili tezi.sa jedinim celishod-
nim konstantnim pritiskom na malj, upravo
tako, kako da je brzanje od sile teze ,g“
povetano. To se postigne na taj nacin. da
toj oprugi unapred damo izvesne napone,
tako, da se kod daljneg stiskanja sila u
oprugi samo donekle menja. Ako je visina
udara n. pr. 10. cm., onda ¢emo takvu opru-
gu upotrebiti, koju smo pre postavljanja na
malj stisnuli za jedan metar. Onda moZe sila

. : 5 < 100 T
u oprugi da se menja za 105 4,76"/,.
Kod ru¢nih maljeva je konstantnost sile na-
rodito vazZna, jer opruga, koja unapred nije
dovoljno stisnuta, prouzrokuje nedozvoljene
potrese.

Krivaja i Sipka nisu uvek najbolja sred-
stva kojima pokre¢emo teg W. Najpre mo-
ramo radi potresa u leziStima, koji nastaju

usled udaranja malja, pre¢nik vratila da po-
jatamo, tako da se krivaja i Sipka pretvore
u ekscentere. Zatim ¢emo da poniStimo vi-
bracije normalne na smer udaranja, redovito
teg W pokretati ne sa jednim parom ve¢ sa
dva para ekscentera, koji se sa jednakom
ugaonom brzinom ali u protivnom smeru
obrcu.

Na sl. 8. prikazan je ru¢ni malj, koji na-
suprot sl. 2. ima ove promene. R je sa ma-
ljem Cvrsto spojena osovina, oko koje se
ekscenteri A, 1 A, u istom smeru obréu. A,
se obrée u protivnom smeru. Ovi ekscenteri
pokrecu se pomocu zupcastih to¢kova E i F
i pomocu Cetverougaonog vratila N, koje je
u poduznom pravcu pomerljivo usled opruge
kao na satu Y, do koje sila preko vratila O
sa motora D dolazi. Kao Sto je krivaja za-
menjena ekscenterima A, A, 1 A,, tako su
i mesto Sipke smesteni ekscenteri B, B, i B,.
M je membrana koja zatvara unutrasnjost
cele naprave. Radi toga jer se ekscenteri ne
obréu svi u istom smeru za teg W nisu po-
trebne nikakve narodite vodice. PoloZaj tega
je uvek usled polozaja ekscentera jednosmi-
sleno odreden. Sl 9, 10 i 11 to objaSnja-
vaju. SI. 9 1 10 su preseci kroz A, B, i A.
B, u momentu kada se teg W prema gore
krece. SI. 11 prikazuje diagram krivaje i
Sipke koji je ekvivalentan diagramu ekscen-
tera. Mase -ekscentera A i B potpomazu
stvarni teg W tako, da W kao zasebni deo
skoro ili nikako netrebamo ni da izvedemo.

Sem spomenutih ima jo§ mfAogo drugih
kinematickih sredstava, koja moZemo upo-
trebiti da bi postigli relativno kretanje izme-
du W iV kao $to su na pr. t. zv. plame-
tarni mehanizam, sprave za upravljanje.

Ova sredstva su tako poznata, da je na-
ro¢ito opisivanje suvi$no. Upotreba nepo-
trebne osovine R (sl. 8) koja mehanicki veze
obe strane Z malja je za Cvrstoéu naprave
od velike vaznosti, a jo$§ viSe za osiguranje
dobrog rada izmedu povrsina, po kojima se
malj krece jer se rotacioni deo pod pritis-
cima i udarcima, koji nastaju usled nepo-
trebne osovine, dobro priljubi. Kod upotrebe
vratila koje se obrce, a leZiSta su stalna, ne
dolazi do ovog dobrog prilagodavanja. Za
dovodenje maziva i da bi smanjili teZinu
osovine, §to je za pojacanje sile kod uda-
ranja od vaznosti, celishodno je da osovinu
R izvedemo kao cev sa tankim duvarom.

I Sk 1814 prikazuje izveden nacin, gde
su krivaja i Sipka postali ekscenteri A, i A,
i B, B, a teg W. smesten je u ekcentere



A i B. Ekscenteri A, A, terani su pomocu
zupcastog tocka E, koji se nalazi medu
njima. Ekscenteri B, i B, bi¢e pomocu kr-
stastih kulisa E, primorani da se obrcu
oko A, i A,. Klinovi ili koturi E, i E, za
upravljanje pricvr¥¢eni su pomocu rucica
E, na B, odnosno B, i klize po kulisama.
Na sl. 17 ekscenter B pokrenuo se za 45'
unapred. Umesto pomocu kulisa moZemo B
da pokrecemo iii pomocu t. zv plametarnog
mehanizma ili kikve sprave za upravljanje,
ili pomocu kakvog drugog sli¢nog sredstva.

Ekscenteri obréu se u ovom slucaju leteci
oko Cvrste osovine R. Usled toga izbegnemo
viljuskasto odvajanje kao sredstvo za no-
senje na malju V, koje se koji put tesko
izvede, teZina se smanjuje, a time sila udara
poveca, i ta se bez naprezanja na savijanje
osovine R. dalje prenose na mesto udaranja.
Ekscenteri B. u tom slu¢aju naravno ne mo-
raju biti izvedeni kao krugovi. Bitna je eks-
centricnost teZiSta a Sto se oblika obih eks-
centera tice vazno je, da je njihovo zajed-
niCko teZiSte u krajnjim poloZajima $to vise
pomaknuto. U srednjem polozaju treba da
je teziste po mogucnosti ¢im taénije u sre-
dini osovine malja.

Komponente kretanja upravne na ovaj ko-
risan pravac su u tom slucaju bez uticaja
pod stanovitim okolnostima $ta vise mogu
biti i Stetne, ali konstruktivno dobijemo pro-
ste forme. Ako Sipke B. izostavimo, a deo
W. smestimo na kraj krivaje, onda se W.
relativno prema V.—u krece u kru,u. Ako
je u izvesnom momentu (sl 12) v. brzina
od W. onda je korisna komponenta v, a
komponenta bez uticaja v,. U isti pravac pa-
daju i sile za ubrzavanje, c¢ije komponente
bez uticaja treba pomocu upravljanja spro-
vesti. Usled toga (sl. 13) Sto upotrebljujemo
dva u suprotnom pravcu pomerljiva tega
jednakog obrtnog momenta, to se kompo-
nente bez uticaja usvakom momentu potiru
s obzirom na V. Kao opterec¢enja na lezista
zato joS uvek dejstvuju.

Za teranje sluZi nam najbolje napregnuta
opruga (Y. u sl 3i8), koju ili pomoé¢umo-
tora ili rukom stalno ili od vremena na vre-
mena navijemo. Sprava za pogon iziskuje,
ako brzina obrtanja treba da ostane kon-
stantna, jako promenljiv momenat obrtanja
za pogon, koji je razli¢it prema velicini ubr-
zanja mase W, (sl. 4—5) a razli¢it i kod
poluperiode dizanja i udara. Neposredno iza
udara potrebna je jako velika sila, $to od-
govara predhodecem naprasnom oduzimanju

energije. Usled toga su pod stanovitim okol
nostima zupcasti toc¢kovi i vratila u opasno
sti, Ali ako mehanizam {eramo pomocu
opruge, kao casovnik, onda ta opruga u svo-
joj ugaonoj brzini tako popusti, da su opasni
udarci spreceni. Neposredno iza udara, kad
je malj V. na mocu vratilo za pogon ¢e se
najlaganije obrtati. Postepeno raste njegova
ugaona brzina, a na kraju procesa u kojem
se nagomiluje rad u malju prede znatno
srednju brzinu, da bi se najjace ispoljila sila
u momentu udara.

Na sl. 18 i 19 je prikazan jo§ jedan iz-
veden nacin u poduznom i poprecnom pre-
seku po praveu z—z i to sa Supljom oso-
vinom. Tocak za teranje E. u vezi je sa
zupcastim ekscenterima A, ., A,., koji se oko
Suplje osovine R. obréu, a ta osovina je
iznutra providena sa zupcima G, i G,. Ovi
su zupcl u vezi sa zupcima F, F, spoljnih
ekscentera B, B.. Deo V. kako je na sl. 18
prikazano, udara neposredno na telo T.

PATENTNI ZAHTEVI:

1. -~ Mehanigki malj, naznacen time, da
se¢ energija u malju nagomiluje pomocu re-
akcije na osloncima usled to_a, koji se pre-
ma malju relativno krece.

2. — Povecanje nagomilavanja energije
po zahtevu pod 1, naznaceno time, da je
malj sem sile tezi izloZen joS i drugim si-
lama koje dejstvuju u istom smislu.

3. - lzvodenje postupka po zahtevu pod
2, naznaceno time, da sile, koje povecavaju
nagomilanje energije nastaju usled opruge.

4. — Izvodenje postupka po zahtevu pod
3, naznaeno time, da je opruga pod pret-
hodnim naponom.

5. — lzvodenje malja po zahtevu pod I,
naznaceno time, da je predvidena opruga,

koja u manjoj ili u vecoj meri prima udar
malja.

6. — lzvodenje malja po zahtevu pod 1,
naznaceno time, da se teg, koji je relativno
pomerljiv prema malju, dovodi do pokre-
tanja ili pomocu krivaje ili pomocu ekscen-
tera i Sipke ili drugog ekscentera

7. - lzvodenje malja po zahtevu pod 1,
naznaceno time, da se pokretanje tega, koji
je relativno pomerljiv prema malju, ostvaruje
pomocu vise krivaja ili ekscentera, koji se
obréu u dva protivna Smera.

8. — Izvodenje malja po zahtevu pod I,
naznaceno time, da se pokretanje tega, koji
je relativno pomerljiv prema malju, ostvaraju



pomocu jednog ckscentera i to tako, da se
drugi ekscenter na prvom obrée, -

9, -~ lzvodenje malja po zahtevu pod 1,
-naznaceno time, da: se relativno pokretanje
tega prema malju ostvaruje pomocu uprav-
ljanja usled kulisa.

10. — lzvodenje malja po zahtevima pod
1i 69, naznaceno time, da krivaje, eks-
“centeri i Sipke ili posvema ili delimi¢no dej-
stvuju kao tegovi

11. - Izvodenje malja po zahtevima pod
1,1 6—10, naznaceno time, ‘da teZiSte tegova
vr§i prema malju relativno rotaciono kretanje.

12. — lzvodenje malja po zahtevima pod
11, naznaceno time da se tegovi delimi¢no u

jednom smeru, a delimi¢no u suprotnom,

smeru obrcu

13.— Izvodenje malja po zahtevu pod 1,

naznaceno time, da sila koja pokrece tegove

dolazi sa opruge za teranje, koju opet ili

stalno ili periodi¢no rukom ili motorom
navijemo.
14, — Izvodenje malja po zahtevima pod

1. -13., naznaceno time, da se krivaje, ru-
Cice i ekscenteri pomocu kojih teramo tegove,
obréu oko osovine sa maljem stalno ve-
zane, da bi time postigli vecu cvrstocu i
ponistili potrese.

15. — lzvodenje malja po zahtevu pod
14., naznaceno time, da je stalna osovina
Suplja, da bi usled toga povecali efekat
udara i kroz tu Supljinu dovodili mazivo do
povrsina, kojima je to potrebno.

16. Izvodenje malja po zahtevu pod
1., naznaceno time, da su tegovi postavljeni
na osovinu smestenoj na malju, dabi time
povecali silu udara.
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