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Prijava od 7 januara 1932.

Dosadasnja prevozna sretstva, na pri-
mer dvokolice, trokolice, ¢amci i t. d., ko-
ja su terana Coveéjom snagom imala su u
svojoj transmisiji tu nezgodu, Sto su tra-
zila po prelazu kroz mrtvu tacku veliku po-
kretnu silu, odnosno veliki pritisak noga-
ma ili rukama i iskori§¢avanje snage bilo
je nepotpuno,

Prijavljeni pronalazak pretstavlja u tome
jednu znatnu olakSicu, posto je izbegnuta
mrtva tacka pri pokretanju pedala, jer se
pokretanje radnog tocka postize postup-
nim naizmeniénim kretanjem transmisicnog
lanca — Koji nije beskonacan, kao dosa-
dasnji — u dva suprotna pravcea.

Prijavljeni prenalezak pretstavljen je na
prilozenom nacrtu. Fig. 1 pretsavlja Sema-
ticnu sliku pronalaska i njegovog dejstva.
Fig. 2 pretstavlja mehanizam u vertikalnoj
i Fig. 3 u horizontalnoj projekciji. Na Fig. 4
pretstavljena su kao primer, jedna dvokoli-
ca, snabdevena transmisijom po ovom pro-
nalasku i Fig. 5 pokazuje dvokolica, gleda-
na spreda.

Na Fig. 1 Semati¢no su pretstavljeni zup-
Canici 11 5, 2 i 4, koji imaju horizontalne
osovine i zuptanik 3 sa vertikalnom osovi-
nom. Pri pritisku na pedal 6 transmisioni
lanac 9, namesSten na tocku 1 okrece zup-
canik 2, koji pokreée osovinu 11 radnog
tocka. Zatim se lanac previje preko zupda-
nika 3 i prelazi na zupcanik 4 i 5 do peda-
la 7. Pri pritisku na pedal 7 radnja se vrsi
u obrnutom praveu. Zupcéanici 2 i 4 pri-
¢vrséeni su na osovinu 11 na isti poznati

Vazi od 1 aprila 1932.

natin, kao oscvinski zupcanik kod obiénih
dvokolica {. j. sa slobodnim okretanjem
na jednu strenu. Izmedu zuplanika 2 i 4,
koji im:ju zajednitku horizontalnu osovi-
nu, nameSten je zupéanik 3 sa vertikalnom
osovinom, Koji ima ulogu da zaokrene la-
nac. Lanzc 9 sastoji se od &lanaka poznate
konstrukcije, odgovarajuéih zupcima zup-
Canika 1, 2, 4 i 5, a deo lanca, koji se na-
lazi izmedu zupcanika 2 i 4 i koji zzhvata
zuplanik 3, rasporeden na vertikalnoj o-
sovini, sastoii se od ¢lanaka okrenutih sa
i Fig. 3 u horizontalnoj projekciji, Na Fig. 4
90° prema ¢lancima ostalog dela lanca.
Ovi delovi lanca, &iji su ¢lanci medusobno
zaokrenuti za 90° spojeni su zglobovima
8. Pri pokretu pedala 6 na dole lanac i zup-
¢anici imaju kretanje, oznaeno sirelicama,
t. j. pri pritisku na primer na pedal 6 lanac
9 ¢e okretati zupéanik 2 i ovaj ¢e pokrenu-
ti osovinu 11, a zaokrenuti deo lanca okre-
tate zupfanik 4 u protivnhom praveu, ali
niegovo se kretenje neée predati osovini
11, jer je u ovom pravcu zupcanik slobod-
no pokretan. Medutim pri pritisku na pe-
dal 7 lanac ée okretati csovinu 11, pomodu
zuplanika 4, a zucanik 2 Kretace se slo-
bodno.

Fig. 2 pretstavlja vertikalnu, a Fig. 3 ho-
rizontalnu projekciju uredaja. Na osovint
radneg tocka 10 namesteni su zupcanici 2
i 4, koii se pokre¢u lancem 9, vezanim pre-
ko zup&anika 1 i 5 sa pedalama 6 i 7. La-
nac se zaokrefe oko zupcanika 3 sa verti-
kalnom osovinom. Deloyi lanca spojeni su

Din. 10.



pomocu zglobova 8 kod mesta previjanja
izmedu zupcanika 2 1 3, kao i izmedu 31 4,

Fig. 4 pretstavlja, kao primer, dvokoli-
cu, snabdevenu transmisijom po ovom pro-
nalasku, gde se vidi kako se ovakva trans-
misija montira na jednu dvokolicu. Fig.
5 pretstavlja istu dvokolicu, gledanu spreda.

Patentni zahtevi:

1. Uredaj za pokretanje prevoznih sret-
stava teranih Covedjom snagom naznacen
time, Sto dva pedala (6, 7), koji se pokrecu
vertikalno naizmeni¢no gore i dole, vuku

jedan lanac (9), — koji nije beskonatan —
i koji pokrece zuplanike (2, 4) na osovini
(11) radnog tocka (10) i Sto se transmi-
sioni lanac (9), koji je namesten na zupca-
nicima (2, 4) sa horizontalnom osovinom
krece preko zupCanika (3) sa vertikalnom
aosovInom.

2. Uredaj po zahtevu pod 1, naznacen
time, Sto su c¢lanci dela transmisionog lan-
ca (9), koji nalezu na zupcanik (3) sa ver-
tikalnom osovinom, okrenuti za 90° prema
¢lancima, koji naleZu na zup&anike (2, 4)
sa horizontalnom osovinom.
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