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Predmet ovog dopunskog pronalaska je 
oblik izvođenja ukljtlčne naprave za oso
vine kontrolera po osnovtiom patentu br. 
9828, kod kojeg broj elektromagneta nije 
jednak broju zahtevanih snaga, nego je 
manji; na pr. jedan magnet za dve snage. 
Po ovom dopunskom pronalasku biva u o- 
vom slučaju upotrebljen dvostrani anker, 
koji radi u vezi sa neparnim brojem ra
dialno postavljenih magneta, i raspored se 
naročito odlikuje time, što anker na jed
noj strani služi za podešavanje manjih 
snaga, dok druga strana ankera služi ža 
dalje obrtanje osovine, kontrolera za po
dešavanje visokih (velikih) snaga.

U nacrtu je pretstavljen jedan primer 
izvođenja pronalaska. S!. 1 pokazuje šemu 
uključivanja za električnu trofaznu mašinu 
sa Šest stupnjeva snage, a sa samo tri e- 
lektromagneta. Si. 4, koja je u vezi sa si. 
1, pokazuje uređaj za izbegavanje direkt
nog prelaza od jedne krajnje snage ka 
drugoj krajnjoj snazi. SI. 2 pokazuje u de
talju presek kroz elektromagnet, zatim 
anker koji radi s njime u vezi, i druge đe- 
love uključnog uređaja po s1!. 1. Si. 3 poka
zuje u fazVijenom stanju i u perspektiv
nom izgledu Upravljajući ispad za automat
sko sprečavanje jednovremenog nadražaja 
više elektromagneta.

U s:. 1 j 2 je osovina kontrolera obele

žena sa e, a sa f je obeležen držač svež- 
njeva g i g, jezgra iz izdelje|nog gvožda, 
koji međusobno naspramno leže i koji 
pod magnetnim uticajem većeg broja u- 
naokolo radialno postavljenih magneta E 
saopštavaju osovini kontroera impulse za 
određena ugaona pomeranja, čime upra
vo biva ostvareno automatsko podešava
nje kontrolera. Isto kao i po osnovnom 
patentu i ovde kontroler ima ispad u vidu 
zvezde, koji nije ucrtan, dai bi se njegovom 
pomoću kontaktni segmenti uvek doveli 
u tačno pravilan poi'ožaj za novo kolo 
struje, koje treba da se izvede.

U gornjem delu sl. 1 slova L i brojevi 
od 1—12 pokazuju šemu mašine sa Tro
faznom naizmeriičnoni strujom, koja mo
že dati više snaga, ovde rta pr. šest snaga, 
ako se njeni razni fazni namotaji različi
to kombinujlu. Uređaj za automatsko U- 
kijučivanje se sastoji iz sistema relea D, 
koji bivaju upravljani pfomenom intenzi
teta struje koja se absorbuje pri raznim 
snagama. U nizu (seriji) sa tri kola Struje 
»Uašine, uključeni su primarni namota(pi 
triju transformatora koji ređtlkuju Struju, 
čiji sekundarni hamotaji napajaju odgova
rajuća kola struje triju relea Dlll—-Vi, 
DII—V, Dl—IV, pri čenrti i ovde svd-lci 
rele služi za dve snage. Rele Dl—Jv, koji 
biva hadražert pomoću transformatora ć.
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»"uži za prelaz na snage II, III i V, drugi 
rele DII—V, koji biva nadražen pomoću 
transformatora b služi za prelaz na- sna
ge I i III, odn. IV i VI, treći rele DIH—VI, 
koji btva nadražen transformatorom a, 
služi za prefaz na- snage II, IV i V.

Relei mogu imati oblik, koji je pokazan 
u osnovnom patentu i podesno bivaju 
stmabdeveni magnetnim kompenzovanjem, 
da bi se sprečilo kretanje u skokovima.

Oblik izvođenja, koji je pokazan u si!. 
1, jednog elektromagnetnog ukjučnog u- 
ređaja sa dvostranim ankerom g, gt po
kazuje samo tri elektromagneta E za šest 
snaga, a- ovi elektromagneti I—IV, II—V 
i III—VI međusobno su postavljeni u uga
onim razmacima od 60°. Tri e'ek tro mag
neta dob: ja ju svoju struju preko kontakta 
o, p iz sekundarnog koiia, struje transfor
matora t, koji redukuju struju, podesno 
Uz međuukljlučenje kondenzatora t’ za 
smanjenje obrazovanja varnica. Tri relea 
DIII—VI, DII—V i Dl—IV postavljeni su 
oko osovine e kontrolera na način koji se 
vidi iz sf. 3, sa međusobno jednakim uga
onim razmacima od 60°, odgovarajući 
rasporedu etektromagnetai E. Pomeranje 
njihovih poluga i je, prema ugaonom po
ložaju prstenastog upravijajućeg ispada s’, 
koji se nalazi koncentrično na kontroero- 
voj osovini e, ffi slobodno ili- zaprečeno, 
kao što je već opisano u osnovnom pa
tentu.

U svakom od šest kontrolerovih polo
žaja anker pokriva ili jednim ili drugim 
od svojih svcžnjeva g, g, jezgra, ne samo 
elektromagnet E, na koji) je upravo pode
šen, nego i dellove susednih elektromagne
ta, na koje oe možda zatim biti upućen. 
Osovina kontrolera je u nacrtu pokaizana 
radi primera u položaju za treću snagu, 
pošto je svežanj g jezgra upravljen na e- 
lektromagnete III—VI, pri čemu ipak po
kriva i jedan deo srednjeg elektromagne
ta Eli—V i stoga može fako da pređe u 
položaj za drugu snagu, ako se intenzitet 
struje, koja je absorbovana mašinom, 
trajno nalazi ispod određene granice ta
ko, da ovim- kontakt p relea DIH—VI biva 
zatvoren. S druge strane ipak svežanj! g, 
jezgra prekriva jedan deo elektromagne
ta EI—IV, koji je sprema-n da pređe u po
ložaj IV snage, ako intenzitet struje traj
no prolazi određenu graničnu vrednost, 
pošto je u ovom Slučaju kontakt o relea 
DIII—VI zatvoren.

Da bi se iizbeglo da više elektromagne
ta radi jednovremeno, u si. 3 je predviđe
na mehanička zaiprečna naprava, koja od
govara uređaju, opisanom u osnovnom 
patentu (si. 6), al!i radi samo za tri relea.

Podešavanje osetijivosti uređaja se vr
ši t kode kao kod onog oblika izvođenja, 
pomoću tri otpornika u, u’, u”, sa kliz
ni n kracima v, v’, v”, koji se mogu po
dešavati, na željene maksimalne i mini
malne vrednosti struje za svaku snagu, 
pri čemu vrednosti za svaki stupanj mogu 
biti podešene bez obzira na vrednosti, 
koje su ustanovljene za susedne stupnje.

Kao što je već u osnovnom patentu o- 
pisano, svaki rele d služi za dve snage, 
pri čemu kontaktni krak w (si. 2), koji se 
nalazi na osovini e kontrolera, za niže 
stupnje snage, koji su uključeni u zvezdu, 
kratko zatvara jedan deo otpornika u, u’, 
u” i sa jednim od kontakta x, x’, x” od 
tri niža stupnja snage, obrazuje kontakt. 
Klizni krakovi z, z’, z” na otpornicima 
služe za podešavanje veličine odeljaka ko
ji se kratko zatvaraju. Kontaktnom kraku 
w struja biva dovođena pomoću četkice 
f’”, koja se nalazi na sprovodnom prste
nu f”, koji je kroz izolišući nosač f’ dr
žača f vezan sa ovim i stoga se obrće sa 
ankerom g.

Da bi se izbegjlo, da kontrofer nepo
sredno prelazi od najveće snage ka naj
manjoj snazi ili obratno, predviđen je 
uređaj, koji je pretstavijen u ovom 
obliku izvođenja u slici 4. Isti se sa
stoji iz prstena y, koji je posredstvom 
izolacije nalazi na držaču f ankera g i 
koji se ne sastoji iz sprovodljivog materi
jala po celom njegovom obimu, nego je 
prekinut pomoću izoilujućeg dela y,. Stru
ja, koja dolazi iz transformatora t dospe- 
va kroz ovaj prsten y i četkicu y” ka e- 
(lektromagnetima EIII—VI i EI—IV. Pr
sten y je u si. 4 ucrtan u položaju, u ko
me kontroler daje najnižu, prvu, snagu a 
ne u položaju kou 11 sh 1 odgovara za 
treću snagu. Struja, kola dotiče elektro
magnetu EIII—VI prekinuta je transfor
matorom t, jer četkica y”’, kojai dovodi 
Struju ovom elektromagnetu, leži na izo- 
lujučem delu prstena y. Dalje smanjenje 
struje, koja je absorbovcna mašinom, ne
ma stoga nikakvog uticaja na kontroler.
Ako je s druge strane kontroler u polo
žaju, koji odgovara šestoj (najvećoj) sna
zi, izofujući deo y’ se nalazi u položaju, 
koji jie kod y° pokazan isprekidanim lini
jama, tačno prema jednoj drugoj četkici 
y”’, koja; stoga elektromagnetimia EI—IV 
ne može da dovodi nikakvu struju tako, 
da dalje povećanje intenziteta absorbova- 
ne struje ne može proizvesti nikakvo da
lje obrtanje kon'r lera preko šeste (naj
veće) snage.



Patntni zahtevi:
1. Obiiik izvođenja automatskog eCektro- 

magnetnog 'uređaja za kontroler, prema 
osnovnom patentu br. 9828, kod kojeg 
dvostrani anker radi u vezi sa neparnim 
trojem radialnih elektromagnetai, nazna
čen time, što jedna strana ankera služi za 
podešavanje manjih snaga, dok druga 
strana ankra dalje obrće osovinu kontro- 
lera za podešavanje većih snaga.

2. Oblik izvođenja uključnog uređaja

prema zahtevu 1, naznačen time, što je
dan obrtni upravljajući organ (s), koji se 
nalazi na osovini kontrolera, određuje ko
ji od dva elektromagneta odgovarajući 
(položaju ankera treba da bude nadražen.

3. Oblik izvođenja uključnog uređaja 
prema zahtevu 1, naznačen time, što su 
predviđena sretstva (y’) da se u oba kraj
nja položaja osovine kontrolera zaprečl 
dovođenje struje ka elektromagnetima za 
svaki suprotni krajnji položaj.
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