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Svenska Aktiebolaget Bromsregulator, Malmé, Svedska.

Uredaj kod automalskih regulacionih naprava za ko¢nice na Zeljeznickim vagonima
i slicnom.

Dopunski patent uz osnovni patent br. 6899.

Prijava od 11. februara 1929.

Vazi od 1. decembra 1929.

NajduZe vreme trajanja do 31. oklobra 1944.

NazocCni pronalazak jeste poboljSanje u
pateniu br. 6899 opisane automatske regu-
lacione naprave za kotno motkovlje, u svrhu
usavrsavanja djelovanja u stanovilim smje-
rovima, kako je niZe opisano.

Na nacrtima prikazano je pet raznih
oblika izvedbe pronalaska, koji se svi ima-
ju smatrati modifikacijama u osnovnom pa-
tenlu opisane naprave. Nacrti obuhvacaju
pet slika, koje sve pokazuju pogled sa
strane, djelomi¢no u prerezu, na regulaci-
onu napravu i na kojima se za odgovara-
juce dijelove uzimlju jednake oznake kao
kod osnovnog patenta.

Na Fig. 1 prikazana preinaka odnosi se
na takove aparale, kod kojih su u osnov-
nom pafentu opisane sudarne plohe dobile
stanoviti slobodni prostor okolo prirubnice
12 tako, da se spojka 15, 22 moie po
kocnom nategu izvuci iz zahvata. Aparat
je uporabiv jednako sa automatski zavor-
nim vij¢canim vretenom, kao i bez takovoga,
pa se dade u potonjem slucaju upotrijebiti
kako za umanjivanje, tako za povecavanje
slobodnih prostora.

Razlika izmedu ovoga oblika ..vedbe i
osnovnoga patenta u glavnom je u tom, da
je motka 11 providena u cijev 3 ulazeé¢im
produzenjem 11 2, koje nosi ucévri¢enu o-
krajnu prirubnicu 23, izmedu koje i sa di-
jelom obocja 6 spojene prirubnice 6" jeste

smesteno tlatno pero 24, koje je proliv
recene prirubnice uprto pomocu kuglji¢nog
lezaja 25.

Navedeni su dijelovi predvideni radi u-
klanjaja poteskoce, koja kod uporabe apa-
rata prema osnovnom patentu moZe nastali
kod takovih koénih naprava, kod kojih ima-
de i kada je kocnica odrijeSena, u mot-
kovlju slanovili neznalni pocetni napon.
Ovakav napon moZe primjerice da bude
izazvan po perima, smjestenim na paocni-
cama, koji sluze tomu, da u odrijeSenom
slanju koénice podrzavaju paocnice udalje-
no od tockova tako, da ne moZe nastati
trvenje. Ovaj pocetni napon jednako kao i
onaj pravi ko¢ni napon ide za tim, da
spojku 15, 22 izvuce iz zahvata i da kod
aparala bez zavornog viljcanog spoja pro-
uzrokuje izvijanje, pa pero 13 mora biti
tako jako, da se to ne uzmogne zbiti. Apa-
ral, prema osnovnom patentu, koji je tako
izveden, da sudarne plohe imadu slobodni
prostor okolo prirubnice 12, raditi ¢e onda
kako slijedi. Za vrienja koCenja vrli se
spojni dio 22 uz istovremeno premicanje
prema prirubnici 12, pa doklegod jo¥ nije
nastupio koc¢ni nateg, slijedi spojni dio 15
kreinjama spojnoga dijela 22. (Ova se funk-
cija zbiva kod aparata bez automatski za-
vornih vijaka u pravilu kod skoro svakog
kocenja; kod aparata sa automatski zavor-
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nim vijcima samo kada su slobodni pro-
stori preveliki). Snaga pera 13 obtereéena
je zahvalom spojke po prirubnici 9, ali je
ova priklopljena uz sticni nastavak 16 sa
snagom, koja je polrebna za izjednacenje
gore spomenutog pocetnoga natega. Ovaj
priklop prouzrokuje stanovita trvenje izmedu
spojnog dijela 15 i sa maticom 4 spojene
uporne prirubnice 9, pa stoga matica 4 na-
stoji, dokle je spojka u zahvatu, ali dok
stik 7 ® jo3 nije do$ao u dotik sa prirubni-
com 12, da slijedi vrtnju spojke u oba
smera. Ova tendencija nije Stetna dokle se
spojka vrti u smjeru umanjivanja slobodnih
prostora, buduci da zahvatni uredaj 17, 18
sili obo¢je 9, 8, 7, 6 i malicu 4, da sudje-
luju pri vrinji. Kod vrinje spojke u drugom
smjeru ne smiju se obocje i matica vrtili
skupa, pa se njihova tendenca, da slijede
ovu vrinju, mora sprijeciti, da se izvedeno
umanjenje slobodnih prostora ne bi odgo-
varaju¢im $arafljcnjem unatrag opet doki-
nulo.

Djelovanje aparata u obliku izvedbe pre-
ma Fig. 1 u glavnom je jednako kao kod
aparata prema osnovnom patentu. Stik 6 ®
oslanja se kod razrijeSene spojke uz pri-
rubnicu 12 i to sa zbrojem snaga pera 13
i 24. Kada spojka dode u zahval, odlerecuje
se kao prije snaga pera 13 od uporne
prirubnice 9 i stim od stika 6% koji je
ali neprestano snagom pera 24 priklopljen
uz prirubnicu 12. Snaga pera 24 moiZe
shodno biti jednake velicine kao snaga
pera 13, tako da moZe ponistili eventualni
pocetni nateg u motkovlju, a ipak sudarnu
plohu tako jako pritisnuti uz prirubnicu 12,
da se dobije stanovili otpor protiv vrinje.
Kada je spojka 15, 22 izradena klizno,
mora naravno da pri tom njena snaga vri-
nje bude odmjerena tako velikom, da uz-
mogne svladati i navedeni olpor protiv vri-
nje, kada ima da se zbude smanjivanje
slobodnog prostora. Dokle je spojka u za-
hvatu, no jo§ nije nastupio ko¢ni nateg, ne
moZe prema tomu poceini napon kocnog
motkovlja upornu prirubnicu 9 priklopiti uz
stik 16, pa je usljed toga tendencija obodja,
da slijedi vrtnju spojke u oba smjera, uklo-
njena, jednako kao 3to je uveden pozitivni
otpor protiv nepozeljnog Sarafljenja unaltrag
malice i obo¢ja. Time su nedostatci u o-
snovnom patentu prikazanoga aparata u tom
pogledu uklonjeni.

Istina, da je uporabom dopunskog pera
skoptana stanovita pogibelj, naime u slu-
&aju ako bi zahvatni uredaj 17, 18 ili pero
bilo s kojega razloga zatajili. Kod aparata
prema osnovnom paltentu u svakom se slu-
¢aju spojka 15, 22, a usljed toga i stik 16
premitu prema prirubnici 12, tako da se
kod nastupa ko€nog natega slik 7 ® vodi

prema recenoj prirubnici, pa zasovi aparat
protiv izSarafljivanja. Jedina bi onda bila
posljedica, da bi prestala automatska re-
gulacija, te bi aparat djelovao kao cvrsta
steznica. Naprotiv kod aparata prema Fig.

‘1 mora koc¢ni nateg u takovom slucaju naj-

prije stisnuti pero 24, ali kada se to zbude-
onda se sudarna ploha 6° odvuce od
prirubnice 12, obocje se onda moie
slobodno prekrenuli, jer je ovo pero uprio
samo po kugliénom lezaju 25. Posljedica
bila bi iz3arafljenje aparata dotle, dokle bi
to dopustavao u osnovnom patentu prika-
zani vijcani spoj 2, 4, a posljedica toga
mogla bi biti, da bi Stap do$ao u svoj ko-
nacni polozaj, a da ne bi nastalo kocne
snage, t. j. izostalo bi ko¢no djelovanje.

Da se ukloni ova opasnost, moie se u-
potrijebiti oblik izvedbe, prikazan na Fig.
2 (ili 3), koji je zami$ljen i sa unaprvo u-
klopljenom spojkom. Na Fig. 2 prikazana
izvedba sli¢na je gore opisanoj, ali sa sli-
jede¢im iznimkama. ,

Razlika od gore opisanoga oblika izved-
be sasloji se u tom, da polovica spojke
22 & nije izravno spojena s maticom 20,
ve¢ pomocu umetnutnog zahvatnog uredaja,
a u tom sluaju moZie da ofpadne u vezi
sa Fig. 1 opisano pero 24 s pripadnim di-
jelovima.

Zahvatni uredaj sastoji se u ovom slu-
Caju iz prstena 17, providenog paocnim
zubima (Sperrzdhne), koji je smeSten na
matici 20 primjerice klinovima i utorima
pomi¢no, ali ne okretljivo i iz odgovaraju-
éeg vijenca s pao¢nim zubima 22" na po-
goneéoj polovici spojke 229 koji djeluje
skupa sa pogonjenom polovicom spojke
15 ¢, koja je s oboéjem aparata spojena
aksijalno pomicno ali ne okretljivo. Ovaj
se potonji spoj dade zamisliti tako .izveden,
da je polovica spojke 15* providena sa
letvicama 15 ?, koje stoje van, a pomicne
su u odgovarajuce utore u obo&ju aparata,
te podjedno sluze kao stik protiv u obocju
smjestene uporne prirubnice 9 ¢ koja po-
tonja odgovara gore opisanoj prirubnici 9.
Valja primijetiti i to, da je izmedu matice
20 i polovice spojke 22 ° smjeSten kocni
prsten 26, koji je shodnim nacinom na pr.
pomoéu klina i utora aksijalno pomiéno,
ali ne okretljivo spojen sa motikom 11.

Djelovanje kod povecavanja i umanjiva-
nja slobodnog prostora kod ovoga je obli-
ka izvedbe uglavnom jednako, kako je opi-
sano u vezi s osnovnim patentom. Jasno
je, da se i kod aparata prema Fig. 2 su-
darna ploha 7 ® dade slobodno od koc¢no-
ga nalega pomicali prema prirubnici 12,
¢ime se aparat zasovi protiv povecanja
meduprostora, ¢im se kod kocCenja spojka
dovede dosta blizu do reéene prirubnice



pri ¢em se zasovljenje zbiva nezavisno od
toga, da li zaporna naprava funkcionira ili
ne. Neograni¢eno povecanje slobodnih pro-
stora u slu€aju kada zaporna naprava za-
taji, ne moze se dakle ni kod ovoga obli-
ka aparata zbiti.

Zaustava proliv gore navedene tendencije
obodja aparata, da slijedi spojku za vre-
mena, dok je spojka ukopcana, ali nema
koéne snage, postizava se kod ovoga obli-
ka izvedbe iim, da se snaga pera 13 kod
ukopcane spojke od spojkinog dijela15 ° pre-
vodi preko spojkinog dijela 22 ° i ko¢nog
prstena 26 na maticu 20. Snaga pera pri
fom prouzrokuje snazno sliskanje svih do-
dirnih ploha izmedu ovih dijelova, a izme-
du spojkinog dijela 22.¢ i ko¢nog prsiena
26 naslaje dosljedno za tog vremena trve-
nje, koje obzirom na neokretljivost kotnoga
prstena djeluje u formi otpora protiv vrinje
spojkinog dijela 22 2. Kada se spojka vrti
u smjeru umanjivanja slobodnih prostora,
imade zavorna naprava 17, 22 ® da svlada
i ovaj otpor; kada se ali matica 20 i po
njoj paocni vijenac 17 vrte u profivnom
smjeru, ne biva spojkin dio 22 @ pozilivno
poveden, ve¢ ga navedeno frvenje zaustav-
lja tako, da on pod utjecajem priliska pe-
ra 13 slijedi kretanje matice 20 u -aksial-
nom smjeru, a da ne ucestvuje u njenoj
vrinji. Priklapanjem spoj¢inih dijelova 22 * i
15 @ jedan uz drugi sprjecava se i potonji,
kao i oboéje aparata, te vijcanom spoju
pripadna matica na vrinji, usljed cega osta-
je izvedeno umanjenje slobodnih prostora
stajati.

Buduéi da naravno ofpor proliv vrinje
spojc¢inog dijela 22 ® u smjeru umanjivanja
slobodnih prostora ne pruza korisli, mogla
bi se mjesto ko€noga prstena 26 uzeti pri-
kladna zavorna naprava, koja djeluje u je-
dnom smjeru samo, a koja bez vecega ot-
pora dopustava vrinju spojcinog dijela 22 @ u
reCenom smjeru, dok naprotiv sprjecava
njegovu vrinju u protivnom smjeru. Pred-
nost prikazanoga uredaja sasloji se u tom,
da se dade jednostavnije izraditi.
~ Kod gore opisanoga oblika izvedbe aksi-
J_alno _pomicanje spoj¢ine polovice 22 ¢ kod
iskopcanja spojke kroz umetnuli zavorni
uredaj nije pozitivno razvoden, pa se u tim
prilikama moze zbiti, da spojka zapne i da
se ne otkopta za vremena.

Da se predusretne i ovom nedoslatku i
da se dobije pozitivni razvod aksijalnog
pomicanja polovice spojke u oba smjera,
moze se uzeli na Fig. 3 prikazani oblik iz-
vedbe, na kojoj se pokazuje i zavorna na-
prava neSlo drugacije forme, koja za vrge-
nje svoje funkcije ne iziskuje aksijalnog
pomicanja dijelova, koji djeluju jedan na
drugi.

Kod uporabe sa fig. 2 vidi se takoder,
da se okretljiva matica 20 mora vrtiti rela-
tivno prema pokrelljivom koénom prstenu
26, 3to kod naslupa aksijalnog natega iz-
medu susjednih ploha stvara stanoviti otpor,
kojemu se dade pomocu prikladnih sred-
stava izbje¢i. Uredaj za poslizavanje ove
svrhe sadrian je iu obliku izvedbe prema
fig.: 3.

Prema Fig. 3 spojena je matica 20 sa
spojc¢inom polovicom 22 ° pomocu u je-
dnom smjeru djelujuceg zahvatnika u formi
Spiralnog pera 27, koje lijesno pristaje u
cilindricne plohe obih dijelova, koje treba
skopcati. Djelovanje je ovoga pera takovo,
da nastoji poveéali svoj promjer, kada se
izvrgne zakretanju protivno smjeru zevoje,
usljed ¢ega se pero i cilindri¢ne plohe
skopcaju skupa tako, da se vrinja prevodi
od jedne na drugu; kada je pako zakreta-
nje upravljeno u smjeru zavoja pera, onda
se ono slisne, pak prestane spoj izmedu
pera i cilindri¢nih ploha. Takova su pera
po sebi poznata, pa je bez znacenja za
pronalazak, da li je zahvatna naprava, koja
djeluje samo u jednom smjeru, izvedena
ovim ili onim na¢inom. U ovom sluaju
odabrana forma imade tu prednost, da se
kretnja prevodi bez spomena vrednog praz-
nohoda.

Pozitivni razvod spojtine pole 22 @ kod
ukapcanja spojke zbiva se po aksijalnom
premicanju malice 20 jednakim nacinom,
kao $lo je gore opisano, ali jednako pozi-
tivni razvod kod iskapcanja spojke zbiva
se pomocu s malticom 20 spojene tulajice
28, koja jednim bridom tako zahvaca okolo -
brida spojc¢ine polovice 22 ¢, kako se moze
bez daljnjega razaznati iz nacrta. U tom se
slu¢aju dade spoijka, i ako zapne, pozitivno
izvuéi iz zahvala.

Paocni prsten 26 ° prema Fig- 3 imade
od prstena na Fig. 2 ne$to razliciti oblik
popre¢nog prereza, ali djeluje sasvim jed-
nako kao potonji. Osim toga je radi poni-
Slavanja trvenja izmedu paoCnog prstena
26 ® i matice 20 izmedu njih smjesten ku-
glji¢ni lezaj nacinom, koji je bez daljnjega
jasan.

Djelovanje oblika izvedbe prema Fig. 3
jednako je, kao ono, opisano odnosno na
Eiga Lin?:

Svi do sada opisani oblici izvedbe i pre-
inake imadu taj nedostatak, da za sve vri-
jeme, 3o je spojka ukopcana, djeluje pri-
tisak pera 13 na one organe (vijcani narez
izmedu matice 20 i vijka 10), koji izvadaju
aksijalno premicanje spojke prema ukop-
&anju. Narotito kod aparata, kojima je svrha
i povecanje premalenih slobodnih prostora,
a kod kojih je spojka ve¢ u zahvatlu po
zasovu aparata proliv povecanja slobodno-



ga prostora, ova je cinjenica Slelna, jer
rucka 21 biva tesko pomicna, tako da pro-
izvodi olpor kod odrjeSavanja kocnica. Za
gore spomenutu vrst aparala poslizava se
pobolj$anje ovoga nedostatka uporabom na
Fig. 4 prikazanoga oblika izvedbe.

Aparat prema ovom obliku izvedbe iz-
raden je kao slijedi. Okretljivi dio motike
3, koji je u ovom, kao iu predad$njem slu-
c¢aju zami$ljen Supljim, provucen je po me-
hanizmu do prévrsine u8ice 5. Na kraju
cijevi 3 smjesten je pridrzni prsten 30, koji

je izgraden kao kapa, koja zatvara cijev,

da podjedno sluzi u cijevi smjedtenom pe-
ru 13 kao sticna ploha. U pri¢vricenoj u-
gici 5 smjedtena je tulajica 31, koja obu-
hvaca cijev 3, a koja nosi za primanje
kotnog natega na pridrznom prstenu 30
smjeStenu plohu 31 ° radi zajednickoga dje-
lovanja sa plohom 30 2.

Pridrini prsten moze nadalje biti provi-
den sa ¢epom 30 b, koji tece u izrezu 5 u
usicu 5. Svrha je toga Cepa, da razvodi
cijev naprama uSici, a okrajnja ploha cepa
predvidena je za to, da eventualno priljeg-
ne na pod izrezka 5% radi ograniCenja
slobode kretanja cijevi 3 u ovom smjeru.

Pero 13 nategnuto je izmedu dijela pri-
drzanoga prstena 30, koji zatvara cijev 3,
i plote 52, koja je ploca providena cCepo-
vima 32 9, koji kroz izreske 33 vire kroz
cijev 3 napolje. Ovi se ¢epovi upiru po-
mocu prstena 34, kugljicnog lezaja 14 i
kocnog prstena 26 ® proliv pokreéuceg spo-
j¢inog dijela 22° Prsten 34 moze biti
shodno tako izraden, da Cepovi 32° radi
sprjecavanja medusobnog zakretanja poci-
vaju u izrescima prsiena. Paocni prsten
26 ® smjesten je slitno kao kod predasnjih
izvedbi opisani paocni prsteni 26 i 26 ® aksi-
jalno premicavo, ali ne okretljivo, i to sho-
dno tako, da ga razvodi cilindri¢cno produ-
Zenje cijevi 31, pri ¢em ovo produZenje i
paocni prsten mogu biti provideni sa me-
dusobno zahvatajuéim c¢epovima i utorima
26 ¢ 32° Prsten 34 i kuglji¢ni lezaj 14
mogu se naravno nadomjestiti s drugim
formama izvedbe aksijalnih leZajnih ure-
daja.

Tulajica 31 providena je vani vijcanim
narezom 36, na koji je nasadena matica 20,
koja odgovara malici, prikazanoj na pre-
dasnjim opisima pod istom oznakom. Ru-
cica 21 nije kod ove forme izvedbe smje-
Stena izravno na matici 20, veé na izvan
ove predvidenoj tulajici 20 2. Svrha ovoga
uredaja rastumaciti ée se dolje, ali radi
razumijevanja djelovanja aparata treba po-
misliti, da matica 20 i tulajica 20 ® tvore
jedan jedini komad.

Izmedu fulajice 202 i spojéinog dijela
22> smjestuna je zavorna naprava, koja

djeluje same u jednom smjeru, a koja je
zamiSljena kao zavorno pero 27, sli¢no
onomu, koje je opisano u vezi sa Fig. 3,
i prsten 37, koji zahvaca u spojcin dio 22 P i
koji je odnosno na ovaj aksijalno premicav,
ali ne okrelijiv. Tulacija 20 ® providena je
nadalje sa upornom prirubnicom 38, koja
ima da sluii za zajednicko djelovanje sa
odgovarajucom sticnom plohom 39 na spoj
cinom dijelu 22° i to tako, da ogranicuje
slobodu pomicanja reCenoga spoj¢inoga
dijela u smjeru na spojéin dio kroz prsien
54, kuglji¢ni lezaj 14 i paoéni prsten dje-
lujuce snage pera.

Na cijevi 3 pricvri¢en je konaéno po-
gonjeni spoj¢in dio 40,.na pr. pomocu vi-
jaka 41.

Da se razumije djelovanje ove forme iz-
vedbe, mora se najprije uzeti, da je pri-
drini prsten 30 tako ugoden izmedu uSice
5 i stiéne plohe 31 ® tulajice 31, da nema
spomena vrijedne zracnosti u aksijalnom
smjeru. Pri tom sitreba shodno predstaviti,
da ¢ep 30® ne dolazi u dotik s podom
izreska 5° ve¢ da se pridrini prsten sa
svojom okrajnjom plohom 30 ¢ prilijeZe uz
unufarnju okrajnju plohu 5 uSice. Kada
rucka imade polozaj, koji odgovara odrije-
Senoj kocnici, nalaze se matica 20 i pri-
padna tulajica 20 @ toliko Sarafljene natrag
prema usici, da je spojé¢in dio 22 ? po sli¢-
nim plohama 38, 39 sprijecen, da dode u
zahvat sa spojcinim dijelom 40. Snaga pe-
ra 13, koja djeluje na spojcin dio 22 %, no-
Sena je onda po upornoj prirubnici 38, pa
se sa ove kroz tulajicu 20° i malicu 20
prevodi na vij¢cani narez 36 na tulajici 31.
Na pridrini prsten djeluju¢a snaga pera 13
ide za tim, da vodi cijev 3 i pridrini prsten
30 prema uSici, pri cem dolazi okrajnja
ploha 30 ¢ pridrinoga prstena lezati uz o-
krajnju plohu 5" uSice, tako da ftrvenje iz-
medu ovih ploha sprjecava cijev 3, da se
zakrene. '

Za kotno gibanje prekrenu se rucka 21,
a po njoj matica 20 i tulajica 20 ® s njenom
upornom prirubnicom 38 tako, da se svi fi
dijelovi udalje od uSice 5, pri Cem se spoj-
¢in dio 22 %, &iju sudarnu plohu 39 priti§ce
pero 13 prema upornoj prirubnici 38, pri-
blizuje spoj¢inom dijelu 40, pa dolazi ko-
nac¢no u stanovitom momenfu s njim u za-
hvat. Sada se spojéin dio 22°, jer je pri-
klopljen uz spojéin dio 40, vise ne moze
udaljiti od u8ice 5, a kod nastavljene vri-
nje ruc¢ice 211iiz nje slijedeéeg aksijalnog
premicanja matice 20, tulajice 20 * i uporne
prirubnice 38, mora se, 3to je jasno, poto-
nja prirubnica udaljivati od sudarne plohe
39. | prsten 37 premi¢e se onda aksijalno
odnosno na spojcéin dio 22", a razlog je
u fomu, da su ovi dijelovi, kako je vec



prije opisano, dobili stanovilu medusobnu
slobodu kretnje.

Cim se uporna prirubnica 38 udalji od
sudarne plohe 39, prenosi se snaga pera
13, koja djeluje na spoj¢in dio 22 na
spoj¢in dio 40, ¢ime se spojka podrzava
u ukopcanom stanju. Jer je spojcin dio 40
¢vrsto spojen sa cijevi 3, ponistava se
snaga, koja sa pera 13 djeluje preko pri-
drinog prstena 30 na cijev 3, po jednako
velikoj snazi, koja djeluje u protivnom smije-
ru (snaga pera se unuiar cijevi veie), tako
da se priklop ploha 30 ¢ i 30® jedne uz
drugu i tim priklopom izazvani olpor pro-
tiv zakrelnje cijevi ponisti. Ako koé&ni na-
teg jo$ nije nastupio u Casu, u kojem se
je spojka ukopcala, 1. j. ako su slobodni
prostori preveliki, prevesli ¢e se vrinja
rucke 21, koja se pomocéu zahvatnog ure-
daja 27, 37 prenaSa na spojcin dio 22P u
smjeru umanjivanja slobodnih prostora, po
spojci dalje na cijev 3 i vijcanom spoju
pripadnu maticu 4, Cime se poslizava re-
gulacija. Prekret cijevi 3 zbiva se toliko
dugo, dok nastali ko¢ni nateg ne dovede
sudarnu plohu 30 @ pridrinoga prstena do
snaznog priklopa uz plohu 31 % ¢ime se
cijev 3 zasovi protiv daljnjeg prekreta.

Radi preuzimanja daljrje pogonske vrl-
nje rucke 21, prema elasticitetu kocnog
motkovlja i t. d. izraduje se spojka 22 P, 40
shodno klizavo.

Kada koc¢ni nateg nastupi ve¢ prije mo-
menta uvkopcanja spojke, t. j. ako su slo-
bodni prostori premaleni, dade se, kao u
prijadnjim sluCajevima provesti poveéanje
slobodnih prostora uz pretpostavu, da vij-
cani spoj ne djeluje automatski zavorno.
U tom ce slucaju snaga ko€noga napona
biti tolika, da c¢e sviadali snagu pera 13 i
prekinuti priklon izmedu ploha 30 ¢ i 5 b, iza
Cega se mogu cijev 3, pridrini prsten 30,
pero 13, ploca 32 sa svojim Cepom 32 @ i
prsten 34 slobodno vrititi na kugljicnom le-
Zaju 14. Naravno da i spojc¢in dio 40 sli-
jedi krefnju vrinje, koja se naslavlja dolle,
dok spojéin dio 22° ne dode u zahvatl sa
spojcinim dijelom 40, pa sprjecava daljnju
vrinju.

U ovde prikazanom obliku izvedbe po-
stiglo se je, kako se vidi iz reCenoga, da
organi, koji razvode zahvat spojke (narezi
36), za vremena, dok je spojka u zahvatu,
nijesu optereéeni snagom pera 13, dok na
protiv naslupa ovakovo optereéenje, €im
se spojka raskopéa. Ako se ovaj oblik iz-
vedbe udesi i za regulacione naprave, ko-
jima je svrha povecanje slobodnih prostora
i kod kojih spojka, sli¢no, kao $to je opi-
sano kod prije navedenih izvedaba, vec
moZe biti ukopc&ana, prije nego $to nastupi
zavor protiv povecanja slobodnih prostora,

da se posti¢ci, da organi, koji razvode u-
kopcanje spojke, normalno ne budu opte-
receni snagom pera i da takovo opterece-
nje nastupi samo u takovoj periodi koé&enja,
u kojoj se zbiva povecanje premalenih slo-
bodnih prostora.

Da se ovaj ucinak dobije s aparalom
prema Fig. 4, treba si samo predstavili,
jedno da vijéani spoj ne djeluje automat-
ski zavorno, drugo, da je pridrini prsten
30 dobio stanovitu aksijalnu zracnosl, koja
odgovara veliCini aksijalne zahvatne kretnje
matice 20. '

Sloboda pomicanja pridrznog prstena 30
u smjeru usice 5 u tom se slucaju ograni-
Cuje tako, da Cep 30" udari svojim krajem
na pod izrezka 5P Okrajnja ploha cepa
30 ® moze primjerice biti konveksna, tako
da kod prislanjanja ne nastane vece Irvenje.
Svrha ovoga uredaja biti ¢e niZe poblize
opisana.

Kod stanja rucke 21, koje odgovara od-
rijeSenoj kocnici, valja zamisliti maticu 20
u takovom poloZaju prema usici 5, da pero
13 uzmogne pomicati pridrini prsten 30 i
cijev 3 prema usici, dok spoj¢in dio 40 ne
prilegne uz spojcin dio 22% a da &ep
30" jo§¥ nije do%ao do dna izreska 5°.
Spojka 40, 22" sada je u zahvatu i snaga
pera 13 vezana je unular cijevi 3. Sudarna
ploha 39 prislanja se uz upornu prirubnicu
38 samo sa snagom, koja moZe da nastupi
u motkovlju usljed eventualnog pocetnog
natega, a to je prema tomu jedina snaga,
koja oplere¢uje narez 36. Djelovanje je
sasvim jednako, kako je prije opisano u
odgovaraju¢im oblicima izradbe, jer kreinja
radi smanjivanja pocinje islovremeno sa
vrinjom rucke 24, pri ¢em eventualno pri-
jevremeno nastali ko¢ni nateg moze spnj-
¢in dio 40 izvuci iz zahvata sa spojcinim
dijelom 22" i aparat tako osloboditi, da se
mozZe gore opisanim nacCinom foliko dugo
zaSarafiti, dok uporna prirubnica 38 i spoj-
¢in dio 22® ne budu toiiko pomaknuti od
usice 5, da se vise ne moZe zbiti iskopca-
nje spojke radi prislanjanja ploha 30 ® i
31 2 jedne uz drugu. Kocni prsten 26 ® ima-
de jednaku zadacu, da sprije¢i kod odrje-
Senja spojki 3arafljenje aparata unatrag, kao
§to je opisano ranije u vezi sa fig. 2 1 3,
ali sa jedinom razlikom, da se on fu uvi-
jek sa cijelom snagom pera 13 priklapa uz
spoj¢in dio 22°, i kada je spojka iskopca-
na, ¢ime je djelovanje kocnice jo3 sigurnije.
I u ovom obliku izvedbe moZe se taj kocni
prsten nadomjestiti zavornom napravom,
koja djeluje u jednom smjeru.

Svrha &epa 30" je slijede¢a: Moze kad-
kada biti pozeljno, na pr. kod regulacije
koénica u radionici, da se regulaciona na-
prava dade s rukom u jednom ili u drugom



smjeru vij¢cano zasovili. Buduci da je spoj-
ka uvijek ukopcana, postoji protiv takove
regulacije znatan otpor, naime u smjeru
povecanja slobodnih prostora cijela snaga
spojke, a u smjeru smanjivanja slobodnih
prostora koCna snaga ko¢noga prstena 26 P,
koja se preko umetnute spojke 22 b, 40 pre-
vodi na cijev 3. Da se ipak uzmogne Ze-
ljeno vijcano zasovljenje izvesli rukom,
mora se spojka iskopcati, sto se moze
zbiti tako, da da se rucka oslobodi od or-
gana, koji kod kocenja uzrokuju njenu vrt-
nju, i ona vrli tako unatrag, da se matica
20 priblizi u8ici 5. Uporna prirubnica 38,
koja slijedi ovu vritnju, vodi pomocu stika
39 i spoj¢in dio 22 P prema usici 5, a ovo
se premicanje kroz dijelove 267, 14, 34,
32 ° 32 i pero 13 prenosi na pridrini pr-
sten 30. Kada se polonji radi dotika Cepa
30> sa dnom izrezka 5 ® ne moiZe vise vo-
diti prema uSici, prouzrokuje naslavna na-
iraznja vrinja rucke stiskanje pera 13 i s
tim iskopcanje spojke. Buduéi da prsten
34, koji slijedi vrtnju cijevi 3, pociva na
kugljicnom leZajn 14, moZe se sada cijev
3 slobodno wrtiti, pri ¢éem ftreba svladati
-samo jo§ mali olpor, koji nastaje usljed
prislona ¢epa 30P na dno izreska 59 Nn
ovom se polonjem mjestu dade naravno,
ako je pozeljno, smjestiti mali aksijalni
kuglicni lezaj, $to je ali dosta suvi$no, o-
sobito ako je okrajnja ploha éepa 30 ® kon-
veksna. Kada se rucka iznad izvedenog
vijcanog zasovljenja opel odvede nairag u
svoj normalni potoZaj, pa spoiji sa pogon-
skom napravom, spojka se 22 40 opet
ukopca.

Ve¢ se je u osnovhom patentu, a i u
vezi sa gore opisanim oblicima izvedbe
pokazalo, kada okretljivi dio vijcanoga
spoja sa s njim spojenim dijelovima biva
sa sianovitim zracnim prostorom smjesten
naprama sliku, predvidenom za primanje
ko¢noga natega, da se moZe dopusliti, da
spojka kod aparala sa neautomalski zavor-
nim vijcanim vretenima dode u zahvat prije
casa, nego Slo je stap prevalio pul, koji
odgovara normalnom slobodnom prostoru
paocnice, i da se zbiva polpuni zasov apa-
rala protiv povecanja slobodnih prostora.
Moguce je istina, da se i kod aparata sa
automatski zavornim vijéanim vretenima na
isti nacin nacini aksijalna zraénost za o-
kretljivi dio vijcanoga spoja. Kod lakovih
aparata, koji mogu provesti samo smanjiva-
nje slobodnih prostora, smije se spojka na-
ravski samo u tom Casu ukopcali, kada je
ko¢ni stap prevalio put, koji odgovara nor-
malnom slobodnom prostoru paoénice. Ka-
da spojka kod takovog aparata ide za tim,
du opisanim na¢inom bude po ko&nom
nategu izvucena iz zahvala, postizava se

prednost, da se od ko¢nog stapa ne mora
iza nastavieg koCnog napona i po njem
izvedenog zasova okretljivoga dijela vij¢a-
nog spoja proliv kretnje, uzimali snage za
kiizanje spojke. Spojka je u tom sluéaj kli-
zava i onda, kada je izvedena na pr. u o-
bliku zubne spojke ili drugaéije spojke s
poztivnim zahvatom i njena je pokretna
snaga ogranicena na vrijednost, koja od-
govara otporu okretljivog dijela vijéanog
spoja protiv zakrefanja kod takovog ko&nog
natega, koji odgovara snazi popustnog or-
gana i kod koje se spojka izvuée iz za-
hvata.

Dok je ovo djelovanje kod izvedbe pre-
ma osnovnom patentu i slikama 1—4 bilo
moguce samo kod uporabe automatski za-
vornih vijcanih vretena, dade se to postiéi
jednostavnom preinakom na Fig. 4 prika-
zane forme izvedbe ikod uporabe vij¢anih
spojeva, koji ne djeluju automatski zavorno,
kako je primjerice prikazano na Fig. 5. Na
cilindri¢nom produzenju 35 tulajice 31 smje-
§tena je sli¢na prirubnica 35°, koja radi
skupa sa sticnom plohom 34 2 na prstenu
34. Razmak izmedu sti¢ne prirubnice 35" i
plohe 34 ° kod odrijeSene koé&nice maniji
je od razmaka izmedu obih ploha 30 @ i
Tkl

Djelovanje aparala je skoro uvijek jedna-
ko kao ono, koje je opisano u vezi sa Fig.
4, ali sa slijede¢im razlikama: Ako se za-
misli nalezanje koc¢nica kod premalenih
slobodnih prostora, onda ée utom sluéaju
prerano nastali. ko¢ni nateg jednako kao
prije komprimirati pero 13 i spoj¢in dio 40
izvuci iz zahvata od spojcinog dijela 22 ® pri
¢em je sudarna ploha 39 potonjega prislo-
njena uz upornu prirubnicu 38, a cijev 3
onda je obi¢nim nacinom slobodna, da se
vrti na kugljicnom lezaju 14. Vrinja cijevi
3 nastavlja se dotle, dok se uporna prirub-

" nica 38 nije udaljila toliko od uSice 3, da

ploha 34 ® dolazi leZati prema sti¢noj pri-
rubnici 35°. Na temelju olpora, koji na-
staje usljed ovoga priklopa sprjecava se
daljnja kretnja cijevi 3, usljed ¢ega se kocni
napon moze povecali i toliko stisnuti pero
13, da se pridrini prsien 30 pomakne pre-
ko preostalog slobodnog prostora izmedu
ploha 30 i 31 % ate se plohe stisnu tije-
sno jedna uz drugu. Sada je cijev 3 za-
sovljena proliv daljnje vrinje, a njezinim.
zadnjim aksijalnim pomicanjem izvuéen je
i spoj¢in dio 40 iz zahvala sa spojcinim
dijelom 22 %, pri ¢em se podjedno sprje-
cava pero 13 usljed pridolazenja prirubni-
ce 35° da izvodi pritisak na kugljicni lezaj
14, ko¢ni prsten 26" i spojéin dio 22°. U
tom dakle polozaju ni spojka ni ko¢ni pr-
sten ne vrSe oipora protiv vrinje tulajice



20 ° i rucke 219 pa s toga koénica u tu
svrhu ne treba da upotrijebi snage.

Da se postigne &to sigurniji zasov protiv
zakretnje cijevi 3, mogu naravno i ploha
34 i sticna prirubnica 35" kao i plohe
302 i 31 2 biti nadinjene koni¢ne, rebraste
ili sl.

Odnosno naforme izvedbe prema Fig.4 15
valja primijetiti da su ovde organi (narezi
36), koji razvode zahvaéanje spojke, kako
kod ukopcanja, tako kod iskopcanja spojke
podvrgnuti u jednakom smjeru upravljenim
silama (od pera 13), pa sloga nuino ne
moraju biti izvedeni u obliku u oba smjera
razvodnih organa kao vijcani narezi i sl,
veé¢ se dade isti uéinak postiéi i kosim
nasltavcima, koji kod odrjeSenja koCnnice i
odgovarajuce krelnje rucke 21 vode tula-
jicu 20 @ u smjeru uSice 5.

Glede svih prikazanih oblika izradbe vri-
jedi, da radi mogucnosti upotrebe skupa
sa raznim ko¢nim napravama, kod kojih
momenat ukop¢anja spojke odn. zasova
aparata protiv poveéanja slobodnih prosto-
ra treba da bude razlicit, moraju biti pro-
videni uredajima, koji dopustaju udesavanje
toga momenta, tako da on nastupi u pravi
cas, 1. j, kada je ko¢ni stap prevalio put,
koji odgovara Zeljenim slobodnim prosto-
rima. Na nacrtima su prikazani uredaji u
tu svrhu, a njihovo se djelovanje u svakom
pojedinom slu¢aju sastoji u premicanju u-
porne prirubnice 9, 92 odn. 38. Kod iz-
vedbe prema Fig. 1—3 je tulajicasto, sa
upornom prirubnicom 9 provideno produ-
Zenje dijela obocja 7 (Fig. 1) izradeno
kao posebni dio 42, koji je sa dijelom 7
obocCja spojen vij¢éanim narezom 43. Vrl-
njom tulajice 42 oko nareza 43 dade se
uporna prirubnica 9 odn. 9 ¢ pribliZiti spoj-
¢inom dijelu 22 odn. 22 @ ili od njega uda-
ljiti, usljed Cega ée prije ili kasnije nastu-
pili ukopcanje spojke, odn. zasov aparala
protiv povecanja slobodnog prostora. Kada
je udeSenje obavljeno, treba tulajicu 42
tako ucvrstiti, da se viSe ne mozZe vrtiti na
narezu 43. To se moze zbili poznatim na-
&inom, kako je na pr. prikazano na Fig. 1
i 3, pomocu namjesnog vijka 44, koji je
smjedten na bradavici 45 na tulajici 42 i
sam osiguran sa maticom 46.

Kod izvedbi prema Fig. 4i 5 izvedene
su matica 20 i tulajica 20 °, kako je gore
navedeno, kao dva posebna dijela zakreta-
njem matice 20 naprama fulajici 20 ® dade
se polozaj matice na narezu 36 u aksijal-
nom smjeru promijeniti, $to povlaéi za so-
bom i aksijalno premicanje tulajice 20 ® i
s njom &vrsto spojene uporne prlrulgmce
38, &ime se mijenja momenat ukopCanja
odn. zasovljenja. Matica 20 i tulajica 20
mogu se pomocu nareza 47 medusobom

spojiti, pri ¢em aksijalno premicanje tula-
jice 20 @ za stanovitu torziju matice 20 od-
govara zbroju odn. razlici uspona nareza
36 i 47, ve¢ prema tomu, dali se ovi zbi-
vaju u istom ili u protivnom smjeru. Iza
obavljenog udeSenja zasove se lulajica
20 ® i matica 20 medsobom ne pr, kako
je gore navedeno pomocu namjesinog vij-
ka, tako da nemoze bili vie relativnog po-
micanja ovih dijelova.

Patentni zahtevi:

1. Aulomatska regulaciona naprava pre-
ma patentu br. 6899, naznacena tim, da je
okretljivi dio vijéanoga spoja namjesten za
zajednicki rad s takovim organima, koji
sprieCavaju zakretanje okretljivog dijela vij-
canog spoja u onom smjeru, koji je proti-
van smjeru, danom po zahvatnom uredaju.

2. Naprava prema zahtevu 1, naznacena
tim, da su organi, koji sprjetavaju zakre-
tanje okretijivog dijela vijéanog spoja u
onom smjeru, koji je protivan smjeru, u
kojom se on okre¢e po zahvalnom ureda-
ju, smjesteni tako, da okretljivi dio vijcanog
spoja pogone posredstvom spojke.

3. Naprava prema zahtevu 1 i 2, nazna-
¢ena tim, da se organi, koji sprjecavaju
zakretanje okretljivog dijela vij¢anog spoja
u onom smjejeru, koji je protivan smjeru,
u kojem se on okre¢e po zahvatnom ure-
denju, sastoje iz tarenice i organa, koji
sprieCavaju njezino zakretanje, ali joj do-
pustaju stanovitu slobodu aksijalnog po-
micanja.

4, Naprava prema zahtjevu 11i 2, kod ko-
je je okretljivi vijatni spoj smjeSten sa
sianovitim aksijalnim slobodnim prostorom
u odnosu prema jednomu ili vie uévrsce-
nih stikova, koji primaju kocni nateg, pre-
ko kojega se slobodnoga prostora dade po
nastupajuéem ko&nom nategu uz svladava-
nje snage popusinoga organa pomicati, pri
em receno pomicanje provada spoj u
smjeru njegovog iskopcanja, naznacena tim
da je veli¢ina aksijalnog slobodnog prosto-
ra dijela za vijcani spoj tako primjerena
veli¢ini zahvatnog gibanja spojke da &im
ko¢ni nateg premasi vrijednost, koja odgo-
vara snazi popustnog organa, biva spojka
sasvim iskopfana, pa se time poni-
Stava zakretanje okretljivog dijela vijcanog
spoja u jednom smjeru sprijecavajuceg or-
gana.

5. Naprava prema zahtjevu 1, 2 i 4, na-
pose kod upofirebe automatski nezavornih
vij¢anih spojeva, naznac¢ena tim, da je spoj-
ka za zajedni¢ko djelovanje sa okretljivim
dijelom spojnoga vijka i sa uévrd¢enim
stikom namje$tena tako, da se istom onda
iskopda, kada je reeni okretljivi dio spoj-
noga vijka zakréen protiv dalnjeg zakreta-



nja po priklopu uz Cvrsti slik, izazvanom
po kotnom nategu.

6. Naprava prema zahljeva 1, 2 i 4, na-
znaCena lim, da je spojka za zajednicki
rad s organima, koji provadaju njeno ukop-
canje, tako smjeStena, da se kod aksijal-
nog pomicanja okretljivog dijela spojnog
vijka spojka prisilno iskopca.

7. Naprava prema zahljevu 1, 2 i 6, na-
znacena tim, da je spojka smjestena tako,
da se kod odrijeSene kocnice dade s ru-
kom iskopcati, tako da se ponistava i dje-
lovanie spojke i djelovanje organa, koji
sprjecavaju prekretanje okretljivog dijela
spojnoga vijka, na receni okretljivi dio, u
svrhu, da se omoguéi nameStanje paoénih
slobodnih prostora rukom pomocu zakrela
okretljivoga dijela.

8. Naprava prema zahtjevu 1, 2. 6 i 7,
naznacena lim, da je kod rukom iskopcane
spojke okretljivi dio spojnog vijka udeSen

za zajednicki rad sa aksijalnim lezajem radi
olakS8anja zakretanja recenog dijela.

9. Naprava prema zahtjevu 1 i 2, nazna-
¢ena tim, da su oba ili da je jedan dio
spojke i organi, koji razvode ukopcanje
spojke, smjesteni tako pomicavi jedni pre-
ma drugima, da se reCeno ukopcanje, a s
njim i momenat djelovanja organa, koji
sprjetavaju zakretanje okretljivog dijela
spojnoga vijka, dade tako udesiti, da na-
stupe u Zeljeni Cas za obavljanja ko-
cenja.

10. Naprava prema zahtjevu 1, i 2, na-
rocito kod uporabe ne automatskt zavornih
vijaka, naznacena tim, da je jedan ili da
su oba dijela spojke i organi, koji razvo-
de ukopcanje spojke, smjesteni tako pomi-
cavi jedni prema drugim, da se momenat
zasovljenja okrelljivog dijela spojnog vijka
protiv zakretanja u smjeru povecanja slo-
bodnih prostora dade tako udesiti, da na-
stupi u Zeljeni Cas za obavljanja kocenja.
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