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Pronalazak se odnosi na jedan uredjaj
koiji dozvoljava da se invalidi smesteni u
njihovim kolicima mogu popeti na tro-
toar i si¢i sa istog a da za to ne bude
sniZena ivica trotoara.

Ovaj mehanizam koji je pokretan moze
se prema tome pridodati na kolica a
da im se ne nanese nikakva izmena niti
kvar.

Qvaj uredjaj vrlo prost i vrlo lak odli-
kuje se narocito time Slo se sastoji iz plo-
¢ica ili ravni pokretnih oko osovine sva-
kog toéka, a koji se odrzavaju u polozaju
mirovanja zakackama kojima se upravlja
ru¢icom na domaku ruke vozaca. Ove
ploce kad se otkace saume se namestaju
ispred to¢kova s kojima se nailazi na ivicu
trotoara (bilo pri penjanju bilo pri skidanju]
isle se plo¢e zalim automatsk[ vracaju u
njihov polczaj mirovanja &m se trotoar
predje.

U ostalom odlike pronalaska lako ce se
izloziti daljim donjim opisom u vezi na-
crlom u kome je:

Slika 1. izgled jednih kolica za invalide,
snabdevenih uredjajem po ovom prona-
lasku ploée su u poloZaju mirovanja.
Isprekidnim linijama prikazan je polozaj
prednje ploc¢e kada se Zeli odgovarajuci
tocak da popne na trotoar.

Slika 2 izgled s lica prednjeg tocka.

Slika 3 sematicki izgled kolica sa zadnje
strane.

Slika 4 izgled u vecéoj razmeri ploce

jednog od zadnjih toékova u njenom po-
loZzaju mirovanja.

Slika 5 pokazuje istu ploéu u trenulku
kad se todak valja po njoj da bi se popeo
na trotoar.

Slika 6 je delimican poprecan presek
slika 4 po A-a.

Slike 7 i 8 prikazuju u vecoj razmeri
detalj vilica koje obuhvataju osovine foé-
kova a koje su vezane za odgovarajuce
ploce. U slici 8 vilica je otvorena i vidi
se kako osovina prelazi iz jednog lezista
u drugo.

U primeru izvodjenja Sematicki pred-
stavljenom na crtezu, vidi se na slici 1
ram kolica postavljen, kao 3to je poznato,
na iri toc¢ka, od kojih je jedan prednji
tocak 2 za upravljanje a druga dva zadnji
tockovi 3 sluze za kretanje a pokretani su
pomocu poluge 4. Ova je poluga po dobro
poznatom naéinu pokretna na klacéenje da
bi kretala zadnje to¢kove preko kretace 5
i na okretanje da bi upravljala prednjim
tockom preko jednog poznatog prenosa
koji ovde nije predstavljen.

Prednji toéak 2 okreée se oko osovine 6
drzale viljuskom 7 koja je pokretna u
zglobu 8 rama kolica.

Svaki kraj osovine 6 stegnut je vilicom 9
&ije su dve grane stalno prilezane jedna
uz drugu oprugom 10. Svaka je vilica ve-
zana za ploéu 13 preko jednog krulog
Stapa 11 i jednog elasti¢nog stapa 12. Sta-
povi 11 i 12 pokretni su oko svoiih oso-



vina za utvrdjivanje na plodu 13 i to u
tackama 1 i 15.

Plo¢a se po preimuéstvu izradjuje od
¢elika i dobija rebra da bi imala veéu ot-
pornost. Povrsina ploée koja se nalazi na-
spram tocka pogodno je izabrana da bi
mogla da prione uz ovaj kad to bude bilo
potrebno.

Plo¢a 13 odrzavana je u poloZaju miro-
vanja jednom zakackom 16 koja zalazi
svojim krajem u jednu rupu naéinjenu na
istoj plo¢i. Ova zakacka pokretna oko oso-
vine 17 namestena je na jednoj ogrlici 18
utvrdjenoj oko zgloba 8 koja u mestu 19
ima jedan prsten za vodjenje kabla 20
koii upravlja zakackom. Kabl 20 vrste
Vovden vezan je jednim svojim krajem
za rudicu 21 koja se nalazi na domaku
invalidske ruke, na primer na koturu klatne
poluge 4

Grane vilica 9 predvidjene su svaka sa
po dva odgovarajuéa udublienja 22 i 23.
Kad se vilice sklope pod dejstvom opruge
10 ova udubljenja obrazuju dva cilindriéna
lezista sa prec¢nikom osovine 6 toc¢kova.

U polozaju mirovanja osovina 6 nalazi
se u lezistu 22. Na protiv kad todak pre-
lazi preko ploée 13 i za vreme dok ploéa
ponova zauzima svoj poloZaj mirovania,
osovina b lezi u lezistu 23. Ona prelazi
iz jednog u drugo razmaknuvsi grane vi-
lica 9 kao 8lo se vidi na slici 8. Stap 11
kojim je utvrdjena ploé¢a 13 nosi jedan
palac namesten da sudeluje sa jednim
stalnim urezom na viljusci toéa za po-
novno stavljanje u poloZaj mirovanja
ploce.

Svaki zadnji toéak 3 nosi jednu plocu
24 sliénu onoj 13 a vezanu 3tapovima
krutim 25 i elastiénim 26 sliénim Stapo-
vima 11 i 12, za vilice 9 namestenim oko
osovine 27 tockova i to sa svake slrane
ovih. Vilice 9 su istovelne sa onima na
prednjim toékovima. Osovina 27, za
vreme mira lezi u lezislima 22 a kad
tockovi prelaze preko ploda ova se oso-
vina nalazi u lezistima 23. Za veée du-
zine ploée 24 moze se predvideti jedan
luk 25 a sa Zljebom za pojacanje.

Odrzavanje u polozaju mirovanja plode
ostvareno je jednim pokretnim klinom 28
koji zakadinje za jedanm kljun naéinjen
jednim metalnim delom pogodnog oblika
33 a utvrdjenim za jedan od krutih sta-
pove 25 svake ploée 24.

Ovaj metalni deo poseduje jedno pro-
duzenje 33 a namenjeno da utera klin u
kliun u trenutku kad ploéa dodje u svoj
peloZaj mirovanja posle upotrebe.

Oba klina 28 koji svaki sa svoje strane
zadrzava jednu od ploéa 24, vezana su
medjusobno kablom 29 koji dopusta da

se mogu istovremeno pomerati pomocéu
jednog jedinog kabla 30 vezanim za kabl
29 izmedju tockiéa za vodjenje 31. Kraj
kabla 30 zavriava se na rudici 2la sme-
stenoj na klatnoj poluzi 4.

Rad je sledeéi: da bi se popelo na tro-

- toar 32 kolica se dovedu normalno na

ivicu trotoara i kada prednji tocak 2 dodje
blizu te ivice, dejstvuje na rudicu 21 kabla
20 da bi se podigla zakacka 16 i oslobo-
dila ploéa 13 koja okreéuéi se oko osovine
6 dolazi u polozaj predstavljen isprekida-
nim linijama u slici 1. Tada se kolica
krenu napred. Toéak nailazi na ploéu 13
i kako je odslojanje ploée od lezisla 22
u kome se tog trenutka nalazi osovina 6
vede od polupreénika toéka 2 kruti Stapiéi
11 pritiskuju na vilice 9, osovina 6 raz-
dvaja grane vilica (sl. 8)) i dolazi u leziste
23 koje je pak na ostojanju od ploée jed-
nakom polupreéniku toéka. Toéak se penje
na trotoar. Elasticni Stap 12 dopusta da
se ploéa 13 dobro oslanja i na zemljisie
i na ivicu trotoara.

Kad je tocak 2 popel na troloar, tocak
produZava da se okrecée i povlaéi sa so-
bom i plodou 13 koja je priljubljena uz
njega i koja usled rapavosti ne moze da
klizi po povrsini tocka. Povladenje usled
okretanja olaksano je stezanjem vilica 9
uz osovinu 6 dejstvom opruge 10.

Plo¢a 13 okrecudéi se zajedno sa tockom
prolazi izmedju grana viljuske 7. Ali kako
je zakacka 16 ponovo dosla u svoj nor-
malan polozaj dejstvom jedne povratne
opruge pogodno ude8ene, ona zalazi u
rupu probusSenu na ploéi u trenutku kad
ova dodje naspram njega, a u isto vreme
dejstvo ureza na viljudci na palac &tapa
11 koji nosi ploéu primorava ovu da se
odvoiji od toéka, ¢ineéi time da osovina 6
tocka predje iz lezista 23 u leziste 22.
Plo¢a 13 vraéena je tako u svoj normalan
poloZaj mirovanja.

U trenutku kad zadnji toékozi 3 dodju
blizu ivice trotoara, dejstvuje se na rucicu
2la koja vuée kabl 30a, preko kabla 39
oslobadia klinove 28 iz kljunova 33. Obe
ploce 24 oslobodjene okrecu se oko oso-
vine 37 i dolaze ispred tockova. Kolica
kreéu napred, tockovi se penju na ploce.
Kako su stapovi 25 kruli to primoravaju
grane vilica 9 da se razmaknu a osovina
27 upada u leziste 23.

Tockovi prelaze preko ploé¢a (sl. 5) koje
ostaju polpuno oslonjene na zemljiste i
ivicu trotoara zahvaljujuéi elastiénim $ta-
povima 26.

Kad su toékovi 3 na trotoaru, ploée 24
koje imaju rapavu povrsinu okreu se za-
jedne sa njima, kretanje je u ostalom
olaksano trenjem vilica 9 o osovinu 27.



U obrtanju ovih ploéa produzenje 33a
dala 33 noseno jednim od krutih stapova
25 svake ploée, udara na odgovarajudi
klin 28 koji je ponova zauzeo svoj nor-
malan poloZaj, posto se prestalo da dej-
stvuje na rudicu 2la. Ovaj se klin zaka-
éuje u kljun 33 ali istovremeno, usled
oblika produZenja 33a on primorava ploéu
da se pokreée u smislu strelice 34 i prema
tome da se odvoji od tocka; vilice 9 ras-
klapaju se i osovina 27 ponova zauzima
svo] polozaj u lezistu 99 vilice 9 koje se
potom zatvaraju. Ovim je vraéeno u nor-
malan poloZaj mirovanja.

Ako se u meslo penjanja na trotoar siéi
sa istog kolica se namestaju normalno na
ivicu troloara. Prednji toéak 2 zaustavlja
se sto je moguce blize ivici, otkaci se
ploéa 13 koja dolazi da se namesti na
trotoar ispred malog lo¢ka; kolica se krenu
napred toéak 2 prelazi na ploéu koja se
prevrée i naslanja na ivicu frotoara i na
zemljiste, kretanje moguée usled previdje-
nog elasticnog Stapa 12.

Za zadnje tockove 3 postupa se na ist!
nacin.

MoZe se naravno opisanom uredjaju
uéiniti razne konstruklivne izmene a da
se izlazi iz oblasti pronalaska. Naroéito
konstrukciia elastiénih stapova 12 i 26
moze biti ma koja i moZe se na primer
svaki nadiniti iz dve cevi koje ulaze jedna
u drugu a imaju unutra kakvu oprugu.

Potentni zahtevi:

1. Uredjaj pokretne rampe za kolica
invalida za prelaz na trotoar i silazenje
sa istih, naznaéen je time, §to je svaki
foéak snabdeven jednom ploéom nose-
nom na artikulisan naéin pomoéu jednog
para radialnih ruku koje se mogu okre-
tati oko osovine tocka, sa sredstvima za
zakacivanje da bi se ploéa odrzala pri
mirovanju, van dodira sa toékom, u tak-
vom polozaju da pri otkaéivanju padne,
usled rotacije oko osovine, i namesti pred
toéak kao rampa; i sa sredslvima da se
ploda vrali u svoj poloZzaj mirovanja posto
toéak predje preko nje.

2. Uredjaj prema zahtevu 1., naznacen
time, §to su ruke (Stapovi) koje nose ploéu
tako konstruisane da mogu biti pokretno
namestene na krajeve osovine pomocu
rasklapajuéih vilica, tako da se uredjaj
mozZe primenili ve¢ postojeéim kolicima.

3. Uredjaj prema zahtevima 1. i 2., na-
znacen time, $to su Stapovi (ruke) na koj-
ima je uzglobljena ploéa, namesteni na
osovinu tocka tako da se ostojanje iz-
medju te osovine i taéke uzglobljavanja

ruku sa plodom mo#ée menjaii prema nai-
laZenju toéka na ploéu koja igra ulogu
rampe.

4. Uredja] prema zahtevu 3., naznaden
time, sto 8u ruke koje nose plocu krute
i namestene na osovinu tocka pomodu
vilica sa dve grane koje se mogu ela-
stiéno rasklopiti a koje sadrze dva udub-
lienja koje obrazuju leZisla za osovinu
tocka, odgovarajuéi jedno za poloZaj ploce
odvojene od toéka (poloZaj mirovanja) a
drugo za polozaj ploce u dodiru sa toé-
kom (polozaj prelaza preko rampe).

5. Uredjaj prema zahtevima 1—4., na-
znacden ftime, 3to je ploéa odrzavana u
pogodnom polozaju cko njenog uzglob-
lienja sa rukama koje se nose, pomodu
jedne opruge ili jednog elestiénog stapa
izmedju jednog kraja ploée i ruke koja
nosi ili vilica, sto dozvolijava rad zgloba
za vreme prelaska tocka preko ukosene
ploce.

6. Uredjaj prema zahtevima 1—5., na-
znacen lime, 8to je vradanje ploée u njen
poloZaj mira posto je sluzila kao rampa
postignuto automatskim sredstvima koja
dejstvuju usled toga Sto se tocak i dalje
okreée posle prelaska preko rampe.

7. Urediaj prema zahtevu 6., naznaéen
time 3to se za vracanje u polozaj miro-
vanja ploéa usled irenja okreée zajedno
sa tockom sve dok je u prolazu ne zakadi
nanovo sredstvo za zakadivanje pri éemu
je istovremeno udaljenja od tocka dejstvom
jednog podesenog ispusta na rukama za
noSenje ploce.

8 Uredjaj prema zahtevima 1—7., za
prednje tockove naznacen time, §to ploéa
moze da prodje (sa jednim radijalnim ru-
kama =za nosenje i odrzavanje) kroz vi-
ljusku tocka i nosi jednu rupu da bi njom
bila zakadena sa zakackom 16 na koju
se moze dejstvovati preko jednog pogod-
nog prenosa tako da, kad je ploda posto
je veé sluzila kao rampa povucéena usled
trenja obrée zajedno sa toékom, ploca
biva ponovo zakadena zakackom 16 i u
isto vreme odvojena od tocka dejstvom
jednog zareza na viljusci na ispad naéi-
njen na ruci za nosenje ploce.

9. Uredjaj prema zahtevima 1—T7., za
zadnje tockove naznaden time Sto je unu-
trasnja radialna ruka koja nosi ploéu snab-

evena sa jednim kljunom na oprugu
koja moze biti izvucena iz zakacke kljuna
preko makakvog prenosa, isti kalup sa-
drzi jedno produzenje tako da kad ploéa,
posto je veé¢ sluzila kao rampa nastavi
da se usled trenja i dalje okreée zajedno
sa tokom, saradnja ovog ukoSenog pro-
duZenja sa klinom primorava radijalnu



ruku na spolinem obimu sto dovodi plocu tanju oko zgloba na ruci koja nosi, vo-
u polozaj odvojen od toécka. djena jednim lukom 25a za pojacdanje

10. Uredjaj prema zahtevima 1—-9 na- sa prorezorn namestenim izmedju ploce i
znacten time, S§to je ploa u svom okre- pomenute ruke.
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