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BeZiZni prijemni aparati sa simultano rade¢im akordiranim kolima.

Prijava od 10 jula 1934.

Ovaj se pronalazak odnosi na bezZi¢ne
prijemne uredaje kod kojih se dva ili viSe
kola akordiraju pomocu promenljivih induk-
tansa vrste sa pokretnim jezgrom. Pod pro-
menljivom induktansom sa pokretnim jez-
grom, podrazumevamo induktansu, koja se
sastoji iz kalema i magnetskog jezgra, koje
se moZe pomerat prema kalemu, da bi se
postigla promena u efektivnom permabilitetu
prostora oko kalema i da bi se time menja-
la induktansa kalema. Upotreba promenljive
induktanse ove vrste za akordiranje radio
frekventnih kola, koja je skoraSnja novina,
naziva se ,,akordiranje permeabiliteta‘“.

Pri izradi bezZi¢nog prijemnika uz u-
potrebu simultano radecih promenljivih in-
duktansa vrste sa pomerljivim jezgrom, po-
trebno je da sva akordirana kola, kontroli-
sana simultano rade¢im induktansama, mo-
raju biti u taénom skladu, t. j. ona moraju
akordirati skoro istu frekvenciju za svako
postavljanje zajedni¢kog kontrolnog organa
za akorditanje.

Jasno je da radi zadovoljenja ovog
zahteva kola za akordiranje moraju biti pra-
vilno konstruisana i taéno izvedana, ali upr-
kos svih predostroZnosti opaZeno je u praksi
da se neta¢nosti u skladu izmedu simultano
radecih kola deSavaju usled malih netaénosti
u konstrukeiji, usled dejstva lutajuc¢ih kapa-
citeta i eventualno drugih uzroka. Da bi se
savladale ove teSkoCe potrebno je izvrsiti
podeSavanje da bi se nadoknadile netatnosti,
te je i glavni cilj ovog pronalaska postupak
i sredstva za izvodenje ovih kompezacionih
podeSavanja.

Po pronalasku gore pomenute netacno-

Vazi od 1 marta 1935,

sti ispravijaju se pomocu regulisanja pokret-
nih jezgra induktansa podeSavanjem njiho-
vih permeabiliteta, pomocu regulisanja akor-
diranih kola podesavanjem njihovog kapaci-
teta i samoindukcija, tako da su u skladu
kada su pokretna jezgra u poloZaju ili blizu
poloZaja najmanje induktanse, kzo i pomocu
podesavanja polozaja halemova prema jez-
grima, tako da su akordirana kola u skladu
kada su jezgra u poloZaju na sredini izme-
du krajnjih poloZaja podeSavanja.

Poslednje pomenuto podeSavanje treba
izvesti onda poSto se akordirana kola posta-
ve tako, da su u skladu sa pokretnim jez-
grima u poloZaju najmanje induktanse, posto
inaCe podeSavanje akordiranih kola moZe u-
ticati na podesavanje poloZaja kalemova u
odnosu na jezgra.

Po pronalasku je vrlo podesno da se
u praksi vrsi regulisanje jezgra pre sklapanja
prijemnika, ostavljaju¢i samo dva podesava-
nja naime: podesavanja akordiranih kola i
podeSavanje poloZaja kalemova u odnosu na
jezgra, koja se treba izvesti posle sklapanja.
Mogucno je pak podesiti jezgra i kada se
ovi postave na prijemnik. Kada se ovo u-
Cini, onda se jezgra reguliSu podeSavanjem
njihovih efektivnih permeabiliteta da bi se
obezbedio skled izmedu simultano radecih
kola, kada su jezgra u poloZaju ili u blizini
poloZaja najvece induktanse. Ova se radnja
izvodi posle podeSavanja akordiranih kola i
to podesavanjem njihovih kapaciteta i / ili
samoindukcije, a pre radnje podeSavanja po-
loZaja kalemova u odnosu na pokretna jez-
gra, da bi se osigurao sklad izmedu simuita-
no radecih kola, kada se jezgra nalaze u
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poloZaju na sredini izmedu njihovih krajnjih
poloZaja podeSavanja.

Da bi se omogucilo da se efektivui
permeabiliteti jezgra mogu podesavati, po
pronalasku se predvida poboljsanja konstruk-
cija jezgra, koje se pravi iz dva dela izme-
du kojih se nalazi vazduSni procep, pri Ce-
mu se oba dela relativno mogu podc3avati,
da bi se menjao vazdu$ni procep. Isti se
delovi mogu udvrstiti u podeSenom poloZaju
Predviden je oslonac za kalem, koji omogu-
€ava podeSavanja kalemova u odnosu na
jezgra cele skupine.

: U priloZenom nacrtu sl. 1 je horizon-
talni izgled jedne skupine od nekoliko akot-
diranih kola, po pronalasku, koja su izvede-
na tako da olakSavaju tacnu simultann rad-
nju po ovom pronalasku.

Sl 2 je izgled u preseku skupine iz
sl. 1, po liniji 2—2 iz sl. 1.

Sl. 3 je izgled, delom u preseku, koji
pokazuje sredstvo za pomeranje jezgra te
skupine.

Sl. 4 je izgled u preseku uzet po li-
niji 4—4 iz sl 3.

Sl. 5 je izgled u preseku uzet po li-
niji 5—-5 iz sl. 1, koji pokazuje u vertikal-
nom izgledu pokazou napravu i druge de-
love.

Sl. 6 i 7 su izgledi, koji pokazuju na-
prave za pokretanje jezgra, od kojih svaka
‘moZe zameniti napravu iz sl. 3 i 4.

Sl. 8 pokazuje dalje izmene.

Skupina pokazana u sl. 1 i 2 ima ce-
tiri zaStiCene naprave sa promenljivom induk-
tansom, koje su udeSene da rade simultano.
Ova jedinica ima postoljnu plo¢u 1, koja je
snabdevena flanSama 2 za koju su razdvoj-
no utvrdeni §titovi 3 trenjem ili na koji dru-
gi nacin, kao i rebrima 2a, koja sluZe kao
oslonci za uklonjive polu-podesljive konden-
zatore 4. IzbuSena uSica lg, koja siréi sa
ivice plofe, omogucava da se jedinica veZe
sa podesnim noszem.

Pomenuta postoljna plo¢a 1 isto tako
je snabdevena Sestougaonim cevastim prste-
novima 5, kroz koji prolazi uzduZno pokretna
izlozana Sipka 6, koja se zavrSava van plo-
¢e 1, gde ima navrtku 7 za podeSavanje. Za
unutarnji kraj svake Sipke 6 utvrden je no-
saC kalema 8, koji ima Sestcugaonu Supljinu
9 ukoju ulazi prsten 5, pri ¢emu je dublji-
na ove Supliine takva da omogucéava da se
nosa¢ kalema kre¢e uzduZno prema prstenu
ali bez obrtanja sa istim. Ovaj nosa¢ kalema
je, za vreme kretanja, spreCen da se obrée
time 3ic je zaSao sa Sest strana u odgova-
rajuce izvedeni prsten 5. Spiralna opruga 10
nalazi se izmedu plo¢e 1 i svakog nosada
kalema 8, da bi ove drZala u regulisanim
poloZajima. Svaki nosa¢ kalema 8 ima pro-
Sireni zid 11, otvoren je na kraju 12 i nosi

induktivou kanuru 13. Gore opisani meha-
nizam obrazuje sredstvo za podeS$avanje sva-
ke kanure 13 u odnosu na jezgra 34, 39.

Ova postoljna plo¢a 1, zatim, snabde-
vena je cevastim delom 14 za vodenje Sipki
15, koje su sastavni deo mehanizma za re-
lativno kretanje u sinhronizmu raznih kale-
mova i jezgra skvpine.

Flande 2, Sestougaoni cevasti prsten 5
i cevasti deo 14 mogu se nainiti izjedna sa
ploom 1, na primer izlivanjem ili se mogu
praviti odvojeno i na ma koji nalin udvr-
stiti za plocu.

U vezi sa ploom 1, prema kojoj  se
moZe .pomerali tamo i amo, nalazi se prven-
stveno iz celo nacinjeni pravougaoni ram 16,
za koji je utvrdena Sipka 19. Ram 16 ima
otvore 20 u kojima su utvrdeni krajevi vod-
nih cevi 21, Sipke 15, koje drZi plofa 1, u
teleskopskoj su vezi i tacno prileZu vodnim
cevima 2].

Trostrani omot 23, koji ima flan3u 23a
sl. 3 wivrden je pomoéu zavetnja 23b za
plo¢u 1. Ovaj omot nosi naprave za pome-
ranje tamo i amo Sipke 19 i rama 16, za
koji je utvrdena ta Sipka. Qve naprave su
pogonsko vrlilo 24, koje ima leZista 25 u
stranama 26 cmota i nosi Cauru 27, koja
ima vode¢i Zljeb 28 za Sipku 19 i slecbodno
pokretan tocki¢ 29, koji prolazi kroz prorez
30 krive opruge 31, koja je na svome kraju
32 utvidena za zadnji zid omota 23, a dru-
gim slobednim krajem 33 oslanja se o po-
menuti zadoji zid.

Ram 16 nosi magnetska jezgra 56 ko-
ja u prvom redu imaju  promenljiva mag-
netsku gustinu duZ magnetskih putanja i
ista su potpuno slicna. Ova magnetska jez-
gra saraduju sa induktanskim kanurama 13
tako, da se menja efektivni permabilitet
prostora, koji se nalazi oko kanura. Svako
magnetsko jezgro ima omot 34, koji je na
jednom kraju otvoren za prijem kanure 13,
i koji u svojoj glavi 36 ima iznutra izlozanu
glav&inu 37 kroz koju prolazi izlozana Sipka
38 i u kojoj se ova Sipka moZe wuzduZno
podesavati.

Ova jezgra isto tako imaju jedan Cep
39, koji je koni¢no izveden tako da odgo-
vara unuiarnjem zidu 11 posata kalema 8 i
u kome je Cepu zaliven unutarnji kraj po-
luge 38. Omot 34 moZe biti razmaknut od
rama 16 posredstvom izolacionog podmetaca
40, da bi se spredili neZeljeni uticaji rama
na jezgra i da bi se, isto tako, ostavio pro-
stor za navrtku 41 na poluzi 38 a koja do-
dirom sa glavom 36 omota 34 utvrduje Cep
39 u ma kom Zeljenom poloZaju,

Gore pomenuia konstrukcija omoguca-
va da se i Cep 39 i omot 34 prave odvo-
jeno i montiraju prostim uvijanjem Sipke 38
u glavéinn 37 spoljnjeg omota,i onda navr-



tanjem navrtke 41 dok ih ova ne uévrsti.
Na taj nacin se jezgro moZz podesiti sa
drugim jezgrima iste jedinice tako da se
osiguravaju ravnomerne promene induktanse
u svima napravama sa promenljivom induk-
tansom. Ovo se izvodi odgovarajuéim regu-
lisanjem vazduSnog procepa 52 izmedu Cepa
39 i glave 36 Caure 34 ipo tome utvrdiva-
nje navrtkom 41. Sada opisani raspored daje
sredstvo, kojim se jezgra 34, 39 mogu po-
.deSavati tako da imaju istu vrednost efek-
tivnog permeabiliteta.

Pravougaoni ram 16 ima otvore 42
kroz koje se mogu provesti spoljni krajevi
izlozanih Sipki 38 kada su jezgra 34, 39
postavljena na svoja mesta, pri cemu se
navitke 43 navrCu na odgovarajuce krajeve
radi utvrdivanja rama 16, jezgra 34, 39 i
podmetada 40.

Kada se sklope jezgra i kanure, kao
§to je gore opsano, potrebno je podesiti
njihove relativne poloZaje. Ovo se vrdi po-
deSavanjem navrtka 7 1 sledstvenim linear-
nim pomeranjem nosaca 8 kalema sa kanu-
rom 13.

Pomeranje jezgra 34, 39 prema
¢u 8 1 kalemu 13 moZe pokazivati skazaljka
44, koja se okrec¢e na vratilu 24, i kojaima
prorcz 45, kroz koji prolazi igla 46, koju
nosi na dole savijeni prst 47 sa kojim je
snabdeven ram 16. Skala 48 pokazuje razne
poloZaje skazalike, i prema tome, rama 16
i jezgra 34, 39. Mogu se uspeSno upotre-
biti i druge razne pokazne naprave.

Izmene naprave za pogon iz sl 1, 2,
3 i 4 pokazane su u sl. 61 7,

SI. 6 pokazuje zuplastu polugu 19a,
koja je na jednom kraju utvrdena za ram
16 i koja ima zupce 19b, koji se hvataju sa
zupanikom 27a, koji nosi vratilo 24a; na
polugu 19a pritiskuje opruga koja je utvr-
dena za zadnji zid omota 23 pomocu zavrt-
nja 32a. Obrlanje ovog vratila 24a i zupéa-
nika 27a daje pravolinijsko kretanje poluzi
192 i pomera ram 16 i na njemu postavije-
ne delove u odnosu na druge delove na-
prave.

Sl. 7 pokazuje izlozano obrtno vratilo
49, koje jednim krajem prolazi kroz plotu
1 a na drugom Kkraju ima ru€icu 50. Iznutra
izlozana caura 5!, utvrdena za ram 16, o-
buhvala i u vezi je sa lozama na vratilu,
Na taj naéin se obrtanjem vratila vrdi Ze-
ljeno pomeranje rama 16. Mnogi drugi obli-
¢t pogonskih mehanizama se mogu prome-
niti. Tri oblika gore opisana su najpodesnija
jer su prosti i efikasni,

Kondenzatori 4 su polu-podesavajuci,
od kojih svaki ima najmanje dve ploge 53
razmaknule izolatorom i elasti¢ne drZane na
feljenom odstojanju pomocu zavrinja 54,
Podesljivi kondenzatori Cine sredstvo pomo-

1nosa-

¢u koga se nekoliko akordirana kola mogu
akordirati na istu frekvenciju na kraju obla-
sti akordiranja visoke frekvencije.

Svaki kondenzator je rasporeden u
jedoom od Stitova 3 ¢ime su razna kola
zasticena od spoljnih uticaja i jedno od
drugog. Na taj nacin je izbzéen problem
zaStite spojnih Zica izmedu raznih delova
istog kola. Stitovi imaju otvore 31 kroz ko-
je se moZe pri¢i zavrtnjima za podeSavanje.

Maguctska jezgra upotrebljena kod a-
parata pokazanih u sl. 1 do 7 prave se po
mogucstvu Sto viSe jednaka. Male razlike u
efektivnim permabilitetima ovih jezgra, koje
se ne mogu izbe¢i nikakvim predostrozno-
stima u fabrikaciji, popravljaju se podesava-
njem vazduSnog prccepa izmedu dva dela
jednog jezgra i to pamoéu zavrtnja. Ovo se
podeSavanje izvodi sa jezgrima potpuno u-
vufenim u ioduktansnim kalemima skoro
iste konstrukcije, koji su taéoo akordirani za
iste frekvencije pomoéu podesnih kendenza-
tora a pre nego Sto su jezgra uvulena. Ovi
akordirani induktansni kalemi upotrebljuju
se za iznalaZenje malih razlika u permabili-
tetima jezgra, na nadin poznat u tehnici, i
za omogucavanje podeSavanja jergra dok
njihovi nermeabiliteti ne postanu skoro pot-
puno jednaki,

Ova radnja regulisanja jezgra izvodi se
u prvom redu pre sklapanja prijemnog
aparata, Posle sklapanja jezgra se po-
mer:ju, pomocu rucnog uredaja za akordi-
ranje, do poloZaja najmanje induklanse, i
kondenzatori 4 se onda podeSavaju za re-
gulisanje akordiranih kola do iste frekven-
cije. Uredaj za akordiranje se sada aktivira
da bi jezgra doveo do poloZaja, koji su na
sredini izmedu krajnjih poloZaja pode3avanja
naSta se drZaci 11 kalema podeSavaju po-
mocu zavrinja prema ili od jezgra, tako da
simultanc rade¢a kcla budu akordirana tacno
na istu frekvenciju. Ako se jezgra pomere
u poloZaje najvece induktanse onda svako
jezgro dejstvuje tako da umnoZava sa istim
faktorom induktanskn vrednost svoga ka-
lema, naravno ako su jezgra taéno postav-
liena, Prema tome ako su kola podeSena na
istu frekvenciju sa jezgrima u poloZajima
najmanje indukianse, onda ¢e ona biti u
skladu kada su jezgra i u poloZaju najvece
induktanse ako su, naravno, kalemi tacno
postavljeni.

Jasno je da se akordirana kola prijem-
nih aparata mogu upotrebiti za izvodenje
regulisanja jezgra, poSto je prijemnik vel
sklopljen. Ako se ovo ufini, onda je po-
trebno da je regulisanje jezgra viSi kada su
ova u blizini ili u poloZaju maksimalne
induktanse, Isto tako regulisanje jezgra mora
se izvesti posle podeSavanja akordiranih ko-
la, tako da su ona u skladu, kada se jezgra
nalaze u poloZajima najmanje induktanse a



prethodno podeSavanja drZaca kalema, da bi
se obezbedio sklad izmedu akordiranih kola
sa jezgrima podeSenim u srednji poloZaj.

U izvesnim sluCajevima na primer kod
superheterdinskih kola potrebno je imati
jedno akordirano kolo za izvesnu oblast
frekvencija, koja je razlicita od frekvencija
drugih akordiranih kola, mada obe oblasti
mogu zalaziti jedna u drugu. U takvom su-
perheterodinskom kolu, prethodni selektor
moZe biti konstruisan za oblast od 550 do
1500 k. c. (kilocikla) i ovo ée iziskivati pro-

1500 \*
menu induiktanse (——) —7.45. Ako_je
550
pojacava¢ za meduifrekvenciju od 175 k. c,,
onda ¢e kolo oscilatora iziskivati da se akor-
dira od 1500 + 175 k. c. do 550--175 k.c.
Sto iziskuje promenu induktanse od samo
5.35. Da bi se dobila ova oblast sa prome-
ljivom induktansom iste vrste kakve je upo-
trebljena kod prethodnog selektora, treba
ukljuéiti dopunsku stalnu induktansu na
koju ne uti¢e pokretni kalem.

Ako je u superheterodinskim kolima
upotrebljena dovoljno visoka medufrekven-
cija na primer 450 ili 500 k. c. onda je po-
trebna varijacija induktanse u oscilatoru sa-
mo oko 4 i moZe se lako izvesti upotrebom
samo unutradnjeg Cepa. U ovom slucaju isti
kalemi se mogu upotrebiti za prethodni se-
lektor i za oscilatot (vidi sl. 8), pri ¢emu
¢ep 39a, koji sluZi za akordiranje oscilato-
rovog kola, dobija podesan oblik, da bi dao
Zeljene promene kroz celu oblast,

Jasno je u svakom prijemniku izvede-
nom do ovom pronalasku jedno od simulta-
no radecih akordiranih kola moZe biti bez
sredstva za podefavanje poSto je pode-
Savanje ostalih kola dovoljno da sva kola
dovede u sklad. Kod heterodinskog pak
prijemnika sa svima simultano radecim
kolima kolo oscilatora ne mora imati
sredstva za podeSavanje akordiranja, pos-
to se kolo ili kola prethodnog selektora
mogu podeSavati gore opisanim nacinom
radi obezbedenja pravilnog hoda sa oscila-
torom i istovremeno (ako ima viSe kola za
prethodni selektor) radi taénog uzajamnog
podeSavanja (dovodenje u sklad).

Patentni zahtevi:

1. BezZi¢ni prijemni sistem naznaCen
time $to se netacnosti sklada akordiranih
kola, koja se kontroliSu simultano dejstvu-
juéim promenljivim induktansama tipa sa
pokretnim jezgrom, i spravljaiu time, Sto se
reguliSu pokretna jezgra promenljivih induk-
tansa podeSavanjem njihovih efektivnih per-
mebiliteta, Sto se reguliSu akordirana kola
podeSavanjem njihovih kapaciteta i (ili) samo

indukcija, tako da su ona u skladu, kada su
pokretna jezgra u poloZaju ili blizu poloZaja
najmanje induktanse, i Sto se poloZaji kale-
ma podeSavaju relativno prema pokretnim
jezgrima, tako da su akordirana kola u skla-
du kad su jezgra u poloZaju na sredini iz-
medu svojih krajnjih poloZaja podeSavanja.

2. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
1, naznacen time, Sto se regulisanje jezgra
viSi pre sklapanja delova u prijemniku i Sto
se posle montiranja delova podeSavanje
akordiranih kola regulisanjem njihovih kapa-
citeta i (ili) samoinuukcija vrSi i pre reguli-
sanja poloZaja kalemova u odnosu na jez-
gra,

3. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
1, naznaCen time, Sto se regulisanje jezgra
vi3i posle sklapanja delova i izvodi podesa-
vanjem efektivnog permeabiliteta jezgra, da
bi se obezbedio sklad izmedu akordiranih
kola kada se ova nalaze u poloZaju maksi-
malne induktanse, pri ¢emu se vvo reguli-
sanje vrSi posle podeSavanja akordiranih ko-
la regulisanjem njihovih kapaciteta i (ili) sa-
moindukcije a pre podeSavanja poloZaja ka-
lemova prema jezgrima,

4. BezZiCni prijemni sistemi po zatevu
1, 2 ili 3, naznaen time, Sto ima presovano
magnetsko jezgro nacdinjeno iz dva dela, ko-
ji su odvojeni vazduSnim procepom i koji
se mogu relativno podeSavati, da bi se me-
njao vazdu$ni procep, i utvrditi u podeSenom
poloZaju.

5. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
4, paznacen time, Sto su oba dela jezgra
medusobno vezana izlozanim organima, koji
su rasporedeni tako, da se vazdus$ni procep
moZe podesavati relativnim obrtanjem oba
dela.

6. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
1, naznacea time, Sto se sistem za akordi-
ranje sastoji iz jednog ili viSe induktanskih
kalemova zdruZenih sa pokretnim magnet-
skim jezgrima, koja su konstruisana tako da
se njihov efektivni permeabilitet moZe pode-
Savali, iz polu-promenljivih ali prethodno
podesenih kondenzatora za akordiranje onih
kalemova i iz uredaja za akordiranje, koji
linearno pomera sva jezgra simultano prema
njihovim kalemima, koji su postavljeni na
nosacima, koji se mogu podesavati u cilju
regulisanja poloZaja istih prema jezgima.

7. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
6, naznacen time, $to je svaka promenljiva
induktansa snabdevena jednim Stitom, Kkoji
zaklanja i kalem i jezgro kada se ovo nalazi
u poloZaju najvece induktanse.

8. BezzZiéni prijemni sistem po zaktevu
6, naznaCen time, Sto sredstva za akordiranje
imaju nosece ¢lanove pomocu kojih se po-
kretna jezgra drZe u pravolinijski pokretnom
spoju.



9. BezZiéni prijemni sistem po zahtevu
8, naznacen time, Sto se sredstva za akordi-
ranje sastoje iz mehanizma za izvodenje Ze-
ljenog kretanja pomenutih jezgra zahvatom
izmedu obrtnih pogonskih elemenata i ¢lana
vezanog za jzgra sa kojim se istovremeno
krece.

10. BezZiCni prijemni sistem po zahtevu
9, naznacen time, $to se predvida postoljna
plo¢a i ram paralelno postavljen isto kao i
mehanizam za odrZavanje paralelnosti za
vrteme krefanja.

11. BezZi¢ni prijemni sistem po zahte-
vu 6, naznacen time, Sto se kalem sastoji
iz drZaCa, namotaja, izlozanog ¢lana i vodi-
ce, i 5to je postavijen na postoljnoj ploci
tako da se moZe podeSavati.

12, BezZiéni prijemni sistem po zahtevu
11, naznacen time, Sto kalemi imaju oprugu
za podedljivo u€vrS€ivanje kalema uz postolj-
nu plo¢u a na suprot dejstvu te opruge.

13. BezZi¢ni prijemni sistem po zahtevu
6, naznacen time, sto bar jedno od akordi-
ranih kola radi u opsegu frekvencija, koje se
razlikuju od frekvencija ostalih kola ali ima-
ju odredeni Zeljeni odnos prema njima.

14. BezZiCni prijemni sistem po zahte-
vu 6 naznacen time, Sto bar jedno akordi-
rano kolo ima induktanski kalem istih fizié-
kih dimenzija ali razliCite induktanske vred-
nosti i razli¢itog kapaciteta no i ostala akor-
dirana kola.
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