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Poboljsanja u automatskom kvaéilu za zelezni¢ka kola.

Prijava od 11. jula 1924,

Ovaj e pronalazak odnosi na napravu za
eutomatsko zakvacivanje zZeleznickih kola ili
tome sliénog, koja se moze vrlo lako prime-
niti na veé¢ postoje¢im postrojenjima i kolima
bilo da su engleskog tipa, . j. kvadenje po-
mocu lanca, ili da su francuskog tipa, ili kva-
¢enja sa velikom beoéugom i zavrinjem. Ovaj
pronalazak ostvaruje se u jednom sistemu od
medjusobno povezanih poluga, koje se mogu
podizati i spu§tati u sredi$noj vertikalnoj ravni
koja prolazi kroz vuénu polugu, ili struéno
nazvanu ,teglenik”, ponioéu poluge postav-
liene sa boka kolskog, da bi se poslednja
beoduga, ili t. zv. siremen mogeo dovesti u
takav polozaj, iz koga moZe automatski pasti
na teglenikovu kuku na iduéim kolima. za-
kvaéujuéi ova kola ujedno, ili da se sliénim
pokretom moze stremen podiéi sa kuke i vra-
fiti u svo] prvobitni poloZaj. oslobadjajuéi
ova kola svake veze izmedju njih.

Prema ovom pronalasku, ova naprava omo-
gucava zakvacdivanje bez obzira na relativan
poloZaj dvaju tegljenika, usled razdaljine zbog
manjeg ili veéeg pritiska na ndbijaée, ili usled
nejednakih visina, zbog vecdeg ili manjeg op-
terecenja u kolima, ili najzed, usled razliéi
tog relativnog polozaja kola na krivinama.

Prilozeni crtezi predstavljaju sklop ovog
pronalaska i figura 1 pokazuje izgled sa
strane ove naprave, kako je udeSena za
Kffamla od lananca, i koje je pokazano u pu-
nim linijama u njegovom normalnom polo-
Za)u, a u isprekidanim linijama u podignutom
poloZsju. u pripravnosti da se aulomatski
zakvadi o teglenkovu kuku na iduéim ko-
lima.

Vazi od 1. januara 1925.

Fiigura 2 jeste delimican plan sistema od
spojenih poluga.

Figura 3 pokazuje jedan detalj spreda i
u visinskom izgledu.

Figura 4 jeste izgled sa strane, koji poka-
zuje postrojenje za izvrienje zakvadivanja,
kada su odbojnici na kolima vrlo tesno je-
dan uz drugi i kada je razmak izmedju tegle-
nikovih kuka vrlo masli. U ovoj figuri kvadilo
je izloZeno. u linijama od criica i tacke, u
polozaju kada se automatski izvriuje kvadenje.

Figura 5 i 6 pokazuje spreda i sa strane
polugu za pritvrdjivanje ¢lanova kvaéilovih,
da bi ostali u podignutom polozaju, i ova
se poluge mozZe pckretati bilo rukom bilo
automatski.

Figura 7 pokazuje zasebno postrojenje u
pokret sistema od medjusobno povezanih
poluga.

Figura 8 jeste slican izgled za kvadilo od
lanca, i to u poloZaju u kome se moze iz-
vrditi kvacenje i ako su kola vrlo blizo jedna
drugim.

Figura 9 jeste izgled sa strane, koji prika-
zuje primenu ovog pronalaska na kvadilo sa
zavrinjem, gde se ovo kvaéilo izlaze u nje-
govom normalnom ili donjem polozaju.

Figura 10 jeste delimi¢an plan sistema
spojenih poluga.

Figura 11 i 12 jesu plan, gledan odozdo,
i boéni izgled zavrinja na kvaéilu.

Figura 13 pokazuje, zasebno, detalje ovog
postrojenja.

Figura 14 pokazuje, ‘sliéno figuri 9, kva-
¢ilo u podignutom poloZaju sa unapred po-
merenim teglenikom.
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Figura 15 jeste jedan drugi slidan izgled,
koji pokazuje kvacione delove u poloZaju
pripremnom za automatsko kvacenje, sa teg-
lenikom u njegovom najistakutim polozaju.

Figura 16, jesle boéni izged, deliéno u pre-
seku, naprave za rucéno skracivanje teglenika
da bi se kvacdioni delovi mogli spustiti u nor-
malan ili donji polozaj, kada se kola primaknu
jako jedna prema drugim.

Figura 17, jesie slian izgled naprave za
vreme cutomatskog kvacéenije.

Figura 18 jeste plan odgovarajuéi figuri 15
i to delimiéno u proseku, gde se pokazuje
posirojenje za produzivanje ili skraéivanie te-
glenika u vezi sa kvaéilom na zavrianj.

Figura 19 jeste delimi¢an izgled sistema
spojenih poluga poksezujuéi naéin da se iz-
vréi kvacéenje i ako postoji boéno neravnanje
teglenika i kvadionih delova, kada se kola
nalaze na nekoj krivini

Figura 20 jesie detaljan izgled koii poka-
zuje jedno postrojenje za vodjenje kvacionog
slremena radi kvacénja kada su kola na krivini.

[igura 21 jeste boé¢ni izgled naprave pri-
menjene na pomocne teglenike.

Figura 22 i 23 jesu boéni izgled, delimiéno
u preseku, i plan naprave za skradivanje i
produzivanje teglenika, kada opruge u uvdboj-
nicima oslabe.

Figura 24 pokazuje u boénom izgledu, pri-
menu naprave za skraéivanje i produZivanje
teglenika na kvaéilo lanéastog ilpa.

Ovo postrojenje, koje prema pronalasku
omogucava da se izvrii kvacenje, bilo auto-
tski ili rucno, sastoji se od jedne rucice 40
nepokretno utvrdjene, u vertikalnoj aksialnoj
ravni teglenika, na jednu popreénu osovinu
41, koja se obrée u lezi§tima pritvrdjenim
na ram 1, na kome su utvrdjeni i odbojni-

ci 2. na krajevima ove osovine 41, na bo-
kovima kola, ulvrdjene su ili rucice 42 ili
skidajuéi kliriovi, koji mogu da se uglave

na cetvostrani kraj osovine 41, ffigura 7.)

Slobodan kraj na poluzi 40 spojen je za
Sipku 43 na mestu 40 40!, i ova je Sipka
spojena klinom 44 (figura 2) za viljuskasti
kraj Sipke 45. Drugi kraj, koji je takodje
racvast, Sipke 43 spojen je sa stremenom 47
na kvacdionom lancu 3. Radi loga boéno is-
tureni klinovi 46, na prstenovima (figura 3)
koji se obvijaju oko bokova stremena 47,
ulaze u udubljenje 45! naéinjenim u vilicama
reklie na =zavrdetku sipke 45. Klin 44 koji
sluzi kao stoZer za Sipke 43 i 45 prolazi kroz
procepe 48 naéinjene na vilicama zadnje raklje
na S§ipci 45. Ovaj nacdin spajanja dozvo-
ljava da se stremen kvaéionog lanca moze
spojiti za sistem spjenih poluga 40, 43 i 45,
sa malim pomeranjem bocno, da bi se ost-
varilo kvacenje i na krivinama.

Da bi se kvacioni lanac pripremio za kva-

éenje, (automaisko) rudica 42 ebrne se (4 praveu
oznécenom streliGom u figuri 1) sve dok zub
49 na osovini 41 ne zahvati u zljeb naci-
njen za ovu celj u poluzi 50, utvrdjenom za
poprecnu osovinu 51 namstenu na kolima
(frgura 5 i 6). Poluga 50 namestena je u
vertikalnoj ravni koja prolazi kroz jedan od
odbojnika i nosi na svome donjem kraju
jednu ruéicu 50' a na svome gornjem kraju,
u blizini osovine 51. jedno produzenje u ob-
liku prsta 50%. MozZe biti samo jedan zub
49 i jedna jedina poluga 50, ali se obi¢no
namestaju dva zuba 49 i dve poluge 50 sa
prstima 50% koje su postavljene u vertikal
noj ravni na odgovarajuéim odbojnicima.

Na ovaj se nacin delovi odrzavaju u po-
lozaju iZloZenom u isprekidanim linijama u
figuri 1. Stremen 47 na kvadionom lancu
nalazi se tnda u podignutom polozaju iznad
teglenikove kuke. za koju se treba da zakadéi.
Usled polresa, koji proizilazi sudarom dvaju

. odbojninka, kraj 52 na odbojniknikovoj osovini

pokreée prste 50° na polugama 50 ofpusia-
juéi na taj nacin zube 49 na osovin 91, tako
da se kvadioni lanac ispusta da padne svo-
jom sopsivenom tezinom, kada i slremen, ili
poslednja beocéuga lanca zakvaduje se o te-
glenikovu kuku 89 na iduéim, odnosno, na
susednim kolima, (vidi polozaj oznaéen crti-
csma i tackicama u figari 4).

Da bi se kvadenje moglo izvrsiti i rukom
dovoljno je da se, kao $to je to napred opi-
sano. doveden stremen kvaéila u polozaj pri-
preman za kvacenje, i da se rudica 50! po-
meri preko poluge 50 u praveu oznadenom
jednom strelicom (figura 1.).

Da bi se moglo izvrsili kvacenje i onda,
kada se odbija¢i nalaze pritisnuti tesno jedan
o drugi, i posto razmak izedju kuka na feg-
lenicima vrlo mali, dodato je i sledeée po-
strojenje; Na svakoj strani kola nalazi se
utvrdiena ili skidajuéa rucica 53, koja se na-
lazi na popreénoj osovini 54 smestenoj i prit-
vrdjen ij za ram 1 (figura 8), i koja nosi na
sebi jednu u napred savijenu Sipku 55, koja
¢ée, kada se rucica 53 pomera rukom, zah-
vatiti o stremen kvaéionog lanca smestenog
na teglenikovu kuku 89. Ovim mauipulisa-
njem (vidi figuru 4, polozaj oznaden punim
liniiama) kvacioni lanac se smanjuje i stremen
47 na lancu moze se, pomeranjem spojenih
poluga 40, 43 i 45, dovesti iznad tegtenikove
kuke 89 na idué¢im kolima, ¢ak i kad je razmak
izmedju kola vrlo mali. Savijene poluge, ili
gipke 55 na osovini 54 nalaze se normalno
u svome izdignuto.n poloZaju i leze na ram 1,
(figura 1) buduéi da se ovo vri pomoéu spi-
ralne opruge 56, (vidi figuru 8).

Napred opisano postrojenje moze se vrlo
lako i na isli nacin primeniti i na kvadcila sa
Srafom. upotrebljavajué¢i jo$ jednu napravu,



koja cée skratiti duzinu teglenike (vidi naro-
¢ito. figure 9, 14, 15 i 18). Teglenik se sa-
stoji iz dva dela, i to deo 57 jeste integra-
lan, t. j. izjedna, sa kukom, 89, i spojen je
drugim svojim krajem =za uveéani deo 59
koji se zavrsava u raklju 60. Na obema rak-
ljama 60 nalazi se po jedan procep 61. U
ovim se procepima moze kretati jedan klin
62 i on nosi na sebi jednu obrtnu kuku 63.
Ova je kuka 63 spojena pomoéu klina 64
za druga dva élana u obliku sektora 65, na-
mestena na prednjem kraju raklje 60 i obréu
se oko klina 66 utvrdjenvg na rakiji. Sipka
62 spaja onu kuka 63 ze racvasti kraj 67 na
utvrdjenom. odnosno, diugom delu teglenika.

U donjem delu raklje 60 utvrdjeno je jedno
vratilo na kome se obréu sa spoljne strane
raklje 60, dve évrste poluge 70 spojene u
blizini svojih krajeva sa polugom 70!, tako
da sve ovo obrazuje jednu Svrstu celinu.

Kuka 63 snabdevena je sa boénim ispu-
stima 71, ¢iji ée zadatak biti docnije opisan.
Deo 59 na tegleniku snabdeven je sa svoje
donje strane sa jednim ispusiom 72. Ovaj
ispust je namesten tako, da se mora povuéi
popreénom polugom 73 utvrdjenom za kraj
poluge 74, koja se obrée na osovini 75 sto
lezi u lezitima 76 prilvrdjenim za kolski ram.
Ova poluga 74 spojena je Sipkom 77 za
opstu osovinu 40" na polugama 4C i 43. (figura
9). Jedan kraj spiralne opruge 77! utvrdjers
je za zajedni¢ku osovinu poluga 74 i Sipke
77. a drugi joj je kraj zakaZen o jednu ut
vrdjenu taéku na kolima (nije pokazano).
Opruga 77' ¢iji je drugi kraj zakacen za ut-
vrdjenu tacku na kolskom ramu, tezi da uvek
povlaéi u natrag Sipku 77 a poluga 74 u
pravcu zadnjeg dela kola (u normalan polo-
Zaj predstavljen u figuri 9). Ova se opruga
moZe zamenuti i kakvim fegom.

Raédvasti kraj poluge 45 obrée se oko sto-
zera 79 na pomoénoj kuki 78, a kraci racve
45 protezu se izvan stozera 79 u obliku prsta
45 (figura 9 i 10) koji se oslanjaju o povr-
gine 80 i 81" na élanu 81, koii je pritvrdien
na kvaéioni $raf (figure 11, 12 i 13). _OVﬁl
élan 81, u obliku jedne ploce, utvrdjen je za
donju stranu zavrtnja 82 na kvaéilu i odrzava
beodugu 82 u priblizno paralelnom poloZaju
sa osovinom zavrinja 82, i sluzi da spreci
obrl'anje i padanje zavrinja kada se ‘sistem
spojenih poluga 40, 43 i 45 podigne. Ovaj
clan 81 utvrdjen je na jednom rukavcu 84
koji zajedno sa &lanom 81 lezi na ispustu 85
smedtenom u sredisnom delu zavrinja 83 i
odrZava se na njemu pomocu klina 86. Jedan
deo klina ,85 savijen je s boka i uvuden je
u udubljenje nadinjeno u obliku luka 87 u
donjoj strani ploée 81, a savijen deo klina
86 ulazi u jednu rupu naéinjenu u tom cilju
u ploci 81. (vidi figure 11 i 2). Na ovaj se

nacin klin odrzava uvek u svome poloZaju,
Ako se navijeni deo klina 86 izvude iz udub-
lienja 87 na plo¢i 81, pa se ova obrne za
90¢, onda se ploéa 81 moze upotrebili za
obrtanje zavrinja 82, radi. doterivanja duzine
kvaéila, ako su opruge u odbojnicima po-
pustile ili oslabile.

Figura 9 predstavija kvadilo u njegovom
normaliom polozaju, sa leglenikom u sasvim
skracenom poloz:ju, i sa kukom 63 zakade-
nom za klin 66.

Kad se hoée zzleznicka kola za zakvade,
osovina 41 obrne se u pravcu, koji je stre-
licom oznaden u crlezu, pomodéu rucice 42 i
time se kvacilo podigne, dejstvom poluga 40,
43 i 45. Pomerznjem ovog sislema poluga
prenosi se Sipkom 77 u obliku obrtanja na
polugu 74, koja se obrée oko svoje osovine
75 i protivu otpora opruge 77'. Tada pop-
recna poluga 73, utvrdjena za gornji kraj
poluge 74 zehvata o donje rudice na poluzi
70 i obrée ih oko njihovog stozora 69 ulyvr-
djenog na raklji 60,

Ove poluge 70, &vrsto ulvrdiene jedna s
drugom pomocu dipke 70!, zahvataju se sa,
(kao Sto je to izlozeno u isprekidanim lini-
jama u figuri 9) sa dva sektora 65, kojima
daju rotaciono kretanje oko stozera 66 na
raklji 60. Ovi sektori 65 time podizu kuku
63, obréuci je oko sipke 62 i izvlace jc iz skop-
canosti sa stozerom: ili klinom 66 (figura 14),

Popreéna poluga 73 na kraju poluge 74,
produzujuéi put podto se presla sipka 70,
srece se sa ispustom 72 na pokretnom delu
57—59 teglenika, i potiskuje ga u napred.
tako da se teglenik odvede do u njegov naj-
dalji polozaj (figura 15). Za vreme ovog po-
meranja, raklja 60 na pokretnom delu tegle-
nikovom, pomera se uzduzno preko klina 62
na kuki 63. pritvrdjenoj na uévricéenom delu
teglenika 68, (ovaj klin 62 nalazi se u pro-
cepu nacinjenom u kracima raklje 60), sve
dok se zadnji kraj procepa 61 ne prisloni o
klin 62, prekidajuéi svako dalje kretanje
pokretnog dela teglenikova.

Za sve ovo vreme pomeranja, sislem po-
vezanih poluga 40, 43 i 45. podize, usled
dejsivovanja rudice 42, oslale delove kvadila,
¢iji stremen opisuje putanju oznadenu sa is-
prekidanim linijama u figuri 9. Pri kraju ovog
kretanja, kada se predje jedan izvestan re-
lativan poloZaj prema spojevima 40', 44i79
i sama tezina kvacionih delova tezi da po-
mogne izduzivanju teglenikovom.

Figura 14 predstavlja jedan od srednjih
polozaja kvadilovih. Za vreme penjanja sa-
stavnih delova kvadcilovih, prsti¢i 45% na raé-
vastoj poluzi 45 vrsi vrlo veznu ulogu za-
jedno sa povrSinama 80 i 80! na ploéi 81,
pritvrdjenu za donju stranu kvadilovog za-
vrinja. Prsti¢i 45 odupiru se odmah u po-



cetku krelanja o povrSinu 80, pa zatim o
povrdini 80" dajuéi kvaéilu polozaj oznaéen
u figuri 14. Za vreme kretanja, prsti 45° na-
pustaju povrdinu 80' i podilaze ispod ploée
'81. Tada kvadilo zauzima poloZaj oznaéen u
figuri 15, to jest, poloZaj pripravan za kva-
¢enje. U ovom ftrenutku zub 49 na popreénoj
osovini 41, pokretan rudicom 42 zshvata u
zljeb na poluzi 50.

Kada se Zeli da se kvacenje izvrsi rukom,
dovoljno je da se ova poluga 50 pokrene
pomoéu ruéice 50" u pravcu oznadenom u
figuri 15 pomocdu strelice, kada ée zub 49 da
napusti zljeb 49 te ¢ée se kvadilo osloboditi
i pasli svojom sopsivenom teZinom na dole,
i onda ée siremen kvadila zakaéiti se o teg-
lenikovu kuku 89 na iduéim Zeleznickim kolima.

Pri automatskom zakvacivanju kola, naglim
pritiskivanjem odbojnika, kraj 52 na osovini
odbojnika (figure 15, 17 i 18) dolazi u dodir
sa prstima 50® na svakoj od poluga 50, po-
dizuéi na taj nacin polugu 50 oslobadjsjuéi
je u isto vreme od spoja sa zljebom, na isti
nacin kao Sto je to opisano za rucéno mane-
vrisanje.

Kadsa ‘se, ruénim pokretanjem rucike 42 u
suprotnom pravcu, oslobodi sistem spojenih
poluga 40, 43 i 45, pomerajuéi ga u natrag,
poluga 74, povudena za vreme pomeranja
sipkom 77, obrée se oko osovine 75. Poluga
73 susreée se sa sektorima 75, obrée ih oko
klina 66, podizuéi time kuku 63. U isio vreme
pokretni deo 57, 59 i 60 na tegleniku pov-
lazi se u nazad. kada klin 62 klizi u proce-
pima 61 na kracima raklje 60. Kada sektori
dostignu na kraj svoga puta u nazad, poluga
73 susreée donji deo poluge 70, koja se
obrne i ostame svojim gornjim delom da lezi
na klinu 71 koji izbija iz kuke 63, pomazuéi
klizajuée kretanje pokretnog dele teglenikova,
i zahvatanje kuke 63, o klin 66. Na taj se
nacin teglenik dovodi natrag u njegov skra-
¢eni polozaj, kao 3to je pokazano u figuri 9.
Ovo se kretanje pomaze i oprugom 77

Da bi kvaédilo moglo da padne, i da za-
uzme svoj raniji normalan polozaj (pokazan
fiduri 9)i kad su kola sasvim blizu jedna
drugim, i sa odbojnicima u tesnom dodiru,
podedeno je sledeée postrojenje (vidi figure
15, 16, 17 i 18).

Jedna raklja 90, ¢&iji kraci obuhvataju po-
kretan pokretan deo teglenikév, utvrdjena je
za jednu popreénu osovinu 91, namestenu
ispod rama | to odmah ‘ispod odbojnika, i
snabdevena je na svojim krajevima sa rudi-
cama 92. Iznad pokreinog dela teglenikova
57—59 nalazi se jedna elastiéna zakacka 93
utvrdjena na osovini 51, na kojuj se nalaze
i poluge 50, i ova se zakacka moZe da
uvude u zljeb 58 'naédinjen na proSirenom
delu teglenikovom.

Kada se raklja 90 pomeri u levo (kao 3to
je izloZeno u isprekidanoj liniji u figuri 16)
pomoéu jedne od rudica 92, ona, dejstvujudi
na prodireni deo 59 na teleniku, potiskuje
pokretni deo 57—59 na tegteniku u nazad
Ivica udubljenja 58 potiskuje i obrée zakacku
93 a i osovinu 51, pa preko nje i pluge 50.
Zub 49 na osovini 41 oslobadja se, i time
se omoguéava da kvacdilo padne sopstvenom
tezinom zauzimajuéi poloZaj oznaéen u figuri
9. Isto se manevrisanje moze ostvarili bilo
namernim bilo nenamernim dejstvovanjem
na kvadéilo.

Da bi se nmoguéilo i olakSalo kvacenje
na krivinama, dodata je narodita naprava
(figura 20) koja ¢ée voditi siremen 83. Ova
se naprava sastoji iz dva roga 88 koja su
izvilena u polje, i utvrdjena na obema kva-
¢ionim kukama, t. j. na kukama teglenikovim
tako da se stremen 83 mora dovesti u oso-
vinsku vertikalnu ravan teglenikovu, kada se
kvacdilo podigne, dejsivom povezanih poluga
40, 43 i 45, do u polozaj pripravan za kva-
cenje. :

Figura 19 pokazuje jeda detalj u sklopu
spojenih poluga 43 i 45, kojim se osigurava
izvesno malo boéno pomeranje kvacila u ho-
rizontalnoj ravni radi omoguéavanja auto-
maltskog kvacenja éak i kad se kola, koja
se imaju spojiti, nalaze na nekoj krivini. Kao
§lo je veé objasnjeno u vezi sa figurama 1
i 2, klin 44 ulazi u Zljeb 48 na kracima
racvaste poluge 45.

Postrojenje za automatsho kvacenje prema
ovom pronalasku mozZe se isio tako primeniti
i na kvadcila, rezervna ili pomocna, kao sto
je to izloZeno u figuri 21. U ovom sluéaju
jedna od pomoénih kuka 78 (sa leve strane
figure 21) podigne se odgovarajuéom rucicom
42, a pomoéu rucice 42 na drugim kolima
podigne se i pomoéno kvadilo, te se siremen
83 na ovom kvadilu zahvati u kuku 78 na
pomoénom kvadilu onih prvih kola.

Figure 22 i 23 predstavljaju jedno posiro-
jenje koje omogucava da se kvadiono postro-
jenje moze skraliti bez upotrebe zavrinjs, u
sluéaju da su opruge u odbijaéu oslabile. Ovo
se postrojenje sastoji od jednog ¢lena u ob-
liku rukavca 94, koje je snabdeveno sa des-
nim i levim zavojnicama u koje ulaze dva
komada upravljena u suprolniny pravcima.
Ovi komadi éine krajeve dvaju dela tegleni-
kova, ¢iji je pokretni deo 57 podeljen na
dvoje. Na ovom rukavcu 94 ut/rdjer je jedan
zupdasti tocéak 95, koji saradjuje sa beskraj-
nim zavrinjem 95 utvrdjenom na popreénoj
osovini 97 koja ima na oba kraja po jedan
ruéni tocéak. 98. Pri obrtanju ovog tocka 98
u potrebnom praveu, rukavac 94 pomera se
uzduZno u potrebnom praveu usled dejstva
lenjog prenosnika, odnosno, zavrinja 96 i



zupcasiog todka 95, te se na taj naéin ostva-
ruje izduzavanje ili skradivanie dela 57 na
tegleniku.

Figura 24 predstavlja primenu jednog po-
strojenja u sluéaju gde se upotrebljava lanac
za kvacenje, dozvoljavajuéi na taj nacin, da
se izvrsi izduzavanie ili skradivanje teglenika.
Ova se naprava sastoji iz dva dela. Naéin
skradivanja i izduzivanja teglenika pomoéu
sistema povezanih poluga 40, 43 i45 potpuno
je isti ovde kao 3to je 1 u kvadilu na zavr-
tanje (ilustrovano u figurama 9, 14 i 15).
Isto to se postrojenje upoirzbljava i za skra-
éivanije i produzivanje teglenika pomocu reklje
90, 91 i 92 dozvoljavajuéi da kvacilo padne
u njegov normalan polozaj kada su kola
sasvim blizu jedna drugim.

Patentni zahtevi:

1. Automatsko kvacilo za zeleznicka kola
ili  tome sliéno, koje se moze primeniti
na postojeca postrojenja i kvacila bilo engles-
kog landastog tipa, bilo francukog tipa sa
zavrinjem n=znaceno time Sto se sastoji od
jednog sistema medjusobno spojenih poluga
koje se mogu podiéi do u sredisnu vertikalnu
ravan teglenikovu, pomoéu jedne poluge ili
rucice. posiavliene sa ctrane kola, kada ce
posiednja beocuga ili stremen kvacila gauzeli
takav polozaj, kada ¢e moci automaski ili ruéno
pesli na teglenikovu kuku idug':lh kola, ovako
spojena kola megu se razdvojiti sliénim po-
kretom samo u suprotnom pravcu.

2. Kvagile prema zehtevu 1, naznaceno
time &lo u njemu poslednja beocuga, ili
stremen kvacila sa #&rafom, mozZe da buqe
postavijen do iznad kuke teglenikove, za koju
se treba da zakadi, na razli¢itim razdaljinama
odbijaca, ili kada se teglenikove kuke nalaze
na razliéitim visinama ili na nekoj horizon-
talnoj krivini.

3. Kvaéilo prema ma kojem od pred-
njih zahteva, naznadeno time 3lo se u njemu
sislem medjusobno povezanih poluga odrzava
u polozaju pripravnom za kvadenje, pomocu
jedne koéione poluge, koja se moze otpustati
rukom, ili automatski usled sudara odbijaca
tako da se omoguéi da siremen kvacila ili
poslednja beoduga na lancupadne na tegle-
nikovu kuku iduéih kola.

4. Kvagilo sa srafom, prema ma kojem
od predhodnih zahteva, naznaceno time $to
u njemu sistem medjusobno povezanih poluga
_pa_oslavljen je tako da ima veze sa pomocénimn
ili rezervnim kvaéilovim teglenikom, t. j. po-
mocnom kukom, i to pomoéu jedne raévaste
poluge. ¢iji se kraci protezu, u obliku prstiju.
i ti prsti mogu da se odupru o jednu plocu
na kvacilovom zavrinju. da bi na taj nacin,
podrzavali kvaéilo za vreme njegovog podi-
zanja pomocu sistema spojenih poluga.

5. Kvaéilo, naéinjeno od lanca, prema
zahlevu 1, 2 i 3, naznaéeno time sto jedna
rukom pokretana poluga dejstvuje na jednu
od beoéuga lanca, ra naéin da mu skrati du-
7inu te da se na la] naéjn moze da izvrsi
kvacenje i ako su kola vrlo blizu jedna drugim.

6. Kvaéilo prema ma kojem od pred-
hodnih zahteva, naznadéeno time, $to se sa-
stoji od jednog teglenika iz dva relativno
jedno na drugo pokretna dela, koji omogu-
éavaju da se duZina teglenikova smanjuje ili
produzava pomocu sistema medjusobno po-
vezanih poluga.

7. Kvaéilo prema zahtevu 6, u kome sistem
spojenih poluga jeste spojen se jednom rudi-
com, naznacdeno time, Sto se ovom rucicom
vrsi pomeranje pokretnih delova na kvadilo-
vom tagleniku.

8. Kvaéilo preme zahtevu 7, naznaéeno
time, $to se u njemu ruéna poluga, koja
je postavljena s boka kola, moZe da po-
meri i da dejstvuje na kvadione delove u
smislu da ih razdvoji kada se kola nalaze u
tesnoj blizini sa drugim kolima, i Sto ova po-
luga dejstvuje na pokretne delove kvadila,
odnosno, teglenika, u smislu da mu skrati
duzinu.

9. Kvacilo prema zahtevu 8, naznaéeno
time, S§lo tamo pomenuta poluga moze da
otpusti jednu opruznu zakacku, koja za-
drzava teglenik u njegovom izduzenom po-
lozaju.

10. Kvacilo prema zahtevu 2, naznaceno
time, Sto se aulomatsko kvacenje olaksava
upotrebom dvaju izvijenih poluga, odnosno,
rogove, koji su utvrdjeni za svaku od tegle-

_éih kuka na kolima.

11. Automatsko kvaéilo prema zahtevu
1, naznadeno time, S8to je sistem medju-
sobno povezani poluga, koji je namesten na
jednim kolima, sluzi da moze da podigne i
jednu pomoénu kuku, posle éega sistem spo-
jenih poluga u drugim kolima sluzi da po-
digne i dovede u pripravan poloza kvacione
delove drugih kola.

12. Kvaéilo prema ma kojem od pret-
hodnih zahteva, naznaceno time S$io je po-
kretan deo teglenika naéinjen od dva dela,
koja se mogu kretati t.j. razdvajali ili pribli-
zavali jedno drugome, pomoéu jedne ruéno
pokretane naprave, postavljene sa kolskih
slrana.

13. Kvaciono posirojenje prema zahtevu
12, naznacéeno time 8to su susedni kra-
jevi dvaju dela teglenikovih snabdeveni sa
levim i desnim zavojnicama, koje ulaze u
slicne zavojnice na jednom rukavcu, koji
obuhvata te krajeve i koji je udesen da se moze
obrtati pomoéu odgovarajuceg postrojenja.

14. Kvaciona naprava prema zahtevu 13,
naznacena time, Sto se jedan zupcanik,



utvrdjen na rukavcu, moze pokretati pomoéu
beskrajnog zavrinja, utvrdjenog na jednoj oso-
vini, koja se obrée pomocéu ruénog tocka,
postavljenog sa strane kola.

15. Kvadiona naprava prema :nakojem
od predhodnih zahteva, naznacdena time,
Sto se sistem spojenih poluga pomera u na-
pred i u polozej spreman za kvacenje i
prolivu otpora jedne opruge ili balans-tega,
koji teze da povrate sistem u njegov norma-
lan, nezakvaceni polozaj.

16. Naprava =za kvacenje prema zahtevu
15, naznacena time, Sto je jedan kraj op-

ruge zakacéen za neki deo na utvrdjenom
kolskom ramu, a drugi je zakacen za
jednu polugu, koja se obrée oko jedne od
poluga iz sistema spojenih poluga.

17. Naprava za kvacenje prema ma ko-
jem od predhodnih zahteva, naznaéena
time, Sto se omogucdava kvacenje dvaju kola
¢ak 1 na krivinama, time $to je raévasti kraj
poslednje poluge iz sistema snabdeven sa
produZenim procepima, u kojima jedan ulvr~
djeni klin, utvrdjen za prethodni élan, moze
da se krece bo¢nim kretanjem.
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