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Predmet ovog pronalaska jeste naprava
za Stancovanje razli¢itio Sablonskih delova,
n. pr. delova gornjiSta obuce i t. d.

Poznate su razne naprave ove vrste,
kod kojih se stancovanje vrsi pomocu ka-
kvog noza za Stancovanje, na koji deluje
kakav krak za pritisak.

Takve se naprave obi¢no grade na taj
nacdin, Sto se krak za pritisak klatljivo po-
mera i vodi od strane radnika rukom do
mesta za Stancovanje, a zatim se na mestu,
koje se nalazi iznad noza za Stancovanje
prenosom koji se izvodi od strane pogona
pomocu ruénog stavljanja u dejstvo jednog
spojnika za izvodenje rada Stancovanja,
pritiskuje na nize. Motorni pogon tako slu-
#1 samo za pritiskanje na niZe kraka za pri-
tisak t. j. dakle za Stancovanje.

Kod takvih naprava je radenik pri radu
u punoj delatnosti veoma napregnut stal-
nim privlatenjem pritiskuju¢eg kraka ka
mestu za $tancovanje i eventualnim vrada-
njem u prvobitni poloZaj.

Dalje su ove do sada poznate naprave
imale nezgodu, da su Stancovani delovi po
svome obimu bili ¢esto u koso Stancovani.
Ovo je prouzrokovano time, §to je radnik,
¢im je krak za pritisak doveo iznad noZa
za Stancovanje, kraku dodeljivao kretanje
na nize, i Stancovanje se u datom slucaju
vriilo krakom za pritisak koji se nalazio
jo§ u kretanju, tako, da je noz zalazio ko-
so u materijal. Time je prouzrokovano o-
stecenje stancovanog materijala i noza za
Stancovanje, Cije je secivo trpelo velike Ste-
te usled takvog kosog Stancovanja. Ova se

nezgoda javlja narocito kod poznatih dvo-
strukih noZeva za Stancovanje, gde krak za
pritisak dospeva u dodir direktno sa gor-
njim sec¢ivom noza za Stancovanje. Time se
sefivo znatno oStecuje.

Ove nezgode ne postoje kod naprave po
ovom pronalasku. Kod ove se naprave kre-
tanje kraka za pritisak ka mestu za $tanco-
vanje i kretanje za Stancovanje t. j. kreta-
nje na nize izvodi motorno bez rucne sna-
ge kojom se samo javlja u dejstvo motor-
no kretanje. Pri tome je naprava izvedena
tako, da se kod ukljufivanja pogona za
kretanje naniZe jednovremend iskljucuje
botno kretanje ka mestu za Stancovanje a
kretanje na niZe pri tome stavlja u dejstvo
izvestan kodioni uredaj, koji za vreme na
nize upravljenog kretanja kojim se ostva-
ruje Stancovanje cvrsto drzi krak u izves-
nom odredenom poloZaju, tako, da se stan-
covanje vrsi apsolutno vertikalno i usled
toga ne trpi Stete ni noZ za Stancovanje
niti se prouzrokuje gubitak materijala.

Jedan primer izvodenja naprave po
pronalasku je pokazan na priloZzenom na-
criu.

SI. 1 pokazuje vertikalni
prave.

Sl. 2 pokazuje jedan detalj uredaja za
ukljucenje pogona za klatljivo pomeranje
kraka za pritisak ka mestu za Stancovanje
i kretanje kojim se ostvaruje Stancovanje.

SI. 3 pokazuje kocioni uredaj za bloki-
ranje kretanja kraka za pritisak ka mestu
za Stancovanje i

presek na-
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Sl. 4 pokazuje jedan detalj uredaja za
nailaZenje ko&nice za valjke.

Na kraku 1 naprave je postavljen blok
2 za Stancovanje (t. j. sto za postavljanje
materijala za Stancovanje sa noZem za
stancovanje). U okviru 1 je leZiSno posta-
vljena vertikalna Suplja osovina 4, na ko-
joj je ¢vrsto montiran krak 3 za pritisak.
Ovaj krak 3 izvodi zajedno sa osovinom 4
kretanje napred ka mestu za Stancovanje
i Stancujuce kretanje na niZze. Motorno se
kretanje kraka 3 radi zahvata i radi Stan-
covanja ne stavlja u dejstvo ru¢nom sna-
gom veé jednom jedinom ukljuénom polu-
com 5. Krak 3 se moZe obrtati zajedno sa
Supljom osovinom 4, na kojoj je utvrden.
Klatljivo pomeranje kraka 3, Cija je duZi-
na odmerena odgovarajuci veli¢ini povrsi-
ne bloka za Stancovanje, izvodi se dejstvom
zupfanika 16 na zupcani segmenat 15 Koji
je izveden u okviru 3. ZupcCanik 16 dobija
svoje kretanje od glavne pogonske osovi-
ne 12 preko zuplanika 11, zuplanika 13,
osovine 14, konusnog spojnika 7, ukljut-
nog elektromagneta 8 i poluZnog sistema
9, u datom slucaju preko drugih mehanic-
kih hidrauli¢nih ili t. sl. ukljuénih sredsta-
va. Stancujuée se Kretanje ostvaruje istom
glavnom pogonskom osovinom 12 pomocu
poluznog mehanizma 18 (poluZni sistem) i
eksecentri¢no postavljenog t. zv. jednoobrt-
nog spojnika 19, koji se nalazi u Ctvrstoj
vezi sa zatezucom polugom 20 postavlje-
nom u Supljoj osovini 4. Na zatezucoj po-
luzi 20 je izmedu spojnika 19 i donje po-
vriine kraka 3 predvidena jedna opruga
21, koja ima za cilj, da krak po Stancova-
nju vuce u gornji polozaj. Za pravo vode-
nje nazad kraka 3 u prvobitni poloZaj sluZi
opruga 22. Kotnica 23 osigurava potpunu
nepokretljivost kraka 3 za vreme Stancova-
nja, koti snagom sile lenjivosti joS krajnje
kretanje kraka 3 i tako zajemcuje pravo
Stancovanje. Ova je kocnica ugradena u
krak 1 i sastoji se iz dve kocione vilice 23,
koje su na okviru 1 tako slobodno posta-
vijene, da se pri klatljivom kretanju kra-
ka 3 sa ovim zajedno obréu. Ovo se izvo-
di na taj nacin, $to se vilice 23 sa Supljom
osovinom 4 vezuju i od ove se uklanjaju
pri obrtanju. Na svakom slobodnom Kkraju
vilica 23 je postavlien po jedan pokretni
kotur (valjak) 24, iznad Kkojeg se nalazi
nailazeéi deo 25. Ovaj nailaze¢i deo nailazi
kod kretanja naniZe kraka 3 i time i Sup-
lje osovine 4 na valjak, tako, da se usled
njegovog suzenog profila ovaj valjak 24
zajedno priteze i obezbeduje koCenje po-
luge 3 u Zeljenom polozaju. Na sl. 4 je po-
kazan polozaj pre kocenja, pri koCenju se
nailazeéi deo 25 krece nanize i valjei 24 se
priblizuju jedan drugom (nalaze se jedan

do drugog). Veza kraka 3 sa nailaze¢im de-
lom 25 vrsi se pomocu zavrtnja 26, Vilice
23 su medusobno vezane pomoéu opruga
27, izmedu kojih je postavljen prsten 28
za razmak. Pomocu opruga se moZe regu-
lisati snaga kocenja.

v}_f\laprava po pronalasku radi na sledeci
nacin:

Po postavljanju materijala, koji treba
da se Stancuje, na blok 2 za Stancovanje i
postavljanju noZa za Stancovanje rukova-
lac pomera ukljuénu polugu 5 u ravni u
ukljucéni polozaj kontakta 6 (na sl. 2 po-
kazaho crtasto). Time se stavlja u dejstvo
elektromagnet 8, koji poluznim sistemom
9 ukljucuje konusni spojnik 7 na trenje na
konusni unutraSnji deo obrtnog zupcanika
13 koji je zupCanikom 11 vezan sa glav-
nom pogonskom osovinom 12. Time se
stavlja u obrtanje u spojniku 7 ¢vrsto ume-
Stena osovina 14, na kojoj se nalazi zup-
canik 16. Ovaj zupcanik zahvata pri svome
obrtanju u zupcanik segmenat 15 i prema
tome obrée krak 3 sa osovinom 4. Kretanje
kraka 3 traje tako dugo, dok ne dospe na
zeljeno mesto za Stancovanje. U ovom tre-
nutku rukovalac pritiskuje ukljucnu polu-
gu 5 prema dole i vrsi se Stancujuce kreta-
nje kraka 3 za pritisak.

Ovo se Kretanje isto tako izvodi glav-
nom pogonskom osovinom 12 i to time, $to
sa uklju¢nom polugom 5 vezani poluzni si-
stem 18 ukljucuje ekscentarski spojnik 19
koji je postavljen na glavnoj pogonskoj o-
sovini 12. Ovaj spojnik 19 je tako zvani
jednoobrtni spojnik. On je vezan sa zupta-
nom polugom 20, koja se nalazi u Cvrstoj
vezi sa Supljom osovinom 4. Poluzni sistem
18 stavlja spojnik 19 u kretanje, ovaj usled
svoje ekscentri¢nosti zahvata osovinu 4 sa
krakom 3 prema dole i pritiskom se izvodi
Stancovanje. Jednovremeno sa Kretanjem
poluge 4 i kraka 3 prema dole se koti ta-
daSnji polozaj osovine 4 pomoéu pomo¢nz
koc¢nice postavljene na okviru 1 i osovini 4.
Koc¢enje se vrsi na taj nacin, $to se na okyi-
ru 1 postavljene i na svojim sloodnim kra-
jevima uvek valjkom 24 snabdevene kocio-
ne vilice 23 pri kretanju naniZe kraka 3 sa
osovinom 4 vuku jedna prema drugoj i to
pomoéu nailazeéeg dela 25, kaji je postav-
ljen iznad njih i kre¢e se prema njima, pri
temu ovaj nailazeé¢i deo svojim suZenim
profilom vude oba valjka 24 jedan prema
drugom. U istom trenutku dospeva spojnik
19 izvan zahvata sa osovinom 12, opruga
21 vodi krak 3 nazad u njegov gornji po-
lozaj a opruga 22 ga vraa u njegov pr-
vobitni poloZaj u odnosu na ravan, u kKo-
jem se naprava nalazi pripremna za pono-
viiw upotrebu, pri emu se ceo upravo 0-
pisani proces po potrebi ponavlja. Kreta-



nje nazad kraka za pritisak vrSi se isto ta-
ko bez ru¢ne snage, pomocu opruge na-
vijene na Suplju osovinu, poSto je na ovoj
osovini montiran krak za pritisak. Ovo se
kretanje nazad vrsi odmah po prekidu mo-
tornog pogonskog ukljutivanja, usled ce-
ga stupa u dejstvo opruga koja ostvaruje
povratno kretanje kraka. Ali se mora na-
glasiti, da se povratno kretanje kraka za
pritisak vrSi i tada, kad se ne bi izvelo ni-
kakvo Stancovanje, t. j. povratno je kre-
tanje moguce potpuno automatski iz sva-
kog proizvolinog poloZaja.

Napravom po pronalasku se kod po-
boljsanja kvaliteta Stancovanih komada u-
Steduje rucéni rad, postize se povecanje
dejstva, i smanjuje abanje noZeva za Stan-
covanje.

Patentni zahtevi:

1. Naprava za Stancovanje Sablonskih
komada, narocito za Stancovanje gornjista
obuce, naznacena time, Sto se kretanje kra-
ka za pritisak, koji ostvaruje pritisak na
noz za Stancovanje u pravcu ka mestu za
Stancovanje kao i nanize upravljeno Stan-
covanje Kretanje, vri motorno sa kakvog
zajednitkog izvora pri ¢emu se stavljanje u
dejstvo ovih kretanja vr8i potpuno neza-
visno jedno od drugoga pomocu jednog je-
dinog upravljajuceg Clana, Cije pomeranje
iz osnovnog polozaja u dva razli¢ita uklju-
-¢na poloZaja stavlja u dejstvo mehanizam
za kretanje kraka ka mestu za Stancovanje
odnosno za Stancujuce kretanje.

2. Naprava po zahtevu 1, naznaceng
time, Sto se pri pocetku kretanja kraka za
pritisak u pravcu ka mestu za Stancova-
nje (klatljivo kretanje), poloZaj kraka osi-
gurava u pravcu Stancujuceg kretanja ka-
kvom kocionom napravom, koju stavlja
u dejstvo kretanje osovine, na kojoj je
montiran krak za pritisak.

3. Naprava po zahtevu 1 do 2, naznacCe-
na time, $to se povratno kretanje kraka t.
i. kretanje naviSe po Stancovanju i klat-
ljivo kretanje u prvobitni poloZzaj izvodi
pomocu opruga po iskljucivanju motornog
pogona za klatljivo kretanje i Stancujude
Kretanje.

4. Naprava po zahtevu 1 do 3, naznace-

na time, $to su unutra$njosti okvira napra-

ve ugradeni kako pogonski izvor tako i
svi drugi mehanizmi koji ostvaruju po-
gonsko kretanje i Stancujuce Kkretanje
kraka.

5. Naprava po zahtevu 1 ili po jednom
od prethodnih zahteva, naznacena time,
sto je na Supljoj osovini (4) utvrden krak
(3) za pritisak, u kojem je postavljen ozup-
Ceni segmenat (15), u koji zahvata zupéa-
nik (16), koji se pri Zzeljenom kretanju
kraka (3) stavlja u dejstvo ukljuénom po-
lugom (5), koja na proizvoljan po sebi po-
znat nacin deluje na elektromagnet (8) i
u datom sluCaju na kakav drugi mehani-
¢ki hidrauli¢ni ili tome sli¢an ukljuéni ¢lan,
koji preko poluZnog mehanizma (9) podi-
Ze u vis osovinu (14) sa na njoj ¢vrsto po-
stavljenim spojnikom (7), koji obrtno kre-
tanje dobija od zupcanika (13) prenoSe-
njem trenjem, koji je slobodno postavljen
na istoj osovini (14) i obrée se zupcanikom
(11) koji je montiran na osovini (12) gla-
vnog pogonskog izvora, pri ¢emu je u Su-
pljoj osovini ¢vrsto umeStena zateZuca po-
luga (20), koja osovinu (4) vezuje sa je-
dnoobrtnim ekscentri¢nim spojnikom, ko-
ji u vreme potrebnog Stancovanja priti-
skom uskljuéne poluge (5) naniZe i time
izvedenim kretanjem poluZnog sistema
(18) dobija kretanje od osovine (12) glav-
nog pogonskog izvora.

6. Naprava po zahtevu 1 do 5, naznace-
na time, sto je okvir (1) okruzen kodcio-
nim vilicama (23) koje se po visini ne
mogu pomerati, i na ¢ijem su slobodnom
kraju predvideni valjci (24), na koje pri
kretanju kraka (3) nanize sa Supljom o0so-
vinom (4) nailazi povrSina za nailazenje
(25) koja se suZava prema gore, Cime se
ostvaruje zatvaranje vilica (23) i utvrdi-
vanje kraka (3) u Zeljenom polozaju.

7. Naprava po zahtevu 1 do 6, nazna-
Cena time, Sto je na zatezudoj poluzi (20)
izmedu Suplje osovine (4) i jednoobrtnog
spojnika (19) nategnuta pritiskujuca opru-
ga (21), koja se stavlja u dejstvo pritiskom
osovine prema dole.

8. Naprava po zahtevu 1 do 7, nazna-
¢ena time, sto je na okviru utvrdena zate-
Zuca opruga (22), koja se nateze obrta-
njem kraka (3) ka mestu za Stancovanje.
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