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Predmet pronalaska odnosi se na napra-
ve za iskoriscavanje hidrodinamidke ener-
Fije tekuce vode, koje ne iziskuju uredaj
za dovodenje vode na lopatice radnog ko-
la naprave, koja se pric¢vrséuje ispod ni-
voa tekuce vode, kao npr, vedena turbina.

Pronalazak ima za cilj da pruZi prete-
zno malom privredniku jevtin motor za is-
koris¢avanje energije tekuce vode, prven-
stveno brzih reéica i potoka.

Dosada poznati hidraulicki  motori
manjih i vecih spaga tipa vodenog vitla
imaju taj nedostatak, $to podlezu Stetnom
uticaju plovecih odn. njihovi lopatice, npr.
od uticaja ploveé¢ih drvenih greda i santa
leda, usled cega obavezna je primena sku-
pih instalacija, narotito kod onih vitlova
koje su montirani na nepomidénim (neplo-
vedim) objektima, pri cemu ni te instalaci-
je ne obezbeduju lopatice vitla od kvara
u shiéaju kretanja vecéih santa leda; niti
se vitlo da uvek demontirati i ukloniti:
Hidraulieki motori tipa turbina imaju taj
nedostatak, $to je za njihov rad potrebno
skupo zajazivanje vode ili instalisanje bra-
na, ¢ija se primena ne dozvoljava svugde.
Osim toga rad turbina moze (kod nekih
instalacija) i pored postojeée brane da za-
visi od vodostanja. Kao posledica gorena-
vedenih nedostataka svih dosada poznatih
tipova hidrauuligkih motora manjih snaga,
lavlja se skupoéa dobivene energije.

Bitnost pronalaska sastoji se u tome,
§to za pokretanje radne osovine predvide-
ne su lopatice, od kojih je svaka pokretno
montirana ma posebnoj osovini, nameste-
noj paralelno radnoj osovini na polugama,
¢iji su krajevi vezani kruto na radnu oso-

vinu, pri ¢emu je na polugama ili radnoj
osovini predviden za svaku lopaticu po je-
dan ispad za spreavanje okretanja lopa-
tice pri njenom radnom poloZaju. Hidra-
ulicki motor prema pronalasku, marotito
manjih snaga, lako se namesta na proiz-
voljnoj dubini reke, jednostavne je kon-
strukcije, lako se transportuje, neiziskuje
uredaj za dovodenje vode. Lopatice, sme-
Stene ispod nivoa vode, jesu van domasaja
plovecih objekata, dok su za zastitu oso-
vine motora i transmisionog wuredaja od
ploveé¢ih objekata manjih masa predvide-
ni jednostavni sSipovi, nabiveni u dno. U-
sied moguénosti lakog demontiranja mo-
tora sa dna reke, otstranjuje se opasnost
oftec¢enja osovine i transmisionog uredaja
u slu€aju eventualnog rufenja Sipova veli-
Kim santama leda.

Na priloZzenom nacrtu prikazan je pri-
mer izvodenja pronalaska, pri ¢emu

slika 1 pretstavlja motor nameSten u
tekucoj vodi u vertikalnom delimi¢nom
preseku, a

slika 2 pretstavlja motor u popreénom
preseku po a—b i u dnu reke montirane
sipove u izgldu odozgo.

Hidrauli¢ki motor se sastoji od Suplje
osovine 1 (radne) sa prstenastim pojaca-
njem 2, za koji su pri¢vriéene poluge 3, na
¢ijim su krajevima predvidene osovine 4
paralelne radnoj osovini 1; i nekoliko, ce-
lishodno cetiri, lopatica 5, pokretno mon-
tiranih na svakoj osovini 4 tako, da se o-
sovina 4 nalazi na izvesnom otstojanju
od sredine lopatice 5, pri ¢emu je na po-
jacanju 2 osovine 1 predviden za svaku lo-
paticu 5 po jedan ispad 6, na Kojem se za-
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drzava kraj 7 duzeg dela lopatice 5 pri nje-
nom okretanju. Na gornjem delu Suplje
radne osovine 1 pri¢vricena je Sajbna 8 za
prenos uzadima 9. Kao prenos moze biti
primenjen i drugi, npr. Kardanov. Nepo-
kretna osovina 10, oko Kkoje se okrece
Suplja radna osovina 1, nabije se u dno
reke 11 celishodno upravno na pravac kre-
tanja 12 vode tako, da lopatice 5 budu
pod vodom. Ispod Suplje osovine 1, a na
nepomicnu osovinu 10, ¢vrsto je montiran
prsten 13. Za za$titu od ploveéih cbjekata
osovina 1 i 10 i transmisionog uredaja 8
predvideni su Sipovi 14, nabiveni u dno 11
reke uzvodno ispred osovina 1 i 10.
Radna oscvina | montira se na ne-
pokretnu osovinu 10, nabije u dno 11 reke
vertikalno na pravac 12 kretanja vode, i
pocinje da se okrece usled toga, Sto se lo-
patice 5 jedne (leve) strane zadrZzavaju po-
mocu ispada 6, dok se suprotne lopatice
(desne strane) daju okretati oko svojih
osovina 4. Lopatice 5 jedne strane daju
vedi otpor kretanju vode, nego li lopatice
5 druge strane, Diferencija tih otpora pro-

uzrokuje okretanje radne osovine 1, koja
pomocu Sajbne 8 1 uzadi 9 vrsi transmisiju
mehanicke energije. Sipovi 14 sluze za za-
stitu osovine od manjih plovec¢ih objekata.
U slucaju pak kretanja vecih santa leda
motor se demontira sa dna 11 reke.

Patentni zahtevi:

I. Hidraulicki motor sa pokretnim lo-
paticama naznacen time, Sto su za radnu
osovinu (1) pricvriéene poluge (3) sa oso-
vinama (4) koje su paralelne radnoj osovi-
ni (1) i na koje je pokretno montirana
po jedna lopatica (5), pri ¢emu je za spre-
Cavanja okretanja svake lopatice (5) oko
osovine (4) pri njenom radnom poloZaju
predviden je na osovini (1) po jedan is-
pad (6).

2. Motor po zahtevu 1 naznacen time,
Sto je radna osovina (1) Suplja 1 pokretno
montirana na nepomicnoj osovini (10), na-
mestenoj na dno (11) reke i to upravno na
pravac (12) kretanja vode.
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