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[zloZzeni pronalazak koji je proizvod sve-
slranih studija kinematskog dejstva ribljeg repa,
izlaze mehanicko resenje log problema i nje-
govu tehnicku primenu kao aklivni potornik
kako kao poslojani sprovodni pokrelac, lako
i kod stacionernih dejstvujuéih masina u proiz-
voljnom sredstvu, bilo to évrstog, poludvrstog,
teénog ili gasovitog, odnosno vezdusastog ili
bilo lo energelicnog karaktera.

Kretanje ribe fig. 1 — biva mehanicki
kicmom, koja slicna produznoj zglavkastoj
napravi u dijagonalnim pokretima muskula
savijanjem tela prouzrokuje, koji poceti kod
glave prosliru se u nazad i pre noslo neparno
vrh repa napusle, spreda budu opet obnovljeni.
Prozmaju dva ili viSe pokrela jednovremeno
kiému, obrazuju se zmijasli pokreli po Semi
1—, gde ¢’. ¢’, ¢, predstavljaju poternice, a
strelice pak njihov pravac, pri ¢emu R rezul-
tirajuée ukupno kretanje u napred. Na isti
nacin biva i kod kosog polozaja Sirokih strana
segmentalno izvijenih ticij.h krila, éija lacka
oslonca e u istoj 5emi f pada samo na liniju
A—B i ¢iji spoljasnji pravac m, n talasno
uzviSenje i talasno udubljenje pokazuje. Raz
lika izmedju krila i ribljeg repa sasloji se
samo u tome, da on dejstvuje jednosirano.

Riba i tica jesu iste sa ove lacke ispitivanja
i plica se razvila iz familije replija i po tome
i postoji srodstvo ove mehanike. Sve jedno
da li parno ili neparno segmentalno mahajudi,
ili vertikalno ili horizontalno izvrseno, princip
oslaje isli i ova [unkcija kesoga polozaja ras-

prostire se na insekta i koZne letice. Svima
ovim bio-mehanic¢kim pojavama sluzi anorgan-
skom svelu kao preleca lalas fig. 1—, cije
savremeno razvi¢e je izraz svih tih pokreta.

Mnogobrojni sistematski izvedeni opili da se
jedan istovrednosni pokret mehanicki slvori,
dovela su do pronalaska da jedna povrsina
W fig. 2, koja u Avanzini-jevoj treéini svoga
puta a pod previm uglom na spojnu liniju b—¢
jedne krivajeve poterne poluge P sa kojom Je
dvrsto vezana, u normalnom pokretu krivajeve
polerne poluge ¢vrsio vodjena u lancu a, b, ¢,
(K P Q) foronomelrijski razvoj napred opi-
sanih prirodnih pokrela skoro kopira.

Ovde kao i tamo iz koga bilo mrivog polo-
zaja 0, 0 (lalasaslog brega ili lalasasle doline)
izvijaju, pocevsi prvo celne lacke V, produzuju
uzput prenosno izvijanje a kod konstantnog
smanjivanja uglova 2, ', & preko najubrza-
nije tacke X. i sviSavaju jednim aklivnim na-
zadnim skretanjem, kako bi odmah u preo-
krenutom praveu napred opet produzio pod
slalnim odrzanjem priblizno upravnog polo-
zaja na polerni luk ¢, d istovremeno oslobo-
djavajudi linealni vodjaé od pritiska D, vratio
ponova na polaznu tacku O. Skodljivi &elni
olpor ne pojavljuje se ovde, podéem uzduZne
ravni ¢, d, (¢/, d’) kod celishodne podele i
slabo federovanih krajeva analog. — sliéno —
ribljem repu i ticijim krilima, neée bili pre-
koraceni polozaji t', 2, i* itd., naznaéeni na
polernom organu po redu sa lackastim lini-
jama.

Din. 2. -



Krivajni mehanizam kod koga poterna po-
luga moze ovde vrlo kratka da bude omogu-
dava svojim pokretom u nazad obostrano ili
jednosirano dejstvo pokreiaca, prema lome
kako se zamisli, sistem potopljen ili viseéi u
prosforu.

Duzina kretanja ipak ovde nije ravna duplom
precniku D, naprotiv ée usled skretanja uglova
b, ¥, & celokupna kruzna povrsina biée u
ravne seklore preobracena kao i brzina v, v’, v’
usled gore oznacenih poprecnih obria nece biti
samo sumirani veé ée proizvesti jedno potpuno
ravnomerno kretanje pokretaca kao i pojedi-
nih elemenata u prostoru u nazad, a sto ukupno
proizvodi jedno kretanje u napred. U svome
preokrenutom poloZzaju moze isti sistem da se
upotrebi i za krelanje u nazad.

U mesto jedne poterne povrsine, mogu se
uspostavili i viSe uvek upravno na liniju e, d,
poterne poluge P ili dlrekln() na istu, ili van
njenih polova.

Osim nacrtanog prizmalicnog linealnog vo-
djenja, moZe se ovo postiéi i sa svakim poz-
natim linealnim vodjenjem spojenih krivaja,
kao i sa hipocikloidnim kruZnim vodjenjem.
Obrnuto moZe s jedne strane u krugu, sa
druge strane u pravoj liniji vodjena poterna
poluga samo kao pokretni sprovodnik preno-
snih pokrela da sluZi, i dinamiéni pokret ne-
posredno proizvesti sa pravolineinim vodjenim
klipom.

Njen n. roéili oblik dobija ova naprava tek
principom rasélanjevanja na laj nacin, ‘da je
osno.ni element W svezan nasilno, pomodu
uzduzenih krakova L, L', L” daljnim sli¢énim
ili veéim takvim elementima W', W" koji po
pravoj C—D u proizvoljnim odslomnuma, cak
prelaze preko krivajine osovine W' i vodjeni
po jednom zajednickom klizaéu Z prave ista
kretanja kao i osnovni element.

Sve ove pokretne naprave mogu prema svojoj
primeni verlikalno ili koso, po parovima jedan
prema drugom, ili paralelno kreéuéi se preko
pored ili jedno. za drugim u istom ili diferen-
ciranim grupama biti postavljene. Kod postroja
u parove nesimetricni putovi krivajinog pula
biée unisteni i kruzZni momenti izjednaceni.

Takousmislu uporedne mehanike pronadjena
nacelnost nalazi masino-spilozovski dalju do-

punu u srafu, koja ne samo planimetriski, Sema
fig. 1— vec¢ se i u sfernom razvoju podudara
sa valom.

Suma sviju iznesenih uporedjenja nalaze se
u predstojeéem firanslacionom elementu kako
kinematski tako i dinamicki spojeno sa naro-
citom odlikom u stvarajucoj sili, izbegavajudéi
stvaranja praznina bolje iskoris¢ava PFaikinove
vodene struje N u fig. 2, i sa teoriskom raz-
likom, da i silni pokret kose povrdine nije u
kruznoj ve¢ u ftranslatornim naizmenic¢nim
pokretima.

Patentni zahtevi:

1. Tranzlacioni pokreta¢ naznacen polernim
povriinama, toékovima, krilima ili perajama,
koji su pri¢vriéeni sa polugom okretacom ili
ekceterovom polugom.

2. Tranzlacioni pokretaé, po zahlevu 1, naz-
nacen time, sSto je kraj poterne povrsine, koji
u praveu kretanja stoji pozadi, izveden elas-
ticno.

3. Tranzlacioni pokretaé po zahtevu . odn.
2. naznacen time, Slo su vise polernih povr-
sina ili ostalih poternih sredstava, spojeni medju-
sobno vodiljrim Sipkama tako, da oni pokre-
tani jednim jedinim rukatkinim ili eksenterovim
mehanizmom, izvode isto krelanje.

4. Tranzlacioni pokreta¢, po zahtevima 1,
do 3. naznaden time, Slo su sistemi poternih
sredstava ustiojeni kao naprava za nosSenje
odn. za kretanje napred koji se kreée slobodno
u prosioru ili kao stalni pokreta¢ na koji udara
struja, odnosno kao naprava koja pokrece
sredstvo (lecnost ili gas) ili kao izazivaéi va-
lova ili primaoci valova.

5. Tranzlacioni pokrelac, po zehtevu 1. odn.
4. naznacen time, §lo polerna sredstva zauzmu
u prostoru pravac, koji odgovara namerova-
nom pravcu kretanja odn. praveu strujanja
pokretanog sredstva (te¢nosti ili vazduha) pri
éemu dejstvuje poterna sredstva ili obostrano
ili jednostano.

6. Tranzlacioni pokretaé, po zahtevu 1. odn.
3. naznaden lime, 8o poterne povrsine (ili
oslala poterna sredstva) koje pokrece ravno-
merno klip tamo i ovamo, upravlis nasilno
poluga okretaca, koja je na jednom kraju vo-
djena pravocrino.
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