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Pronalaskom se cilja da se stvori, po mo-
guéstvu prosta i laka rukujuca naprava za u-
pravljanje dizanjem i spuStanjem kao i usprav-
ljanjem i otvaranjem aparata za seCenje kod
kosacica, gde se po poznatom nacinu napra-
va za upravljanje moze staviti u delatnost i
pomoc¢u jedne poluge za nogu i pomocu je-
dne rucne.

Isto se tako pronalaskom sprecava da se
pri spustanju (padanju) aparata za secenje
(secice) mehanizam, kojim se noZ tamo i a-
mo krede pre umetne, nego li Sto aparat za
secenje zade iz vertikalnog poloZaja. Ovim se
otklanjaju zapinjanja i smetnje, koje kod poz-
natih masina Cesto otuda nastaje sto je po-
gon noZza ve¢ u3ao pre nego Sto se opet
zatekao aparat za seCenje u vodoravnom po-
loZaju. Pronalaskom se dalje sprecava da a-
parat za seCenje sa svojom unutarnjom pa-
pucom spusti na zemlju ili spadne pre nego
$to je potpuno zavrSen zahod u stranu apa-
rata za seenje iz vertikalnog poloZaja u vo-
doravni polozaj. Kod poznatih masina kod
kojih ove sigurnosti nema, moraju delovi
masine, koji leZe na unutarnjoj pezpuci, koji
proizvode okretanje aparata za secenje Cesto
nad tlom ako ne bas i uzemlji izvoditi svo-
je pokrete i otuda su izloZeni prljanju i dru-
gom Kkvaru.

Sa novom napravom za upravljanje po-
stizu se ove dobiti od kojih su samo neke
mogle biti postignute dosad poznatim napra-
vama za upravljanje.

Osobitim rasporedivanjem mehanizma po-
luga utinjeno je da moZe proizi¢i dizanje i
spustanje aparata za secenje i pomocu po-
luge za nogu i pomocu ru¢ne poluge. Otva-

Vazi od 1 juna 1924,

ranje ili uspravljanje aparata za secenje mozZe
se samo pomocu ruéne poluge uciniti posto
je za aparat seCenje pomocu poluge za nogu
uzdignut.

Rukovanja napravom za upraljanje time je
bitno olaksano Sto ruc¢na poluga utie sa
mnogo vecim poluZnim prenosom na spravu
za upravljanje nego noga za polugu.

Ovim se izjednaluje:

Jednom zato Sto je otpor koji treba sa-
vladati u pocetku izvrSujuceg uspravljanja ili
ofvaranja aparata za secenje pomoCu rucne
poluge znatno veci nego li savladuju¢i mo-
menat kod, obi¢no polugom za nogu uinje-
nog dizanja aparata za secenje.

Dalje zato Sto se rukom ne moZe izvrSiti
tako velika sila kao sa nogom.

Ovim je ovde- ciljem iskoris¢ena okolnost
da ru¢na poluga moZe opisati jedan mnogo
veéi ugao nego li poluga sa nogu.

Neobaziruéi se na razne mogucnosti sta-
vljanja u pokret i u prkos tome Sto se po-
gon naprave za upravljanje i dizanjem i spu-
Stanjem i pomocu rucne poluge i pomocu
poluge za nogu i Sto se pogon naprave za
upravljanje uzdizanjem aparata za seCenje po-
mocu poluge za noge pa i spustanje dalje
aparata za secenje samo pomocu rucne po-
luge mogu zbiti, naprava za upravljanje stavlja
se u pokret kod svih napred pomenutih kre-
tanja i na¢ina pogona uvek mehani¢no i bez
ikakvog mrtvog hoda.

Pronalazak je u crteZu kao primer 1zvode-
nja predstavljen:

S 1 je izgled sa strane maSine u polo-
Zaju za rad.

SI. 2 je pripadaju¢i presek u horizontalnici.
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Sl 3 je pogled masine od pozaciuz sl 1.

SI. 4 je isti pogled od pozadi nzdignutom
aparatu za sefenje.

Sl. & je isti pogled od pozadi kad je a-
perat za seCenje uspravljen.

SL 6 je sl. 1 odgovarajuéi pregled sa strane
naprave za umetanje 1 odvajanje, za rad no-
Za u odvojenom poloZzaju.

U sl. 7—10 prestavljen je mehanizam po-
luga za nogu u podignutom poloZaju.

U sl. 7 su nacrtane rukavica i poluga za
nogu u podignutom poloZaju.

U sl. 8 je poluga za nogu spustena, ruka-
vica jo§ u uspravnom stanju.

U sl.9 je za sl.8 pripadajuéi presek u
horizontalnici.

U sl. 10 su i poluga za nogu i rukunica
poloZene.

Sama maSina za kocCenje, na kojoj je na-
mestena nova naprava za upravljanje, moZe
se graditi po volji. Kod predstavljenog pri-
mera izvodenja leZi u okviru masine —1]1—
kretna osovina na Cijim su spoljnim krajevi-
ma utvrdeni tockovi —13— Kkoji za pogon
sluze. Dalje na osovini —12— utyrden je je-
dan veliki zup€anik koji zal zi u jedan mali
zup¢anik —15—. Poslednji je u &vrstoj vezi
sa velikim kupastim zupéanikom —16— ko-
ji_zalazi u mali kupasti zupCanih —17—.
Kupasti zup¢anik —17— stoji labavo na vra-
tilu —18— i moZe se s njim spojnicom
—19— vezati, koja se na vratilu pomera ili
ne leZi tako da bi se mogla okretati. Spa-
janje kupastog zupcanika —17— sa vratilom
— 18— vr3i se ili pomeranjem spojnice —19—
(vidi sl 1, 2, 3, i 6) ili pomocu trokrake
poluge —22— koja ima dve podnoZnice
—20— i —21, ¢iji je (poluge) tre¢i krak
pomoc¢u medupoluge -—23 — sa polugom
—24— u vidu ¢lanka vezan. Zajednicki zglob
poluge —23— i —24— vezan je Sipkom
—25— sa viljuSkom Kkoja zalazi u spojnicu.
Stupanjem na podnoZicu —21— (vidi sl. 6)
otkoptava se veza, stupanjem na podnoZnicu
—20— ulazi se opet u vezu, Kod sl.6 na-
crtanog poloZaja su trefi krak trokrage po-
luge —22— i poluga —23— posle preko-
racenja poluZaja mrtve talke pritisnuti unu-
tra do nenucrtanog zareza. Stoga ne moZe
vezivanje spojnice nastupiti bilo kakvim de-
luju¢im silama na polugu —24— veé se
vr$i samo stupanjem na podnoZnicu —20—.

Otkopc¢avanje spojnice mozZe se izvrSiti au-
tomatski (samostalno) pomocéu rucice —61—
koja pripada napravi za upravljanje a koja
¢e se docnije opisati. Za ovaj cilj je poluga
—24— utvrdena na levoj strani jednog ho-
rizontalnog vratila —27— na c¢ijem je de-
snom kraju mala poluga —28— utvrdena i
kojom se rukunicom —61— upravlja na na-
¢in koji ¢e se docnije opisati,

Na prednjem Kkraju vratila —18— stoji je-

dan kotur —29— i koji nosu krivajoi ruka-
vac —82—. Na krivajnom rukaveu —82—
vez:na j> poluga kretata —30—, kojom do-
bija tamo-amo kretanje svoj pomerljiv noZ
—31-— koji leZi u koricama —32—. NoZne
korice —32— leze u papu¢i —34— da se
mogu obrtati sa rukavcem —33—. Papuca
—34— je na poznat nacin utvrdena na o-
kviru masine tako da spusta i dize i to po-
motu Sipke —36— koja se obrée oko ru-
kavca —35— i oko rukavca —37— tako
zvane obrtne vucne poluge —38—. Podiza-
nje i otvaranje noznih korica —32— biva na
nac¢in koji se vidi iz sl. 3, 4 i 5. Na papuci
—34— lezi dvokraka poluga —39— koja se
obrée oko rukavca —40—. Levi krak polu-
ge —39— obesen je o lancu —41— Ciji se
donji kraj u jednoj od rupa —42— poluge
—39— moZe okaciti. Desni krak “poluge
—39— nacinjen je kao zupéani deo —43—
koji sa zupcastim delom —44— koji je cvr-
sto vezan sa noZnim koricama jedan u dru-
gi zalaze. Odnos aktivnih duZina poluga i
teZina je tako izabran da pri vucenju lanca
—41— na gore obrtni momenat koii se pre-
nosi zupcéastim delom —43— na noZne kori-
ce —32— ima istu veli¢inu kao obrnuto u-
pravljeni. Obrtni momenat koji se vrsi na no-
Zne korice koje se mogu obrtati oko rukay-
ca —33— svojom sopstvenoni teZinom. S
toga se pri vocenju lanca —41— nozne ko-
rice koje se nalaze u poloZaju za rad najpre
bez zahodenja izdiZu do poloZaja nacrtanog
u sl. 4. U ovom poloZaju udara poluga —36—
na prikivat —45—. Ako li se pak lanac
—41— jo§ dalje vuCe onda ne moZe dalje
biti uzdignuta papu¢a —34— koja nosi ru-
kavac —33— 1 zbiva se sad zailaZenjem oba
zuplasta dela —43— i —44— podizanje na
vise noZnih korica —32— (vidi sl. 5}, do
poloZaja nacrtanog u sl. 5.

Na masinskom okviru —11— utvrdeni su
pomocu zavrtnja —46— (vidi sl. 9) nogare
za leziSta na c¢ijem su bocnom zidu oblika
aktorskog rukavci utvrdeni za polaganje raz-
nih poluga koje pripadaju spravi za uprav-
ljanje. Na rukavcu —49— lezi ugaona polu-
ga —50a— i —b0b— na Cijem je kraku
—50a— privezana medupoluga —b1— koju
nosi lanac za dizanje. Krak —>50a— nosi
jedan évor —52— koji moZe na jednom na
medupoluzi —d1— postavljenom zavrtnju u-
dariti. Kod poloZaja kraka —50a— nacrta-
nog u sl. 7 nije jo§ u dodiru &vor —52—
sa zavrinjem —53— Stoga se moZe medu-
poluga —51— u pravcu lanca za vucenje
—41— postaviti. Ako li se pak zade krak
—>50a— do polozaja nacrtanog u sl. 8 onda
udari ¢vor —52— o zavrtanj —53— i obra-
zuje pri daljem skretanju zajedno sa medu-
polugom —51 jednu duZu pulugu pomniocu
koje se lanac —41— diZe gore. Pomocu za-



vrinja —53— moZe se tacno znati iz kog se
poloZaja kraka —50a— ovo produZenje po-
luge vrsi.

Na rukaveu —49— jo$ leZi i poluga za
nogu —54— koja se obrée, koja pri polo-
Zaju nacrtanom u sl. 7, sa ¢vorom —55—
udara u zavrtanj —b6— koji leZi na kraku
—50b—. Otuda se moZe stupanjem na po-
lugu za nogu —54— poluga —50a —50b—
do poloZaja nacrianog u sl. 8, okrenuti i ti-
me noZna korica —32— iz poloZaja n:crta-
nog u sl. 3 do u poloZaj nacrtan u sl. 4, po-
di¢i. Na rukaveu —49— najzad leZi joS je-
dna kuka —57— koja se pomocu opruge
—bh8— moZe zailaziti do zareza —59—,
Ako se poluga —50a— i —50b— iz po-
lozaja sl. 7 do u polozaj sl. 8 okrenun 1 time
papu¢u —34— koja nosi noZne korice — 32—
uzdigne do u poloZaj sl. 4, onda potiskuje u
stranu vuna paputa —38— kuku —57—
pri svom uzdizanju dogod moZe poduhvatati
vucnu  polugn —38—. SpuStanje papuce
—34— moze tek onda nastupiti, posto je
kocenje vucne poluge —38— razreSeno od
kuke za preprecavanje. Dalje obrtanje polu-
ge —o0a— i —50b— van preko poloZaja
nacrtanog u sl. 8 do u sl. 10 nacrtanog po-
loZaja ne moZe se prouzrokovati polugom na
nogu —b4— posSto poluga za nogu —54—
udara na okvir masine —11—. Naprotiv ne
sprecava se poluga za nogu —54— da po-
luga —50a— i —50b — zade do u poloZaj
nacrtan u sl. 10. Na rukaveu —60— utvr-
denom na nogare za leziSta —41— leZi ru-
gica —61— Kkoja se obrtali moZe, koja se
po sektoru —48— vodi i pomocu jedne koc-
nice koja zailazi u zarez —61— (nije nacr-
tano) moZe utvrdivati u raznim vgaonim po-
loZzajima. Obrtanje ru¢ice na desno preko
poloZaja nacrtanog u sl. 7 spreeno je pri-
kovkom —83—, Rucica —61— nosi kratak
krak —64— na kome je privezana poluga
—66— koja je medupolugom —66— sa
krakom —50b— u vidu zgloba vezana. Po-
luga —65— 1 medupoiuga —66— mogu se
iz njihovog ispravljenog poloZaja i gore do
poloZaja nacrtanog u sl 8 i —10— pritis-
nuti u kome produZenje —68— poluge
—65— adara na isti pritisak —67—, Ako
zauzmu poluga za nogu —d4— | rudica
—61— polozaj nacrtan u sl. 1 i 7, onda
moZe sledovati dizanje aparata za secenje iz
nacrtanog u sl. 3—4 nacrtanog poloZaja me-
sto pritiskivanjem poluge za nogu (kao Sto
je gore opisano) ispustanjem rucice —61.—
Pri tome ostaju poluga —65— i —66— u
svome na gore potisnutom poloZaju dok po-
luga za nogu —54— svojom sopstvenom te-
Zinom ne spadne u svoj najniZi poloZaj. Ovaj
nacin dizanja noZnih korica nije prestavijen
u slici i obi¢no se ne izvodi. Obicno mnogo
viSe biva dizanje noZnih korica pritiskivenjem

noZne poluge —54— kao Sto je gore opi-
sano. Uz to postepeno dolaze poluge —65—
i —66— u uspravljeni poloZaj i potiskuju na
niZe svojom sopstvenom teZzinom, eventualno
oprugom, posto se na polugu za nogu —d4—
ne vrsi nikakav vise pritisak, do poloZaja
naslikanog u sl 8.

Ako se sad rucica —61— spusti do po-
loZaja nacrtanog u sl 10, onda se kratkim
krakom —64— pomocu njenog pritisnutog
poloZaja jedna cela obrazovana poluga —65—
1 —66—, krak —50b— zade oko svog ma-
njeg ugla koji odgovara vecoj duZini i time
se noZne korice —32— uzdignu do poloZaja
nacrtanog u sl. 5. U trenutku u kom poginje
uspravljanje noZnih korica, otkaci se auto-
matski pogon noZa i u takvom raskoptanom
poloZaju drzi se ukocen tako da nije mogu-
¢no ponovno spajanje pomocu noge. Ovo se
vr§i na ovaj nacin, Na rukunici —61— po-
stavljena je ekscentritna povrSina —69—.
U pocetku spuStanja rukunice —61— obrce se
na desno pomocu ekscentri¢ne povrsine —69—
jedan kalem koji stoji na poluzi —70— a i
sama poluga —70— obrée se i time se po-
mera na desno vodoravna Sipka —72— ko-
ja je privezana na polugu —70—. Na levom
kraju Sipke —72— ucvrS¢en je pomerljivo
komad —73— oblika —U— koji obuhva-
ta polugu —28—, Jedan na poluzi —28—
utvrdeni klinac —74— koji sa obe strane
viri zapada s obe strane u zarez —74— u-
zengije —73—. Sipka —72— potiva sa svo-
jom donjom ivicom na jednom koni¢nom
zupcu —76— koji je utvrden na razresnoj
poluzi —77— Kkoja ¢e docnije biti opisana
i ima sama na svojoj donjoj ivici urez za
kocioni zubac. Kod nacrtanog poloZaja u
sl. 8 poluga —28— koji poloza] se moZe
sa onim iz sl. 1 poredati pokretni mehanizam
je usao (kao $to u sl 1). Klinac —74— leZi
na levoj ivici ureza —75— dakle ima na
desnoj strani slobodnog prostora koji je ra-
van duZini ureza. Medutim moZe se dokle
god rukunica —61— zauzima svoj vertikalan
poloZaj, stupanjem na podnoZnicu —2]1—
kretanje noZa izvrSiti. lzdvajanje radnje noZa
ide automatski ¢im se rukunica —61— za
vrlo malo okrene u levo od vertikalnog po-
loZaja nacrtanog u sl. 8, Onda se Sipka —72—
na desno pomera i otuda i poluga —28—
okrene do poloZaja nacrtanog u sl 6 i 10.
Pri pomeranju Sipke —72— u desno ulazi
u kocioni zubac —76— u urez —73— i ti-
me drZi Sipku —72— u njenom desnom po-
loZaju zakoCenu. Stoga i ne moZe doci rad
noza pomocu podnoZnice —20—. SpusStanjem
uspravljenih noznih korica —32— do polo-
Zaja nacrtanog u sl. 4, moze se ftime doci
§to se rukunica —61— opet dize do polo-
Zaja nacrtanog u sl 8.

Ako je rukunica uspravljena onda ipak o-



staje Sipka —72— u svom desnom poloZaju
zakocgena, dalje je drZana vuéna poluga —38—
u svom podignutom poloZaju kocionom ku-
kom —27— zakocena. Stupanjem na levom
kraku razvodne poluge —77— koja se mozZe
obrfati oko rukavea —79— oslobada se od
oba ko¢enja. Kocioni zubac —76— izlazi iz
ureza —78— tako da se Sipka —72— opet
pomeri u levo a dozvoljava vezu za rad noZa
kaZenjem na podnoZicu —20—. Istovremeno
se time ko¢nica —57— otkacinje Sto desni
krak poluge —77— idenjem u vis udara o
klinastn povr§inu kocione kuke —57—. |1
posle oslobodavanja viéne poluge —38— ne
bi se mogao jo§ aparat za seCenje koji je
okacen 0 lancu —41--- iz unzdignutog polo-
Zaja sl. 4, spustiti u poloZaj za rad sl. 3, po-
§to poluga —50b— pod uticajem teZine lan-
ca —41—, snagu koja na nju dejstvuje u
njenom pritisnutom  poloZaju preko poluga
—66— i —65— koje obrazuju kruti deo,
prenosi na krak —64— rukunice —61— i
preko ove na ¢vrst prikivat —63—. Poluge
se —65— i —66-— moraju stoga gurnuti
preko njihovih mrtvih poloZaja gore. Ovo
se dogada tako isto stupanjem na levi krak
poluge —77—, Poluga —65— je produZena
uzduZ van svoga ¢lanka. Ova produZenja po-
luga —80— zahvatena klincem —71—. Ti-
me se poluga —65— obrce a i aparat za
secenje moZe biti spusten. Prebrzo spadanje
aparata za seCenje time se sprecava $to se
poluga za nogu —54— zadrZzava nogom i
sto joj se dopusta samo lagano kretanje u
vis.

Patentni zahtevi:

1. Sprava za upravljanje aparatom za se-
¢enje kod kosacica kod kojih podizanje apa-
rata za seCenje moze proizi¢i 1 pomocu ru-
¢ice i pomo€u poluge za nogu, kao i pod-
izanje aparata za selenje na gore samo
pomocu rucice posle izrSenog uzdizanja po-
lugom za nogu, naznaCena time, Sto se mo-
Ze, oko jednog rukavca —49— oko koga se
moZe obrtati dvokraka poluga —50a—

~-50b—, na kojoj je aparat za secenje —31
--33— obeSen pomocu jednog lanca —41—
i koja se na poznat naéin polugom za nogu
moZe skretati za ugao podizanje aparata za
secenje sa ruc¢icom —61—, koja se moZe o-
kretati oko rukavca —30— vezana je krivaj-

nim Cetvorouglom, c¢ija se krufa strana stva-
ra vezom oba obrtna rbkavea —49— |
—b60— dok se obe strane krivajnog ¢etvo-
rougla susedne krutoj strani svaraju krakom
—50b— ugaone poluge —50a—50b— i
jednim kraé¢im krakom —64— koji je vezan
sa ruticom —61— i §to se strana krivajnog
getvorougla koja leZi prema krutoj strani
stvara polugom —65— —66— potisnutom
bilo na gore iznad poloZaja mrive tacke (vi-
di sl. 7.) ili na dole (vidi sl. 8 i 10.).

2. Sprava za upravljanje aparatom za se-
cenje kod kosafica po zahtevu 1, naznacena
time, §to poluge —65— i —66— iz njiho-
vog preko mrtve tatke na dole do jednog
prikivka potisnutog poloZaja, u kome one u-
gao —d0a— i —H0b— prema kraku na
kome se na kraju nalazi rucica —61— za-
klanjaju, Sto se mogu razvodnom polugom
—T77— iznad r}u]nﬁaja mrive tacke na gore
potisnuti nasto obeleZenim aparatom za se-

cenje opteredena ugaona poluga —50a—
—50b— izvodi skretanje sklapanjem obeju
poluga —65— —66— shodno novim opte-
re¢enjima.

3. Sprava za upravljanje aparatom za se-
cenje kod kosacica kao po zahtevu 1, na-
znacena time, $to se pomotu jedne kocione
kuk ni trouglasti okvir iz Sipke
—36— i vucne poluge —38— koji pri vrhu
trougla nosi papucu koja sluZi za postavlja-
nje aparata za seCenje i oko osnovice trou-
gla u vis moZe zakretati u izdignutom po-
loZaju peduhvatanjem jedne Sipke —38— na
primer: vucnom polugom —38— automat-
ski drZi zakocen.

4. Sprava za upravljanje aparatom za se-
cenje kod kosadica kao po zahtevu 1—3,
naznacena time Sto se oslobodavanje od ko-
¢ione kuke —37— vrsi istom razreSnom po-
lugom, koja sluZi za potiskivanje poluga na
gore —65— i —66— van njihovog poloZaja
mrtve tacke.

5, Sprava za upravljanje aparatom za se-
¢enje kod kosatica po zahtevu 1—4, nazna-
¢en time, $to se spustanjem ruice —61—
pomera Sipka koja iskljuuje rad noZa, koja
se u polozajn koji izaziva isklju¢enje jednim
kocionim zupcem —76— koji zadire u za-
rez zupca —18— drZi zakocena dogod —E—
kocioni zubac ne otka¢i razresnom polugom
—77—.
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