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Predmet ovog pronalaska jeste Kr-
milo za vozila koja se kre¢u po vodi ili za
vazduS$na vozila, ¢ijem je izvodenju i ras-
poredu cilj, da se postigne Sto moguce
vece krmilno dejstvo pri lakom rukovanju,
Prema tome treba da se postigne dobro
krmanjenje sa malim ufroskom snage | sa
relagivno malina  krmilnim  povr§inama,
kao i u slutajevima manje povoljnih uslo-
va za Krmanjenje, kao Sto je to naime slu-
caj kod Sirokih recnih vozila i tome sli¢no.

Veé su poznata krmila, kod Kkojih sa-
ma krmilna ploca, koja je izvedena kao
balansno krmilo, leZi na nosacu kojj se
moze obrtno pomerati po nacinu obi¢nog
krmila, Ali poznata krmila ove vrste ima-
ju nezgodu, da mogu biti izvodena samo
izvesna kretanja, poSto se obrtno pomera-
nje krmilne ploce vr$i pomoéu mehanizma
koji se nalazi u prinudnoj zavisnosti od
obrtnog pomeranja nose¢eg mehanizma
koji nosi krmilnu plotu, Uvek se prema iz-
boru rasporeda i prenosa ovog mehanizma
prethodno odreduje zakon obrtnog po-
meranja Krmilne plofe oko njene osovine.

Da bi se ova neminovna i u radu ne-
promenljiva zavisnost otklonila i da bi se
moglo sprovesti svako kretanje, da bi se
time polozaj krmila i okvira mogao po-
desiti prema trenutnoj potrebi, po prona-
lasku je uredaj tako izveden, da kako me-
hanizam koji nosi Krmilnu plocu, tako i
krmilna plo¢a moguy svako za sebe biti
potpuno nezavisno jedno od drugoga o-
brino pomerani oko svoje sopstvene oso-
vine.

U svom nosecem oKviry obrtno po-
merljiva krmilna plo¢a moze dakle obrt-
nim pomeranjem noseceg mehanizma biti
cdovedena na ono mesto, na kojem ona
moze dejstvovati nesmetano od obrazo-
vanja vrtloga iza sredine broda, kao 3ito
je slutaj narotito kod remorkera sa $i-
rokim punim oblicimg zadnjeg dela bro-
da, t. j. pod povoljnim uslovima strujanja.
Dalje se moze Krmilna ploca u proizvolj-
nim polozajima paralelno pomerati, usled
Cega se znatno olakSavaju odnosno tek
omogucuju izvesna krmilna upravljanja.

Ako se nose¢i mehanizam obrtno po-
mera ne mehanicki, ve¢ ostavljen slobod-
noj igri svagda javljajuéih se sila, to se na
Krmilnu plocu dejstvujué¢im vodenim pri-
tiskom automatski dovodi na spoljnu
stranu kruga obrtanja broda i time krmil-
na ploc¢a, ne menjajuéi svoj ugaoni polo-
zaj, dospeva u cblast pravilnih i brZih to-
kova strujanja, Kod ovog rasporeda, kod
Kkojeg osovina noseceg mehanizma nije iz-
loZena nikakvim torzionim naprezanjima,
i momentano javljajuce se sile, n. pr. bo¢ni
udar talasa, primajy se elasti¢no slobodno
toscilisu¢im noseé¢im mehanizmom tako,
da se stalnost kretanja broda ne utite Stet-
no ili pak vrlo malo Stetno. Nose¢i meha-
nizam vrsi pri svom, pod dejstvom stru-
iede vode, odnosno vazduha izvodenom
slobodnom klatljivom kretanju rad, koji
le znatno veci no rad, koji je potrebno da
se utro§j za ugaono pomeranje uravnote-
zene krmilne povrsine (polée); dakle je
posve moguce, da se Kkretanje krmilne
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plote prouzrokuju pomodéy pri klatljivom
Kretanju noseceg mehanizma dobijenog
rada meduukljucenjem kakvog magomilaca
snage (hidrauli¢ki, pneumaticki, ili t. sl.).

Upravljanje nosedim mehanizmom
moZze biti i tako izvedeno, da se ovaj do
izvesnog svagda odredenog ugla Kkrme.

jpritiska na krmu, ili obrtnog momenta
Cvrsto odrzava u izvesnem odredenom po-
loZaju, n. pr. u sredisnjoj ravni broda, i tek
po prekoracenju ovog wugla, pritiska ili
momenta dospeva do slobodnog klatljivog
kretanja, Raspored moze biti i tako izve-
den, da odapinjanje noseceg mehanizma
moze biti po volji stavljeno u dejstvo od
strane krmara, Na ovaj na¢in moZe napre-
zanje materijala noseceg mehanizma biti
ograniceno prema slucaju i u Zeljenom
frenutku biti proizvedeno pojacano dej-
stvo krmanjenja.

Kod brodova sa dva ili viSe propelera
moze duzina krakova noseceg mehanizima
biti tako izabrapa, da krmilna ploca pri
po volji ili slobodnom obrtnom pomeranju
dospeva u aktivny oblast propelera Kkoji
radi na spoljnoj strani Kruga obrtanja
broda.

Sve napred navedeno vazi i, odgova-
rajuéi preneseno, za vazdusna vozila.

Na priloZzenom nacrtu sy primeri izvo-
denja pronalaska pokazani Sematicki.

Na sl. 1 je radi primera Semati¢ki po-
kazan izgled sa strane jednog oblika iz-
vodenja krmila po pronalasku, dok sl. 2
do 5 pokazuju u izgledu odozgo razlicite
polozaje krmila. SI. 6 pokazuje jedan ob-
lik izvodenja krmila po pronalasku, kod
kojeg se postize narocito veliko skreta-
nje noseceg mehanizma i potpuna obrt-
nost krmilne ploce.

Na zadnjem delu 1 (sl. 1) kakvog bro-
da je krmilna osovia 2, koja se stavlja u
dejstvo pomocu krmilne poluge 3, pomocu
krmilnog Cepa 4 smeStena u obrtnoj Sup-
ljoj osovini 5. Sa Kkrmilnom osovinom 2
su Cvrsto vezani nosioci 6, 7 krmila Kkoji
se oznacuju kao spoljni krmilni okvir, U
ovom je krmilnom okviru pomocu &epova
9 i 10 postavljena krmilna ploca 8 obrtno
oko krmilne osovine 11 kao balansna
krma. Stavljanje u dejstvo krmilne ploce 8
se vr¥j krmilnom polugom 12 pomoéy u-
pravljackog paralelograma 13, 14, 15, 16 i
Suplje osovine 5, kroz koju prolazi krmil-
na osovina 2.

Ako se poluga 12 zamisli kao &vrsto
vezana sa polugom 3, to ¢e ovaj krmilni
uredaj dejstvovati kao obitno jednostra-
no izvedeno krmilo, jer se krmilna ploca
6 obrce samo oko osovine 2 krmila, Ali
ako se sredinom broda nalazeéa se poluga

krmila

3 ostavi nepomicno i ako se krece samo
poluga 12, tada se prema sl. 3 pomocu
Suplje osovine 5 paralelogramskog uprav-
ljaca 13, 14, 15, 16 krmilna plota 8 upo-
trebljuje kao balansno krmilo,

Dalje moZe odgovarajuci sl. 4 ostavlja-
njem u miru krmilne poluge 12 i kreta-
njem poluge 3 krinilna ploca 8 biti na obe
strane dovodena paralelno sa prvobitnim
sredis$nim polcoZajem u odnosu na brod, jer
krmilna poluga 3 izvodi iz osnovnog po-
loZaja krmilni okvir 6, 7, dok se krmilna
plo¢a 8 odrzava odnosno pomera paralel-
no pomocu paralelogramskog upravljaca
13, 14, 15, 16. Ali ovo paralelno pomeranje
moze biti automatski postizano i za svaki
proizvolini ugao, u koji se krmilna plo¢a 8
dovela upravljanjem krmilne poluge 12,
upravljanjem krmilne poluge 3, odno-
sno pod uticajem vodenog pritiska, Ovaj
je nacin dejstva od narolitog prakticnog
znacaja, jer se mozZe pomocu na sl. 4 ucr-
tanog paralelnog pomeranja krmilne ploce
8 ublaziti ilj poniStiti nesimetricnj pritisak,
koji n.pr. izaziva neparni broj propelera,
ili kod vucenih objekata u grupi deluje iz-
van sredisne ravnj broda. Od ovog ili onog
drugog i1zlaznog poloZaja mogu inate po-
trebna upravljanja Krmila biti pomocu kr-
milne poluge 12 taéno onako izvodena, kao
od polozaja okvira u sredisnoj ravni broda,
kao sto to pokazuje sl, 5. Nosedi mehani-
zam 6, 7, u kojem je krmilna ploca 8 ume-
flena obrtno, moze j pomoéu kakvog ure-
daja za utvrdivanje ili kakvog uredaja za
koCenje, n. pr. pomecéu na oscvini 2
postavljenog koctionog dobosa
17, na koji dejstvuje pomocu ruke, noge
ili na proizvoljan drugi nadin u dejstvo
stayljana ma nacrtu nepckazana kocicna
traka, kotCiona vilica ili t. sl., biti &vrsto
drzan u izvesnom odredenom ili proizvolj-
nom polozaju, take, da krmilo deluje kao
obi¢no balansno krmilo. Uredaj za utvrdi-
vanje odnosno kocCenje moze umesto na
osovini 2 krmila biti postavljen i na pro-
izvolinom drugom mestu sa krmilom ve-
zanog pogonskog mehanizma ili nosefeg
mehanizma.

PopusStanjem ko¢nice 17, odnosno na-
prave za Cvrsto drzanje, koje se moze po-
sti¢i i za vreme voZenja, ili automatski, ili
po volji, dobija noseci mehanizam 6, 7 svo-
ju slobodnu pomerljivost (izvodljivost iz
osnovnog poleZaja) ponovo, koja se u da-
tom slucaju moze po volji ponovo napu-
stiti.

Izvesno, ugaonom pomeranju krmilne
pioCe nasuprot stavljeno krmilno dejstvo
Ce nastupiti prostim paralelnim pomera-
njem krmilne ploce jz normalnog poloZaja,



i to narodito kod veoma brzih vozila, na-
ro¢ito kod vazdusnih voziia. Kod ovih se j
ovim paraleinim pomeranjem nastalo dej-
stvo cepanja izmedu nosecih povrsina j Kr-
milne povrsine izaziva promene aerodina-
mickih odnosa, narocito kad krmilna po-
vrS§ina obrazuje znatan deo mosece povr-
sine.

Prema sl. 6 se prenosenje pomeranja
krmilne ploce 8 izvodi Kroz unutrasnjost
kakvog supljeg kraka 18, koji se moZe po-
merati pomocu krmilne poluge 3. Osovina
5 za obrino pomeranje krmilne ploce 8 je
ovde, nasuprot izvodenju prema sl. 1 po-
stavljena u unutradnjosti osovine 2, koja
sluzi kao osovina za obrtno pomeranje no-
seceg mehanizma, i nosi to¢ak 19, koji na
to¢ak 20, koji je predviden na osovini 11
krmila, prenosi silu pomoc¢u Gall-ovog ili
kakvog drugog lanca, uZeta ili drugih be-
skonacnih elemenata 21. Pogon Krmilne
osovine 5 se vrsi pomocu krmilne poluge
12, a pogon osovine 2 noseceg mehanizma
se vrii pomoc¢u poluge 3.

Ovim se uredajem postize, da ne po-
stoje nikakvi slobodno nalaze¢i se preno-
sni delovi, jer se prenosenje vrSi kroz u-
nutrasnjost Supljeg noseceg kraka 18, da-
lje se tako postize izvesna narocito velika
pomerljivost izvan osnovnog polozaja i bo-
¢no skretanje nosec¢eg mehanizma i potpu-
na sposobnost za okretanje krmilne pioté
beskona¢nini prenoSenjem, tako, da je
ova pravilno uravnotezena i za voZenje
unazad.

Patentni zahtevi:

1.) Krmilo za vozila po vodi i za vaz-
dusna vozila, kod kojeg je krmilna ploca
prvenstveno izvedena kao balansno krmi-
lo, na, po nacinu obi¢nog krmila za uprav-
ljanje, obrtno pomerljivom noseem me-
hanizmu, naznaceno time, Sto se kako no-
se¢i mehanizam (6, 7) oko svoje osovine
(2), tako i krmilna plo¢a (8) oko svoje 0s0-
vine (11) svagda, t.j. i za vreme voZenja
mogu obrtno pomerati u potpunoj i nepo-
srednoj nezavisnosti jedno od drugoga.

2.) Krmilo za vozila po vodi i u vazdu-
hu po zahtevu 1, naznacCena time, Sto sc
obrtno pomeranje nosec¢eg mehanizma (6,
7) vrsi pod pritiskom strujece vode, odno-
sno vazduha na krmilnu plo¢u (8) automat-
ski i neposredno.

3.) Krmilo za vozila po vodi i u vazdu-
hu, po zahtevu 1 i 2, naznaceno time, Sto
se rad, koji vrsi nose¢i mehanizam (6,7)
pri svome Klatljivom Kretanju, izvodenom
pod pritiskom vode koja deluje na krmil-
nu plotu, pomocu podesnih sredstava ma

primer pomocu kakve opruge nagomilava
i prvenstveno se upotrebljuje za ugaono
pomeranje krmilne ploce (8).

4.) Krmilo za vozila po vodi i u vazdu-
hu, po zahtevu 1 odnosno 1 i 2, kod kojeg
s¢ nose¢i mehanizam (6,7) moze obrtno
pomerati pomoc¢u krmilne poluge, jarma
ili t.sl. (3), naznaceno time, S$to je za obrt-
no pomeranje nose¢im mehanizmom drza-
ne krmilne ploce (8) predvidena narodita
prvenstveno oko osovine za obrtno pome-
ranje noseceg mehanizma obrtno pomer-
ljiva krmilna poluga, jaram ili t.sl. (12).

5.) Krmilo za vozila po vodi i u vaz-
duhu po zahtevu 1, 2 i 3, naznaeno time,
Sto je nosec¢i mehanizam (6,7) krmilne plo-
¢e (8) utvrden na vretenu (2) krme, dok
su obrtni cepovi (9,10) krmilne ploce (8)
pomocu poluge i upravljaca (13,14,15,16)
zglobno vezani sa obrtnom caurom (12),
koja obuhvata krmilno vreteno (2), prven-
stveno pomocu upravljajuéeg paralelo-
grama.

6.) Krmilo za vozila po vodi i u vaz-
duhu po zahtevu 1 i 2, naznaceno time, Sto
je prenosni mehanizam ka Kkrmilnoj ploci
postavlijen u unutraSnjost Supljeg kraka
(18) noseceg mehanizma.

7.) Krmilo za vozila po vodi i u vaz-
duhu, po zahtevu 1 ili po zahtevu 1 do 5,
naznaceno time, 5to je prenosni mehanizam
ka krmilnoj plo¢i (8) izveden kao besko-
nacni prenosni mehanizam (21) (na primer
kao u sebe zatvoreni Gall-ov lanac, kao
zupéanik, kao frikcioni kotur i t.sl.) i kr-
milna je ploca (8) tako postavljena u no-
se¢em mehanizmu (6,7) da se pomocéy be-
skona¢nog mehanizma (21) obezbeduje
potpuno obrtno pomeranje krmilne ploce
(8), tako, da ova i pri voZenju unazad bro-
da moze biti dovedena y ispravni balansni
cdnos.

8.) Krmilo za vozila po vodi i u vaz-
duhu po zahtevu 1 do 5, naznafeno time,
Sto je ma krmilnoj osovini (9) odnosno na
proizvolinom mestu sa njime vezanog no-
seteg mehanizma ili pogonskog prenosnog
mehanizma postavljen uredaj (17), pomocu
kojeg se nose¢i mehanizam (6,7) Krmilne
ploce (8) moze fiksirati odnosno kociti do
izvesnog odredenog ugla krmila, pritiska
na krmilo ili obrtnog momenta,

9,) Krmilo za vozila po vodi i u vazdu-
hu po zahtevu 1, naznaceno time, Sto kr-
mifna plota obrazuje znatan deo nagibne
odnosne nosece povrSine i, paralelno po-
merena prema osnovnom poloZaju, vrsi u-
pravljajuce dejstvo, tako, da se sa istim u-
redajima ipak i za vreme rada (pogona)
moZe prelaziti na drugu vrstu upravljanja.
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