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Pronalazak se odnosi na dizali¢ne si-
steme kod kojih se dizalicki mehanizam u
stanju mira nalazi pod dejstvom koénice
Koja se otpuSta pri stavljanju pogonskog
motora u rad. Kako se ovo otpuStanje o-
bitno vrsi naglo pomoéu elektromagneta
ili pomocu narogitog motora Kkoji obi¢no
polazi iz potpuno neopterecenog stanja,
to je dizalica izlozena jakim potresima
koji su vrlo neugodni za putnike, u slu-
¢aju osobnog lifta, ii mogu biti Stetni po
tovar u slutajevima teretnih dizalica, Isti
nedostatci se javljaju i u slucajevima za-
ustavljanja dizalice, kada se dizali¢na kot-
nica naglo stavi u dejstvo.

Predmet je ovoga pronalaska otkla-
njanje navedenog nedostatka, S5to se po-
stize time da se predvidena srestva, koja
u mirnom polozaju dizalice drze u zakop-
tanom stanju prenosni mehanizam izme-
du sprave kojom se vrii otpuStanje kot-
nice, i onog organa koji otpu$ta koéni-
cu, pri Cemu je stepen pocetne ukoceno-
sti takav da je ipak moguce da se sprava
kojom se vrsi otpuStanje kocnice (elektro-
magnet odnosno motor), stave lagano u
kretanje i preko prenosnog mehanizma
polako okrece organ koji otpusta kocni-
cu, mna primer razmife Kkrake dizali¢ne
kc;énice. U cilju da se osim toga postigne
105 i postepeno tbrzavanje ovog otvara-
nja dizalitne kocnice, predviden je po-
mocni organ koji se stavi u dejstvo kre-
tanjem pomenutog prenosnog mehanizma
1 otpusta isto polako sopstvenu kocnicu
ovog prenosnog mehanizma.

Pri zaustavljanju dizalice, na suprot
tome, postiZze se postepeno zatvaranje di-

zalitne Kocnice, jer se prenosni mehani-
zam na Kraju svoga vracanja u mirni po-
lozaj postepeno Kkoti svojom sopstvenom
ko¢nicom i na taj na¢in sa usporenom br-
zinom vraca organ, koji je razmicao kra-
ke dizali¢tne ko&nice, u njegov polozaj
mira. Pored toga ovim postepenim koce-
njem pomenutog prenosnog mehanizma
potpuno sigurno se uklanja poznati ne-
dostatak oscilisanja navedenog organa
usled inercije, kada se isti sa velikom br-
zinom vrati u svoj mirni poloZaj, Sto se
Cesto javljalo kao uzrok trzaja celog di-
zalickog mehanizma. Ova postepenost ko-
¢enja i puStanja u pokret glavnog mo-
tora omogucuje primenu vece Dbrzine
kretanja motora u onim slucajevima Ka-
da je sa pomenutih razloga brzina Kreta-
nja dizalice bila maksimirana.

Na prilozenim nacrtima prestavljen
je jedan od primera izvodenja ovog pro-
nalaska, pri ¢emu slika | pretstavlja op-
Sti pogled sa strane dizalitkog mehaniz-
ma sa pogonskim motorom i pomocénim
motorom za otpu$tanje kocnice, slika 2
prestavlja pomo¢ni motor sa prenosnim
mehanizmom prema pronalasku, dok sli-
ka 3 prestavlja ovaj mehanizam u po-
gledu sa desne strane prema slici 2, sa
skinutim poklopcem,

Na nacrtu je pretstavlijen pogonski
tor Mz koji pomoc¢u prenosnog mehaniz-
ma krece dobof za Zi¢ano wuZe. Iznad pu-
7astog mehanizma se nalazi pomoéni mo-
tor Mz koji pomoéu prenosnog mehaniz-
ma, koji je u kudici K otpusta dizalicu.

Prenosni mehanizam se sastoji iz pa-
ra zubtanika 1,2 (sl. 2), koji su ucvrsceni
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na osovini pomoénog motora Mz i na o-
sovini 3, na kojoj se nalazi organ za ot-
pustanje dizalicne kocnice, Kkoji u pret-
stavljenom primeru ima oblik brega 14
koji razmice krajeve kocnice 19. Na istoj
osovini sa zubcanikom 1 ucvrSéen je ko-
Cioni kotur 17, koji se dejstvom opruge
9 steze krakovima 4a i 4b koji su okret-
ljivo smeSteni na osovini 8. lzmedu kra-
kova 4a i 4b nalazi se organ za otpusta-
nje ove kocnice u vidu ovalnog tela 5
koje je utvriceno ili izjedna izradeno sa
osovinom 3. Osim toga na toj osovini 3
ucvricena je dvokraka poluga 6, iznad
koje se nalazi trokraka poluga 7 okretlji-
vo smeStena na osovini 8. Na kraju kra-
kova 7a i 7b utvrSéene su dve opruge 10
i 11, koje su svojim drugim krajevima
spojene sa navrtkama kroz koje prolaze
zavrinji 12 i 13, koji sluze za zatezanje
ovih opruga. Srednji krak 7¢ snabdeven
je sa obe strane oblogom 16 od elastic-
nog materijala, kao $to je na primer Ko-
za, guma i dr. Plafon kucice K iznad tro-
krake poluge 7 takode ima oblogu 15 od
elasti¢nog materijala,

Kada se dizalica zeli pustiti u hod,
onda se ukljuCuje struja kako za pogon-
ski motor M1 tako i za pomocni motor
Mz, FoSto se dizali€éna koc¢nica 19 nalazi
u zakofenom stanju a stepen zakoceno-
sti pomocne kolnice 4a i 4b dopusta po-
lako kretanje osovine pomo¢éni motor
M2 stavlja u lagano kretanje preko zub-
Canika 1 i 2 osovinu 3 sa bregom 14, Kkoji
potinje polako da razmie krakove diza-
licne koénice 19. Istovremeno i ovalno
telo 5 razmice krakove 4a i 4b kocnice
prenosnog mehanizma; ovim se postepe-
no povecava brzina pomocnog motora
M:, a time je osigurano postepeno, a ipak

brzo ofpuftanje dizalicne Kocnice bre-
gom 14 i postepeno stavljanje u hod po-
gonskog motora. Malo ranije nego Sto
breg 14 postigne svoj Kkrajnji polozaj

dvokraka poluga jednim od svoijih kra-
leva (Sto je m zavisnosti od toga da li
se dizalica penje ili spusta), udara o sred-
nji krak 7c¢ i pokrene trokraku polugu 7,
¢ime se jedna od opruga 10 ili 11 zateZe
sve jate i tako postepeno koc¢i pomocni
motor, dok odgovarajuéi krak 7a ili 7b
ne pritisne na elasti¢nu oblogu 15 kuéice
K. U ovome polozaju ostaje prenosni me-
hanizam sve dok je pomoéni motor pod
strujom,

Pri zaustavljanju dizalice prekida se
struja za oba motora. Pod dejstvom jed-
ne od opruga 10 ili 11 trokraka poluga

7 potiskuje dvokraku polugu 6 a time o-
kreéc i osovinu 3. Ovo vracanje osovine
3 u poctetni poloZaj potpomognuto je ta-

kode potiskivanjem Koje vrSe krakovi di-
zalitne kocnice 19 na breg 14 pod dej-
stvom opruga 18 a takode i potiskiva-
njem ovalnog tela 5 pod dejstvom krako-
va 4a i 4b kotnice prenosnog mehanizma,
-— tako da se brzina pomocnog elektro-
motora postepeno smanjuje usled Cega i
breg 14 omogucuje postepeno dejstvo
dizalictne kocnice. Osim toga, postepenim
zaustavljanjem pomocénog motora postize
se ¢injenica da taj pomocni motor, zajed-
110 sa prenosnim mehanizmom i osovinom
3, dolazi.u poloZaj mira sa najmanjom
brzinom, usled fega se postepeno sigurno
ko¢i u tome poloZzaju bez ikakvih oscili-
sanja brega 14.

Opisani prenosni mehanizam projek-
tuje se tako da se vreme koliko traje
usporavanje prilikom Kkocenja, odnosno
koliko traje otpuStanje dizali¢ne Kkocnice,
podefava prema brzini Kkoja se Zeli po-
sti¢i za kretanje Kabine, prema teretu Ko-
il dizalica prenosi i prema ostalim uslo-
vima rada, biranjem zubcanika 1 i 2 (ili
dodavanjem zub¢anika) potrebne velitine,
davanjem potrebnog oblika i dimenzija
polugama 6 i 7, izborom opruga 9, 10, 11
i I8 potrebne jatine i dimenzija i dava-
njem potrebnih oblika i dimenzija brego-
vima 5 i 14.

Patentni zahtevi:

I. Dizalicki mehanizam Koji se u
mirnom polozaju nalazi pod dejstvom
koc¢nice, koja se otpu$ta okretanjem, od-
nosno pomeranjem jednog organa dej-
stvom neke sprave, na primer elektromag-
neta ili pomocnog elektromotora nazna-
¢en time, $to su predvidena sretstva koja
u mirnom poloZaju dizalice drze prenosni
mehanizam izmedu pomenutog organa i
pomenute sprave u zakofenom stanju,
koje je ipak takvo da dopusta lagano
stavljanje ‘tog prenosnog mehanizma u
pokret, pri tem je isti snabdeven orga-
nom Kkoji, pri kretanju mehanizma iz mir-
nog polozaja, otklanja pomenuto zako-
teno stanje, dok pri vracanju istog u mir-
ni polozaj uspostavlja navedeno zakoce-
no stanje.

2. Dizalitni mehanizam prema zahte-
v 1 naznaen time §to je osovina pomoé-
nog motora (M2) u vezi sa osovinom 3
na Kojoj se nalazi organ (na primer breg
14) koji otpuSta dizali¢nu kotnicu (19),
preko najmanje dva zublanika (1, 2), te
dto je jedna od hh osovina snabdevena
kotnicom (4a, 4b, 17), dok druga nosi
organ (5) za otpuStanje iste.

3. Dizalitni mehanizam prema zahte-
vu 1 i 2 naznaCen time $to je na osovini
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(3), na kojoj se nalazi organ (na primer
breg 14) za otpuStanje dizalitne koc&nice
(19), uévrS¢ena dvokraka poluga (6), koja
saraduje sa trokrakom polugom (7), ko-
jia je okretljivo mamestena na posebnoj
osovini (8) i odrZzava se u srednjem po-
lozaju pomocu dve zategnute opruge (10,
11), ucvrSéene na bocnim krakovima ftro-
krake poluge.

4. Dizalitni mehanizam prema zahte-

vu 3 naznacen time $to se opruge (10, 11),
koje drze trokraku polugu u srednjem
polozaju, zavrSavaju u mavrtkama sa za-
vrtnjima (12, 13) za zatezanje svake o-
pruge posebno.

5. Dizali¢ni mehanizam prema zhtevu
3 naznalen time, $to su kako srednji krak
trokrake poluge (7), tako i plafon kudice
snabdeveni oblogama (15, 16) od elastié-
nog materijala.
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