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Odavno je poznato da se zadržačka 
uređenja za mehanizme ručice — kod že- 
lezničkih bezbednih uređaja, čiji se 
zadržački elementi ne mogu aksi- 
jalno pomerati — upravljaju posred­
stvom zavrtanjske navrtke, koje se pri 
okretanju mehanizma ručice aksijalno po- 
rnera. (Austr. patenti br. 1722, 5221, 10,269 
i 142773). Ali pomoću tih poznatih uređe­
nja moglo se postići zadržavanje mehaniz­
ma ručice samo u nihovim krajnjim polo- 
žajevima.

Ovaj se pronalazak odnosi na mehani­
zam ručice koji se može zadržati ne samo 
u njegova oba krajnja položaja, nego i u 
nekom prethodnom određenom međupo- 
ložaju i u kom se putanje ručice iz medu- 
položaja ka oba krajnja položaja meha­
nizma ručice ne oslobođavaju nikada isto­
vremeno nego samo naizmenično. To se 
prema ovom pronalasku postiže time, što 
naročito oblikovanim zadržačkim elemen­
tima, koji utiču jedan na drugog i koji se 
mogu međusobno pomerati u ravni uprav­
noj na osu okretanja, inače poznata zavr- 
tanjska navrtka, odn. zavrtanjsko vreteno, 
upravlja ne samo u tom pravcu pomeranja 
nego ih međusobno i aksijalno pomera i 
tako ih međusobno dovodi u zahvatanje ili 
rastavlja za drugi pravac kretanja.

List 1 priloženog crteža pokazuje je­
dan primer izvođenja mahanizma ručice u 
tri razna položaja i za svaki od tih položa­
ja stav pripadnih zadržačkih i prenosnih 
elemenata u dva oblika izvođenja. Listovi

2 i 3 pokazuju dalje oblike izvođenja ovog 
uređenja.

Mehanizam ručice sastoji se uglavnom 
od ručice K, koja je pričvršćena na okret- 
Ijivoj osovini W a na toj osovini, ili na dru­
goj osovini koju ta okreće, leži zadržač T, 
koji pomoću klina zahvata u klinasti žljeb 
osovine, tako da se on mora okretati za­
jedno sa osovinom ali može se po njoj ak­
sijalno pomerati. Jedan deo osovine W 
snabdeven je lozom na kojoj je navrnuta 
navrtka M, koja je obezbeđena protiv o- 
kretanja. Ova navrtka je pomoću kvačila, 
koje dozvoljava okretanje zadržača T, ta­
ko ukvačena sa tim zadržačem, da ovaj za 
vreme kada ga okreće osovina W, mora 
istovremeno prisilno da sledi aksijalno po- 
meranje navrtke M koje takođe izaziva 
okretanje osovine W. Na osovini W leži još 
neki užetarnik ili lančanik C za prenošenja 
kretanja ručice na železničko bezbedno u- 
ređenje koje treba da se pokrene.

Sa ispadima b, i b2 zadržača T radi za­
jedno dvokraki zadržački element E, koji 
leži na stalnoj osovini a pa koji se može 
okretati upravno na osovinu W, tako da 
se u međupoložaju mehanizma ručice (si. 
1 i la, list 1) krak 1 zadržačkog elementa 
E oslanja uz ispad b, zadržača T (si. la), a 
krak 2 zadržačkog elementa oslanja se uz 
ispad b2 i onda se zadržač T, a time i me­
hanizam ručice ne može pokrenuti okre­
tanjem ručice ni u desno ni u levo. Zatim 
se na zadržačkom elementu E nalazi polu­
ga g, pomoću koje se može bilo posred­
stvom registra blokaže u nekoj centrali.
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sprečiti okretanje zadržačkog elementa i 
time se može uspostaviti zadržavanje me­
hanizma ručice u njihovom međupoložaju. 
U tu svrhu može poluga g da bude u vezi 
pomoću neke spojne šipke sa ključnom u- 
stavom ili sa registrom blokaže neke cen­
trale.

Kada se pak zadržački element E po­
pusti za okretanje pa se na pr. pomoću ruč­
ne drške h iz njegovog položaja na sl. 1 
odn. la okretanjem u desno dovede u polo­
žaj si. 2a, onda krak 1 zadržačkog elemen­
ta E oslobađa ispad b, zadržača T, dok je 
krak 2 zadržačkog elementa E najpre os­
tao još u zahvatanju sa ispadom b, zadrža­
ča T. Sada se mehanizam ručice može po­
krenuti, ali samo u smislu časovničke ska- 
zaljke (u pravcu strele na si, 2a). Pri tome 
ispad b, prođe ispod kraka 1, dok se ispad 
b2, koji je ostao u putanji kraka 2, na po­
četku okretanja udaljuje od kraka 2 zadr­
žačkog elementa E (si. 2a). Ali sa početkom 
okretanja ručice u smislu skazaljke isto­
vremeno se pomera aksijalno navrtka M i 
zadržač T, koji je sa njom ukvačen, i to 
pretpostavljajući desnu lozu na si. 2 u levo, 
odn. na si. 2a izvan ravni slike, a u tolikoj 
meri da već pre dovršetka prvog okreta­
nja zadržača ispad b9 ne nailazi više na 
krak 2 zadržačkog elementa E, nego ti đe- 
lovi prolaze jedan pored drugoo, tako da 
oni ne sprečavaju ni dalje okretanje me­
hanizma ručice u početom pravcu okreta­
nja. Ali pri pomeranju navrtke iz njenog 
srednjeg položaja (si. 1) postavio se je za- 
držač T, koji je obrazovan na pr. u vidu ci­
lindra, ispod kraka 1 zadržačkog elementa 
E (si. 2 i 2a) pa time dotle sprečava vraća­
nje zadržačkog elementa u njegov polo­
žaj zadržavanja prema si. la, dok se vra­
ćanjem mehanizma ručice ne dovede opet 
u njegov medupoložaj prema si. 1.

Okretanjem u levo zadržačkog ele­
menta iz njegovog položaja zatvaranja 
(si. la) u položaj prema si. 3a može se me­
hanizam ručice iz njegovog međupoložaja 
osloboditi za okretanje ručice u pravcu 
suprotnom od časovničke skazaljke (u pra­
vcu strele na si. 3a) na isti način kao što 
je napred opisano za okretanje u smislu 
časovničke skazaljke.

Na sl. 1 pretstavljano je još jedno iz­
vođenje ovog uređenja u kom su predvi­
đene dve osovine i a9 od kojih svaka 
nosi po jedan odvojen krak zadržačkog 
elementa E, od kojih svaki ima po jednu 
polugu g., odn. g2. Oba zadržačka kraka 1 
i 2 su pomoću kvaka m i n tako naizmeni- 
čno međusobno zavisna da se posle okreta­
nja jednog kraka iz njegovog položaja (si. 
la) u jednom pravcu okretanja onda drugi 
krak ne može više okrenuti u suprotnom

pravcu okretanja. Način dejstva ovog ob­
lika izvođenja uglavnom je isti kao kod već 
opisanog uređenja.

Si. la pokazuje stav zadržačkih krako­
va u međupoložaju mehanizma ručice (kao 
si. la). Krakovi 1 i 2 zadržačkih elemenata 
E sprečavaju pokretanje mehanizma ručice 
u oba pravca okretanja pa zadržavanjem 
obeju polugi g! i g„ posredstvom neke 
ključne ustave ili posredstvom registra 
blokaže u nekoj centrali može se izvesti 
zadržavanje mehanizma ručice u njegovom 
međupoložaju. Kada se jedna od obeju po­
lugi g, ili g2 popusti za okretanje kraka 
E,1 u smislu časovničke skazaljke ili za 
okretanje kraka E,2 u suprotnom smislu, 
onda se može bilo krak E,1 pomoću ručne 
drške h,, bilo krak E,2 pomoću drške h2 
odmaknuti od zadržača T a time se meha­
nizam ručice oslobađa bilo samo za okre­
tanje u desno, bilo samo za okretanje u 
levo iz njegovog međupoložaja. Sa po­
četkom okretanja ručice pomera se aksi­
jalno navrtka M, a ona pomera aksijalno 
zadržač T pa tako jedan od njegovih is­
pada b, ili b,, skrene u stranu iz putanje 
zatvaračkog kraka E,1 ili E,2 te cilindrični 
omotač zadržača T drži za vreme njego­
vog aksijalnog pometanja, u dotičnom 
slučaju odmaknuti, zadržački krak u okre­
nutom položaju (si. Ha ili lila) dok se posle 
vraćanja mehanizma ručice ne dlovede 
opet u njegov medupoložaj. U tom polo­
žaju jedan zadržački krak E,2 ili E,1 za­
hvata jedan ispad b, ili b, zadržača pa kad 
se okrene i drugi zadržački krak, koji je 
ranije bio oslobodio okretanje ručice iz 
međupoložaja mehanizma ručice, postiže 
se opet prvobitni položaj prema si. la.

Oba zadržačka elementa E,1 i E,2 
mogu u onom smislu okretanja, u kom se 
dovode u zahvatanje sa zadržačem T, da 
budu pod dejstvom opruge ili tega, s jedne 
strane u tu svrhu da se zadrže u njihovom 
položaju blokiranja (si. la) i s druge stra­
ne u tu svrhu da se postigne automatsko 
okretanje natrag dotičnog zadržačkog ele­
menta pri postizanju međupoložaja meha­
nizma ručice. U nacrtanom primeru izvo­
đenja uzeta je u tu svrhu pritiskačka o- 
pruga F koja se oslanja uz kvake m i n. 
Ali mogla bi se podesiti i na svakom zadr- 
žačkom elementu po jedna odvojena o- 
pruga ili po jedna poluga sa tegom koja 
dejstvuje u odgovarajućem smislu okre­
tanja.

Na listu 2 priloženih crteža pretstav- 
Ijen je jedan oblik izvođenja mehanzma 
ručice u kom je zadržač T pričvršćen ne­
pomično na osovini W, međutim zadržački 
eiement E je tako ukvačen sa navrtkom M, 
da on mora prisilno da sledi svako aksi-



jalno pomeranje navrtke M. U tu je svrhu 
r.adržački element E postavljen na osovini 
a. tako da se može po njoj aksijalno po- 
merati.

Ovako raspoređenje bi se moglo pri- 
meniti i u obliku izvođenja pretstavljenom 
na listu 1, samo bi tu trebalo, zbog suprot­
nog relativnog aksijalnog pomeranja iz­
među zadržača T i zadržačkog elementa 
E, da osovina W i navrtka M dobiju zavr- 
tanjsku lozu sa obrnutim smislom uvija­
nja (levu lozu) ili pak pri podjednakom 
smislu uvijanja loze da se, kao što je pret- 
stavljano na listu 2, zadržački krakovi 1 i 
2 i zadržački ispadi b, i b.> rasporede tako 
da su međusobno obrnuto izmaknuti.

Oblik izvođenja prema listovima 2 i 3 
ima pored toga još dva dalja kraka 3,4 i 
5,6 na svakom zadržačkom elementu E, 
koji su izmaknuti tako da u jednom kraj­
njem položaju mehanizma ručice zahva­
ta ju kraci 3 i 4 (si. 7a) a u drugom kraj­
njem položaju zahvataju kraci 5 i 6 (si. 
8a) zadržač, pa da mehanizam ručice u nje­
govim krajnjim položajima zadržavaju na 
isti način kao što zadržački krakovi 1 i 2 
zadržavaju međupoložaj tog mehanizma. 
Sada se može pomoću poluge g izvesti 
zadržavanje mehanizma ručice i u njego­
vim krajnjim položajevima. Zajedničkim 
ciejstvom zadržačkih krakova 4 i 5 odu 
njihovih oslonaca c i d sa cilindričnim 
omotačem zadržača T sprečava se na isti 
način okretanje zadržačkog elementa iz 
njegovih položaja zadržavanja koji odgo­
varaju krajnjim položajevima mehanizma 
ručice (si. 7a ili 8a) i to dotle dok se ne 

postigne dotični krajnji položaj, kao što 
Kraci 1 i 2 dotle sprečavaju okretanje za- 
držačkog elementa iz njegovog stava, koji 
odgovara međupoložaju mehanizma ručice 
(si. 4a) dok se stvarno ne postigne među­
položaj.

Način dejstva ovog oblika izvođenja 
je sledeči:

SI. 4 i 4a pokazuju međupoložaj me­
hanizma ručice sa zadržačkim elementom 
E koji se nalazi u stavu zadržavanja. Kraci 
1 i 2 zadržačkog elementa oslanjaju se o 
ispade b, i b2 zadržača T pa drže čvrsto 
taj zadržač a time i mehanizam ručice u 
njihovom međupoložaju. Okretanjem za­
držačkog elementa bilo u položaj na si. 5a, 
bilo u položaj na si. 6a nailazi ili oslonac 
c kraka 4 (si. 5a), ili oslonac d kraka 5 
(si. 6a) na cilndrični omotač zadržača T 
pa jedan od zadržačkih krakova 1 ili 2 
oslobađa zadržač, na pr. za okretanje u 
desno (u pravcu strele na si. 5a). Pri na­
rednom okretanju ručice navrtka M (pref- 
postavljajući desnu lozu) pomera zadr­
žački element E iz stava na si. 4 u levo,

a na si, 4a napolje iz ravni slke, tako da i 
oslonac c kraka 1 nailazi na cilindrični 
omotač zadržača T pa time zadržava za­
držački element E u odmaknutom polo­
žaju prema si. 5a, dok mehanizam ručice 
ne dopre do jednog krajnjeg položaja (si.
7 odn. 7a) u kom oslonac c kraka 4 oslo­
bađa zadržački element za dalje okretanje 
u smislu časovničke skazaljke. Tada zadr­
žački krak 4 zahvata ispad b.,, a krak 3 
ispad b, zadržača te oslonac e prilegne uz 
cilindrični omotač zadržača T, tako da je 
time mehanizam ručice zadržan u svom 
krajnjem položaju (si. 7 odn. 7a) u kom se 
on može zaključati kao što je ranije opi­
sano. Okretanjem natrag zadržačkog ele­
menta iz položaja na si. 7a u položaj na 
si. 5a oslobađa se opet mehanizam ručice 
za povratno okretanje (okretanje u levo) 
ka n jegovom međupoložaju a za to vreme 
opet oslonac c zadržava zadržački element 
F dok mehanizam ručice ne dopre u među­
položaj (si. 4). Sada zbog pomeranja na­
trag navrtke M i zadržačkog elementa E, 
oslonac c kraka 1 opet oslobađa zadržački 
element E za okretanje natrag u njegov 
položaj zadržavanja na si. 4a, a time na­
staje opet zadržavanje mehanizma ručice 
u njegovom međupoložaju (si. 4). Posle 
okretanja zadržačkog elementa u položaj 
na si. 6a može se na isti način, kao što 
je ranije opisano, izvesti okretanje meha­
nizma ručice u njegov drugi krajnji polo­
žaj na si. 8 odn. 8a, pri čemu dejstvuju 
oslonci d i f sa zadržačkim kracima 5 i '6.

Kao što proizlazi iz napred opisanog 
može zadržački element zauzeti pet polo­
žaja, pri čemu se njegovim zadržavanjem 
na pr. posredstvom poluge g može zadr­
žati mehanizam ručice na si. 4 odn. 4a u 
svom međupoložaju, a na si. 7 odn. 7a ili
8 odn. 8a u svoje oba krajnja položaja. U 
oba polupoložaja si. 5 odn. 5a i 6 odn. 6a 
može se mehanizam ručice okretati.

U opisanom obliku izvođenja mogu 
se, kao što je pretstavljeno na slikama 9, 
10 i 11 na listu 3, izostaviti kraci 1 i 2 za­
držačkog elementa E, tako da na tom ele­
mentu ostaju samo kraci 3, 4 i 5, 6 koji 
u krajnjem položaju mehanizma ručice za­
hvataju zadržač T pa se oslonci c i d na 
krakovima zadržačkog elementa mogu 
postaviti tako da oni, za vreme pokretanja 
mehanizma ručice iz jednog krajnjeg po­
ložaja u drugi, dakle za vreme međusob­
nog aksijalnog pomeranja zadržačkog 
elementa E i zadržača T, dejstvujući za­
jedno sa spoljašnjim cilindričnim omota­
čem zadržača T drže zadržački element E 
u njegovom srednjem položaju (si. 9) van 
zahvalan ja sa ispadima b, i b„ zadržača T, 
dok mehanizam ručice ne dopre u jedan



od svoja krajnja položaja. Sada ili oslonac 
c oslobađa zadržački element E za okre­
tanje u smislu časovničke skazaljke u po­
ložaj na sl. 10, tako da zadržački kraci 3 
i 4 zahvataju ispade b, i br, zadržača T, ili 
oslonac d oslobađa zadržački element E 
za okretanje u smislu suprotnom od ča­
sovničke skazaljke u položaj na sl. 11. U 
ovom slučaju zadržački kraci 5 i 6 zahva­
te ispade b, i b., zadržača, kao što je ranije 
opisano, pa zadržavaju mehanizam ručice 
u njegovim krajnjim položajevima. Dakle 
u ovom rasporedenju se može mehanizam 
ručice zadržati samo u njegova oba kraj­
nja položaja i to pomoću okretljivog za- 
držačkog elementa E. Pri tome se uspo­
stavlja zadržavanje zadržačkog elementa, 
za vreme njegovog aksijalnog pomeranja 
naspram zadržaču T, zajedničkim dej­
stvom oslonaca c i d zadržačkog elementa 
sa cilindričnim omotačem okretljivog za­
držača T.

Na listovima 2 i 3 pretstavljena je još 
jedna opružna naprava koja dejstvuje za­
jedno sa drškom h a koja ima tu svrhu, 
da s jedne strane drži zadržački element E 
u njegovom tačnom stavu zadržavanja (si. 
4 odn. 4a), koji odgovara medupoložaju 
mehanizma ručice, a s druge strane da se 
postigne automatsko prebacivanje zadr­
žačkog elementa u njegov stav zadržava­
nja kada mehanizam ručice dode u među- 
položaj (si. 4 odn. 4a) ikada mehanizam 
ručice dopre u krajnji položaj (si. 7 odn. 
7a) ili (si. 8 odn. 8a). Oblik izvođenja 
opružne naprave koji je nacrtan radi pri­
mera, sastoji se od glavčine N koja leži 
na zadržačkom elementu i koja ima od­
bojni šiljak r i od polužice O koja ima od­
bojni šiljak s, i dršku h. Jaka opruga u 
oslanja se jednim svojim krajem s desne 
strane odbojnih šiljaka, a svojim drugim 
krajem s leve strane odbojnih šiljaka tako 
da ona zajedno sa oba odbojna šiljka sa­
činjava dva opružna odbojca koji dej- 
stvuju u suprotnom pravcu, ali koje dej­
stvo opruge tačno ograničuje, pa koji na­
stoje da se šiljak r pričvršćen na zadržač­
kom elementu i šiljak s na poluzi O do­
vedu u pravu liniju sa središtem osovine. 
Dakle ako se poluga O zadrži za dršku h 
pomoću neke zakačke u medupoložaju 
mehanizma ručice (si. 4 odn. 4b) onda o- 
pružni obojci zadržavaju takode zadržački 
element tačno u njegov srednji položaj 
tako da neka ključna ustava, ili registar 
blokaže neke centrale, koja dejstvuje ot­
prilike pomoću poluge g mora tačno naići 
na mesto predviđeno za zadržavanje me- 
đupoložaja mehanizma ručice.

Pri okretanju drške h, na pr. u polo­
žaj na si. 5b, to se zbog dejstva opruge

najpre povlači zadržački element u položaj 
na si. 5a, dok njegov krak 4 sa osloncem 
c ne prilegne uz zadržač T (si. 5a) a pri 
daljem okretanju drške li mora se savla­
dati napon opruge u, pošto šiljak s mora 
da izvije desni kraj opruge u desno (si. 
5b). Posle narednog okretanja ručice kada 
se postigne krajnji položaj mehanizma ru­
čice (si. 7), kao što je već opisano, oslo­
bađa se zadržački element za dalje okre­
tanje pa ga napon opruge u dovede u nje­
gov krajnji položaj (si. 7a odn. 7b) u kom 
šiljci r i s opet leže u jednoj pravoj sa sre­
dištem osovine. Pri okretanju natrag dr­
ške h u njen položaj na si. 4b i pri okreta­
nju natrag mehanizma ručice ka njegovom 
medupoložaju nastaju ista dejstva ali u su­
protnom pravcu i suprotnim redom. Kada 
se postigne međupoložaj (si. 4 4b) onda 
opruga u dovede zadržački element tačno 
natrag u njegov srednji položaj pa ga u 
tom položaju zadržava protiv okretanja 
u oba pravca. Pri pokretanju mehanizma 
ručice ka njegovom drugom krajnjem po­
ložaju događaji su potpuno analogni.

Ova opružna naprava može se po smi­
slu primeniti i u primeru izvođenja pret- 
stavljenom na listu 1.

Patentni zahtevi:

1) Mehanizam ručice za železnička 
bezbedna postrojenja koji se može sadr­
žati u prethodno određenom medupolo­
žaju na oba kraja putanje ručice, nazna­
čen napravom za zadržavanje koja se sa­
stoji iz zadržača (T), koji je pričvršćen 
klinom na osovini ručice ili na nekoj oso­
vini koju ta pokreće i koji ima preimuć- 
stveno cilindrični oblik a na obe čeone 
strane nosi po jedan zadržački ispad, i iz 
đvokrakog zadržačkog elementa (E), koji 
zadržava zadržač u oba pravca okretanja 
zahvatajući oba zadržačka ispada a koji je 
element radi oslobođavanja jednog od 
pravca okretanja postavljen okretljivo, od 
kojih je delova zadržačke naprave jedan, 
ili oba, uležišten tako da se može aksijalno 
pomerati pa je ukvačen prisilno sa navrt- 
kom (M), ili zavrtnjem, koju pokreće oso­
vina ručice a koja se može aksijalno po­
merati tako da se na početku okretanja 
ručice zadržački delovi (T i E) pomeraju 
međusobno aksijalno u takvom pravcu i 
u tolikoj meri da zbog aksijalnog pome­
ranja s jedne strane i krak zadržačkog 
elementa, koji je posle okretanja zadržač­
kog elementa (E) zaostao u putanji jed­
nog od zadržačkih ispada na zadržaču (T) 
još pre dovršenja prvog okretanja zadr­
žača, izlazi iz putanje zadržača (T), a s 
druge strane zadržački element odn. krak



zadržačkog elementa, koji je u dotičnom 
slučaju odmaknut od zadržača (T), spre­
čava na pr. spoljašnji cilindrični omotač 
zadržača (T) da se okrene natrag u njegov 
položaj zadržavanja dotle, dok se posle 
povratnog okretanja mehanizma ručice 
ne postigne opet prvobitni položaj u kom 
se onaj krak zadržačkog elementa, koji je 
bio ostao u putanji jednog od zadržačkih 
ispada na zadržaču (T), zbog povratnog 
aksijalnog pomeranja opet sastaje sa tim 
zadržačkim ispadom pa time ograničuje 
dalje povratno okretanje mehanizma ru­
čice, koji se potom, povratnim okretanjem 
zadržačkog elementa u njegov stav zadr­
žavanja i odmicanjem tog elementa u su­
protni pravac okretanja, može osloboditi 
za okretanje u drugom pravcu.

2) Uređenje prema zahtevu 1, nazna­
čeno time, što su oba kraka (1 i 2) zadr­
žačkog elementa (E) međusobno odvojeno 
postavljeni na po jednoj zasebnoj osovini 
(a, i a„) pa pomoću kvaka (m, n) dejstvuju 
naizmenično jedan na drugi da se posle iz­
micanja jednog zadržačkog kraka u jed­
nom pravcu okretanja ne može više drugi 
zadržački krak izmaknuti u suprotnom 
pravcu okretanja.

3j Uređenje prema zahtevu 2, nazna­
čeno time, što su zadržački elementi (E,l 
i E,2) u onom pravcu okretanja u kom se 
dovode u zahvatanje sa zadržačem (T), 
pod dejstvom opruge ili tega.

4) Uređenje prema zahtevima 1 i 2, 
naznačeno dodavanjem još dvaju zadržač­
kih elemenata, koji uglavnom odgovaraju 
zadržačkim elementima E,1 i E,2, sa kra­
cima 3, 4 i 5, 6 a koji su uz zadržačke kra­
kove E,1 i E,2 postavljeni tako da jedan 
par krakova u jednom krajnjem položaju 
mehanizma ručice (na pr. si. 7a) a drugi 
par krakova u drugom krajnjem položaju 
mehanizma ručice (na pr. si. 8a) zauzima 
isti položaj prema zadržaču (T) i zahvati 
ga na isti način kao što ga zahvate zadr­
žački kraci E,1 i E,2 u međupolodaju me­
hanizma ručice (si. la ili 4a) u tu svrhu da 
se uspostavi i zadržavanje mehanizma ru­
čice u njegova oba krajnja položaja po­
sredstvom zadržača (T) na isti način kao 
u medupoložaju mehanizma ručice.

5) Uređenje prema zahtevima 1, 2 i 4, 
naznačeno time, što zadržačka naprava 
može zauzeti pet položaja, od kojih u 
srednjem položaju (si. la odn. Ia ili 4a) 
kraci zadržačkog elementa zadržavaju me­
hanizam ručice u prethodno određenom 
medupoložaju, međutim pri izmicanju za­
držačkog elementa (E odn. E,l) ka jednom 
pravcu okretanja ili (E odn. E,2) u drugom 
pravcu okretanja za ugao, koji ograničuje

na primer cilindrični omotač zadržača (T), 
u drugi odnosno treći položaj (na pr. si. 
5a ili 6a) oslobađa se mehanizam ručice 
za okretanje iz njegovog međupoložaja u 
parvcu prema jednom od njegovih kraj­
njih položaja i posle postizanja jednog od 
oba krajnja položaja mehanizma ručice 
oslobađa na primer cilindrčni omotač za­
držača (T) zadržački element (E) za dalje 
izmicanje odn. oslobađa još neizmaknuti 
zadržački krak (E,l"ili E,2) za okretanje 
u istom pravcu u kom je bio izmaknut iz 
srednjeg položaja naipre okrenuti zadr­
žački krak tako da se on za određeni ugao 
može okrenuti u četvrti odn. peti položaj 
(na pr. si. 7a ih 8a) da bi se omogućilo 
zadržavanje mehanizma ručice i u njego- 
vim krajnjim položajevima.

6) Uredenje prema zahtevu 4, nazna­
čeno time ,što su na zadržačkom elementu 
(E) postavljeni samo kraci (3, 4 i 5, 6) koji 
u krajnjim položajima zahvataju zadržač 
(T) a oslonci (c i d) zadržačkog elementa 
raspoređeni su tako da za vreme među­
sobnog aksijalnog pomeranja obaju zadr­
žačkih delova (T i E) (odn. za vreme po­
kretanja mehanizma ručice iz jednog kraj­
njeg položaja u drugi) onda zadržač (f) 
svojim spoljašnjim cilindričnim omotačem 
dejstvujući zajedno sa osloncima (c i d) 
zadržava zajednički element (E) u njego­
vom srednjem položaju (si. 9) izvan zahva- 
tanja ispada (b, i b,) zadržača dok se ne 
postigne jedan od oba krajnja položaja 
mehanizma ručice u kom bilo jedan oslo­
nac (c si. 10), bilo drugi oslonac (d si. 11) 
oslobađa zadržački element (E) da mogu 
bilo njegovi kraci (3, 4) ili kraci (5, 6) za­
hvatiti ispade (b, i b,) zadržača (T).

7) Opružna naprava za uređenja pre­
ma zahtevima 1, 4 i 5, naznačena po dvama 
graničnim odbojcima od kojih je jedan 
par odbo jaca (na pr. desna i leva strana šilj­
ka r) kinematički prisilno spojen sa zadr­
žačkim elementom (E) a drugi par odbo­
jaca (na pr. desna i leva strana 
šiljka s) prisilno je spojen sa ručnom drš­
kom (h) i od kojih graničnih odbojaca po 
jedan spojen sa zadržačkim elementom 
(E) i po jedan granični odbojac spojen sa 
drškom (h) podupire opruge koje su pret­
hodno napete i dejstvuju u međusobno su­
protnom pravcu i to u njihovom položaju 
mirovanja suprotno od njihovog pravca 
dejstva pri čemu se osim toga par odbo­
jaca koji je spojen sa drškom (li) može 
pomoću iste premestiti u one položaje 
koje treba da zauzme par odbojaca, koji 
je spojen sa zadržačkim elementom (E) 
u medupoložaju i u krajnjim položajima 
mehanizma ručice.
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