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INDUSTRISKE SVOIJINE

1ZDAN 1 APRILA 1937

__PATENTN

Siidbahn-Werke A.-G., Wien, Austrija.

Mehanizam rucice za Zeleznicka bezbedna uredjenja, koji se moZe zadrZati u prethodno
odredjenom medjupoloZaju i na oba kraja putanje ruéice.

Prijava od 24 aprila 1936.

Vazi od 1 oktobra 1936.

NaznaCeno pravo prvenstva od 15 juna 1935 (Austrija).

Odavno je poznato da se zadrzacka
uredenja za mehanizme rucice — kod Ze-
leznickih  bezbednih uredaja, <Ciji se
zadrzacki elementi —ne mogu  aksi-
jalno pomerati — upravljaju posred-
stvom zavrtanjske navrtke, Kkoje se pri
okretanju mehanizma rucice aksijalno po-
mera. (Austr. patenti br. 1722, 5221, 10,269
i 142773). Ali pomocu tih poznatih urede-
nija moglo se postié¢i zadrZavanje mehaniz-
ma rucice samo u nihovim krajnjim polo-
Zajevima.

Ovaj se pronalazak odnosi na mehani-
zam rudice koji se moZe zadrzati ne samo
u njegova oba Kkrajnja poloZaja, nego i u
nekom prethodnom odredenom medupo-
loZaju i u kom se putanje rucice iz medu-
polozaja ka oba krajnja poloZaja meha-
nizma rulice ne oslobodavaju nikada isto-
vremeno nego samo naizmeni¢no. To se
prema ovom pronalasku postize time, Sto
naroCito oblikovanim zadrZatkim elemen-
uma, koji uti¢u jedan na drugog i koji se
mogu medusobno pomerati u ravni uprav-
noj na osu okretanja, inate poznata zavr-
tanjska navrtka, odn. zavrtanjsko vreteny,
vpravlja ne samo u tom pravcu pomeranja
nego ih medusobno i aksijalno pomera i
tako ih medusobno dovodi u zahvatanje ili
rastavlja za drugi pravac kretanja.

List 1 priloZenog crteZza pokazuje je-
dan primer izvodenja mahanizma rugice u
tri razna poloZaja i za svaki od tih poloZa-
ja stav pripadnih zadrzackih i prenosnih
clemenata u dva oblika izvodenja. Listovi

2 i 3 pokazuju dalje oblike izvodenja ovog
uredenja.

Mehanizam rudice sastoji se uglavnom
od rucice K, koja je priévricena na okret-
ljivoj osovini W a na toj osovini, ili na dru-
goj osovini koju ta okrece, leZi zadrzac T,
koji pomocu klina zahvata u klinasti Zljeb
osovine, tako da se on mora okretati za-
jedno sa osovinom ali moZe se po njoj ak-
sijalno pomerati. Jedan deo osovine W
snabdeven je lozom na kojoj je navrnuta
navrtka M, koja je obezbedena protiv o-
kretanja. Ova navrtka je pomocu kvacila,
koje dozvoljava okretanje zadrzaca T, ta-
ko ukvacena sa tim zadrzaCem, da ovaj za
vreme kada ga okreée osovina W, mora
istovremeno prisilno da sledi aksijalno po-
meranje navrtke M koje takode izaziva
okretanje osovine W. Na osovini W leZi jo§
neki uzetarnik ili lancanik C za prenoSenja
kretanja rucice na Zeleznitko bezbedno u-
redenje koje treba da se pokrene.

Sa ispadima b, i b, zadrzaca T radi za-
jedno dvokraki zadrZafki element E, koji
lezi na stalnoj osovini a pa koji se moZe
ckretati upravno na osovinu W, tako da
se u medupoloZaju mehanizma rucice (sl
11 1a, list 1) krak 1 zadrZalkog elementa
E oslanja uz ispad b, zadrZata T (sl. 1a), a
krak 2 zadrzatkog elementa oslanja se uz
ispad b, i onda se zadrza¢ T, a time i me-
hanizam rulice ne moZe pokrenuti okre-
tanjem rudice ni u desno ni u levo. Zatim
se na zadrzatkom elementu E nalazi polu-
ga g, pomoéu koje se moZe bilo posred-
stvom registra blokaZze u nekoj centrali,
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spreciti ckretanje zadrzackog elementa i
time se moZze uspostaviti zadrzavanje me-
hanizma rucice u njihovom medupoloZaju.
U tu svrhu moZe poluga g da bude u vezi
pomocu neke spojne Sipke sa klju¢nom u-
stavom ili sa registrom blokaze neke cen-
trale.

Kada se pak zadrzacki element E po-
pusti za okretanje pa se na pr. pomoéu ruc-
ne drike h iz njegovog polozaja na sl. 1
odn. 1a okretanjem u desno dovede u polo-
zaj sl. 2a, onda krak 1 zadrzatkog elemen-
ta E oslebada ispad b, zadrzaca T, dok je
krak 2 zadrzackog elementa E najpre os-
tao jo$ u zahvatanju sa ispadom b, zadrza-
¢a T. Sada se mehanizam rucice moze po-
krenuti, ali samo u smislu ¢asovnicke ska-
zaljke (u pravcu strele na sl. 2a). Pri tome
ispad b, prode ispod kraka 1, dok se ispad
b,, koji je ostao u putanji kraka 2, na po-
cetku okretanja udaljuje od kraka 2 zadr-
zackog elementa E (sl. 2a). Ali sa pocetkom
okretanja rudice u smislu skazaljke isto-
vremeno se pomera aksijalno navrtka M i
zadrza¢ T, koji je sa njom ukvaden, i to
pretpostavljajuci desnu lozu na sl. 2 u levo,
odn. na sl. 2a izvan ravni slike, a u tolikoj
meri da ve¢ pre dovrSetka prvog okreta-
nja zadrzaca ispad b, ne nailazi viSe na
krak 2 zadrzackog elementa E, nego ti de-
lovi prelaze jedan pored drugoo, tako da
oni ne sprecavaju ni dalje okretanje me-
hanizma rucice u pocetom praveu okreta-
nja. Ali pri pomeranju navrtke iz njenog
srednjeg polozaja (sl. 1) postavio se je za-
drzac T, koji je obrazovan na pr. u vidu ci-
lindra, ispod kraka 1 zadrZatkog elementa
E (sl. 2 i 2a) pa time dotle spretava vraca-
nje zadrzackog elementa u njegov polo-
zaj zadrzavanja prema sl. la, dok se vra-
canjem mehanizma rudice ne dovede opet
u njegov medupoloZaj prema sl. 1. ‘

Okretanjem u levo zadrZzatkog ele-
menta iz njegovog poloZaja 7atvarania
(sl. 1a) u polozal prema sl. 3a moZe se me-
hanizam ruéice iz njegovog medupoloZaja
osloboditi za okretanie rudice u pravcu
suprotnom od ¢asovnitke skazaljke (u pra-
vcu strele na sl. 3a) na isti nadin kao Sto
je napred opisano za okretanje u smislu
Casovnicke skazaljke.

Na sl. 1 pretstavljano je jo§ jedno iz-
vodenje ovog uredenja u kom su predvi-
dene dve osovine a, i a, od kojih svaka
nosi po jedan odvojen krak zadrZatkog
elementa E, od kojih svaki ima po jednu
polugu g, odn. g,. Oba zadrZacka kraka 1
i 2 su pomoéu kvaka m i n tako naizmeni-
¢no medusobno zavisna da se posle okreta-
nja jednog kraka iz njegovog polozaja (sl.
Ia) u jednom pravcu okretanja onda drugi
krak ne moZe viSe okrenuti u suprotnom

pravcu okretanja. Nacdin dejstva ovog ob-
lika izvodenja uglavnom je isti kao kod veé
opisanog uredenja.

Sl. la pokazuje stav zadrzackih krako-
va u medupoloZaju mehanizma rucice (kao
sl. 1a). Krakovi 1 i 2 zadrzackih elemenata
E spretavaju pokretanje mehanizma ruéice
u oba pravca okretanja pa zadrZavanjem
obeju polugi g, i g, posredstvom neke
kljuéne ustave ili posredstvom registra
blokaZe u nekoj centrali moZze se izvesti
zadrzavanje mehanizma rucice u njegovom
medupolozaju. Kada se jedna od obeju po-
lugi g, ili g, popusti za okretanje kraka
E,1 u smislu Casovni¢ke skazaljke ili za
okretanje kraka E,2 u suprotnom smislu,
onda se moZze bilo krak E,1 pomoé¢u ruc¢ne
drske hy, bilo krak E,2 pomocu drike h,
odmaknuti od zadrzaca T a time se meha-
nizam rucice oslobada bilo samo za okre-
tanje u desno, bilo samo za okretanje u
levo iz njegovog medupolozaja. Sa po-
Cetkom okretanja rulice pomera se aksi-
ialno navrtka M, a ona pomera aksijalno
zadrzat T pa tako jedan od njegovih is-
pada b, ili b, skrene u stranu iz putanje
zatvarackog kraka E,1 ili E,2 te cilindri¢ni
cmotat zadrzaca T drZi za vreme njego-
vog aksijalnog pomeranja, u doti¢nom
slucaju odmaknuti, zadrzacki krak u okre-
nutom polozaju (sl. Ila ili Illa) dok se posle
vradanja mehanizma rulice ne dlovede
cpet u njegov medupolozaj. U tom polo-
7aju jedan zadrzacki krak E,2 ili E,1 za-
hvata jedan ispad b, ili b, zadrzaca pa kad
se okrene i drugi zadrzacki krak, koiji je
ranije bio oslobodio okretanje rucice iz
medupolezaja mehanizma rudice, postize
se opet prvobitni poloZaj prema sl. Ia.

Oba zadrZactka elementa E,1 i E2
mogu u onom smislu okretanja, u kom se
dovode u zahvatanje sa zadrzalem T, da
budu pod dejstvom opruge ili tega, s |edne

_strane u tu svrhu da se zadrZe u njihovom

polozaju blokiranja (sl. 1a) i s druge stra-
ne u tu svrhu da se postigne automatsko
okretanje natrag doti¢nog zadrzackog ele-
menta pri postizanju medupoloZaja meha-
nizma rucice. U nacrtanom primeru izvo-
denja uzeta je u tu svrhu pritiskatka o-
pruga F koja se oslanja uz kvake m i n.
Ali mogla bi se podesiti i na svakom zadr-
7ackom elementu po jedna odvojena o-
pruga ili po jedna pecluga sa tegom koja
dejstvuje u odgovaraju¢em smislu okre-
tanja. _

Na listu 2 priloZenih crteza pretstav-
ljen je jedan oblik izvodenja mehanzma
rutice u kom je zadrza¢ T pricvricen ne-
romiéno na osovini W, medutim zadrZzacki
eiement E je tako ukvacen sa navrtkom M,
da on mora prisilno da sledi svako aksi-



jalno pomeranje navrtke M. U tu je svrhu
zadrzacla element E postavljen na osovini
a, tako da se moze po njoj aksijalno pe-
merati.

Ovako rasporedenje bi se moglo pri-
meniti i u obliku izvodenja pretstavljenom
1a listu 1, samo bi tu trebalo, zbog suprot-
1nog relativnog aksijalnog pomeranja iz-
medu zadrzaca T i zadrzackog elementa
E, da osovina W i navrtka M dobiju zavr-
tanjsku lozu sa obrnutim smislom uvija-
nja (levu lozu) ili pak pri podjednakom
smislu uvijanja loze da se, kao Sto je pret-
stavljano na listu 2, zadrzacki krakovi 1 i
2 i zadrzacki ispadi b, i b, rasporede tako
da su medusobno cbrnuto izmaknuti.

Oblilk izvodenja prema listovima 2 i 3
ima pored toga jo¥ dva dalja kraka 3,4 i
5,6 na svakom  zadrzackom elementu E,
koji su izmaknuti tako da u jednom kraj-
njem polozaju mehanizma rulice zahva-
taju kraci 3 1 4 (sl. 7a) a u drugom kraj-
njem poloZaju zahvataju kraci 5 i 6 (sl
8a) zadrZzac, pa da mehanizam rucice u nje-
govim Krajnjim poloZajima zadrzavaju na
1sti nacin kao $to zadrzacki krakovi 1 1 2
zadrzavaju medupoloZaj tog mehanizma.
Sada se moze pomocu poluge g izvesti
zadrzavanje mehanizma rucice i u njego-
vim krajnjim polozajevima. Zajednickim
aejstvom zadrzackih krakova 4 i 5 odn
njihovih osionaca ¢ i d sa cilindri¢nim
omotaéem zadrzaca T spreava se na isti
nacin okretanje zadrzackog elementa iz
1jegovih poloZaja zadrzavanja koji odgo-
varaju krajnjim polozajevima mehanizma
rucice (sl. 7a ili 8a) i to dotle dck se ne
postigne dotiéni krajnji polozaj, kao Sto
Kraci 1 1 2 dotle sprefavaju okretanje za-
drzatkog elementa iz njegovog stava, koji
odgovara medupoloZaju mehanizma rudice
{sl. 4a) dok se stvarno ne postigne medu-
pelozaj. '

Natin dejstva ovog oblika izvodenija
je sledeci:

Sl. 4 i 4a pokazuju medupoloZaj me-
hanizma rucice sa zadrZackim elementom
E koji se nalazi u stavu zadrzavanja. Kraci
1 i 2 zadrzackog elementa oslanjaju se o
ispade b, i b, zadrZata T pa drze &vrsto
taj zadrzal a time 1 mehanizam rutice u
njihovom medupoloZaju. Okrfatz_m]em za-
drzackog elementa bilo u poloZaj na sl. 5a,
bilo u poloZaj na sl. 6a nailazi ili oslonac
¢ kraka 4 (sl. 53), ili oslonac d kraka 5
(sl. 6a) na cilndri¢ni omotat zadriaég‘ T
pa jedan od zadrzatkih krakova 1 _111 2
cslobada zadrzac, na pr. za okretanje u
desno (u pravcu strele na sl. 5a). Pri na-
rednom okretanju ru¢ice navrtka M (pret-
postavljajuéi desnu lozu) pomera zadr-
ZaCki element E iz stava na sl. 4 u levo,

a na sl 4a napolje iz ravni slke, tako da i
oslenac ¢ kraka 1 nailazi na cilindri¢ni
omota¢ zadrzaca T pa time zadrZzava za-
drzacki element E u odmaknutom polo-
Zaju prema sl. 5a, dok mehanizam rucice
ne dopre do jednog krajnjeg polozaja (sl
7 odn. 7a) u kom oslonac ¢ kraka 4 oslo-
bada zadrzaCki element za dalje okretanje
u smislu Casovnicke skazaljke. Tada zadr-
7zacki krak 4 zahvata ispad b,, a krak 3

‘ispad b, zadrzaca te oslonac e prilegne vz

cilindri¢ni omota¢ zadrzaca T, tako da je
time mehanizam rucice zadrZan u svom
krajnjem polozaju (sl. 7 odn. 7a) u kom se
on moze zakljucati kao Sto je ranije opi-
sano. OKkretanjem natrag zadrzatkog ele-
menta iz poloZaja na sl. 7a u poloZaj na
sl. 5a oslobada se opet mehanizam rucice
za povratno okretanje (okretanje u levo)
ka njegovom medupoloZaju a za to vreme
opet oslonac ¢ zadrzava zadrzaéki element
E dok mehanizam rucice ne dopre u medu-
poloZaj (sl. 4). Sada zbog pomeranja na-
trag navrtke M i zadrzackog elementa E,
oslonac ¢ kraka 1 opet oslobada zadrzacki
element E za okretanje natrag u njegov
poloZaj zadrzavanja na sl. 4a, a time na-
staje opet zadrZavanje mehanizma rutice
u njegovom medupoloZzaju (sl. 4). Posle
okretanja zadrzatkog elementa u poloZzaj
na sl. 6a moZe se na isti nadin, kao &to
je ranije opisano, izvesti okretanje meha-
nizma rucice u njegov drugi krajnii polo-
zaj na sl. 8 odn. 8a, pri temu dejstvuju
oslonci d i T sa zadrZza¢kim kracima 5 i 6.

Kao Sto proizlazi iz napred opisanog
moze zadrzacki element zauzeti pet polo-
Zzaja, pri Cemu se njegovim zadrzavanjem
na pr. posredstvom poluge g moZe zadr-
zati mehanizam rucice na sl. 4 odn. 4a u
svom medupoloZaju, a na sl. 7 odn. 7a ili
8 odn. 8a u svoje oba krajnja polozaja. U
oba polupolozaja sl. 5 odn. 5a i 6 odn. 6a
moZze se mehanizam rucice okretati.

U opisanom obliku izvodenja mogu
se, kao §to je pretstavljeno na slikama 9,
10 i 11 na listu 3, izostaviti kraci 1 i 2 za-
drzackog elementa E, tako da na tom ele-
mentu ostaju samo kraci 3, 4 i 5, 6 koji
u krajnjem poloZaju mehanizma ru(‘:jce za-
hvataju zadrza¢ T pa se oslonci ¢ i d na
krakovima zadr7zatkog elementa mogu
postaviti tako da oni, za vreme pokretani2
mehanizma rudice iz jednog krajnjeg po-
iozaja u drugi, dakle za vreme medusob-
nog aksijalnog pomeranja zadrZzackog
elementa E i zadrzata T, dejstvujuc¢i za-
iedno sa spoljainjim cilindri¢nim omota-
cem zadrzaca T drze zadrzacki element E
u njegovom srednjem polozaju (sl. 9) van
zahvatanja sa ispadima b, i b, zadr?a¢a T,
dok mehanizam rucice ne dopre u jedan



od sveja krajnia polozaja. Sada ili oslonac

¢ oslobada zadrzacki element E za okre-
tanje u smislu Casovni¢ke skazaljke u po-
loZaj na sl. 10, tako da zadrzacki kraci 3
i 4 zahvataju ispade b, i b, zadrzaca T, ili
oslonac d oslobada zadrzacki element E
za okretanje u smislu suprotnom od ¢a-
scvnicke skazaljke u poloZzaj na sl. 11. U
ovom sfucaju zadrzacki kraci 5 i 6 zahva-
te ispade b, i b, zadrzada, kao §to je ranije
opisano, pa zadrzavaju mehanizam rudice
u njegovim Kkrajnjim poloZzajevima. Dakle
u ovom rasporedenju se moze mehanizam
rucice zadrzati samo u njegova oba kraj-
nja polozaja i to pomocu okretljivog za-
drzackog elementa E. Pri tome se uspo-
stavlja zadrZzavanje zadrZackog elementa,
za vremie njegovog aksijalnog pomeranja
naspram zadrzacu T, zajedni¢kim dej-
stvom oslonaca ¢ i d zadrZatkog elementa
sa cilindri¢nim omotafem okretljivog za-
drzaca T.

Na listovima 2 i 3 pretstavljena je jo$
jedna opruzna naprava koja dejstvuje za-
jedno sa drskom h a koja ima tu svrhu,
da s jedne strane drzi zadrZacki element E
u njegovom tatnom stavu zadrzavanja (sl.
4 odn. 4a), koji odgovara medupolozaju
mehanizma rudice, a s druge strane da se
postigne automatsko prebacivanje zadr-
zaCkog elementa u njegov stav zadrZava-
nja kada mehanizam rucice dode u medu-
polozaj (sl. 4 odn. 4a) i kada mehanizam
rudice dopre u Krajnji polozaj (sl. 7 odn.
7a) ili (sl. 8 odn. 8a). Oblik izvodenja
opruzne naprave koji je nacrtan radi pri-
mera, sastoji se od glavtine N Kkoja lezi
na zadrzackom elementu i koja ima od-
bojni Siljak r i od poluzice O koja ima od-
bojni Siljak s i dr8ku h. Jaka opruga u
oslanja se jednim svojim krajem s desne
strane odbojnih Siljaka, a svojim drugim
krajem s leve strane odbojnih §iljaka tako
da ona zajedno sa oba odbojna Siljka sa-
¢injava dva opruzna odbojca koji dej-
stvuju u suprotnom pravcu, ali koje dej-
stvo opruge tacno ograniCuje, pa koji na-
stoje da se Siljak r pri¢vr8éen na zadrzad-
kom elementu i Siljak s na poluzi O do-
vedu u pravu liniju sa srediStem osovine.
Dakle ako se poluga O zadrZi za driku h
pomocu neke zakatke u medupoloZaju
mehanizma rucice (sl. 4 odn. 4b) onda o-
pruzni obojci zadrzavaju takode zadrzatki
element tacno u njegov srednji poloZaj
tako da neka klju¢na ustava, ili registar
blokaZe neke centrale, koja dejstvuje ot-
prilike pomocu poluge g mora tatno naidi
na mesto predvideno za zadrZavanje me-
dupoloZaja mehanizma rudice.

Pri okretanju drSke h, na pr. u polo-
Zaj na sl. db, to se zbog dejstva opruge

najpre povlaci zadrzacki element u polozaj
na sl. 5a, dok njegov krak 4 sa osloncem
C 'ne:prilegne uz zadrzac T (sl 5a)ia.psi
daljem okretanju drSke h mora se savla-
dati napon opruge u, posto §iljak s mora
da izvije desni kraj opruge u desno (sl
5b). Posle narednog cokretanja rucice kada
se postigne krajnji polozaj mehanizma ru-
Cice (sl. 7), kac $to je veé opisano, oslo-
bada se zadrzacki element za dalje okre-
tanje pa ga napon opruge u dovede u nje-
gov krajnji poloZaj (sl. 7a odn. 7b) u kom
Siljci r 1 § opet leZe u jednoj pravoj sa sre-
disStem osovine. Pri ckretanju natrag dr-
ske h u njen polozaj na sl. 4b i pri okreta-
nju natrag mehanizma rucice ka njegovom
medupolozaju nastaju ista dejstva ali u su-
protnom pravcu i suprotnim redom. Kada
se postigne medupolozaj (sl. 4 4b) onda
opruga u dovede zadrZzacki element tacno
natrag u njegov srednji poloZaj pa ga u
tom poloZaju zadrZava protiv okretanja
u oba pravca. Pri pokretanju mehanizma
rucice ka njegovom drugom krajnjem po-
loZaju dogadaji su potpuno analogni.

Ova opruzna naprava moze se po smi-
slu primeniti i u primeru izvodenja pret-
stavljenom na listu 1.

Patentnj zahtevi:

1) Mehanizam rutice za Zeleznitka
bezbedna postrojenja koji se moZe sadr-
7ati u prethodno odredenom medupolo-
7zaju na oba Kraja putanje rucice, nazna-
ten napravom za zadrZavanje koja se sa-
stoji iz zadrZata (T), koji je pricvrscen
klinom na osovini rudice ili na nekoj oso-
vini koju ta pokrece i koji ima preimuc-
stveno cilindri¢ni oblik a na obe ceone
strane nosi po jedan zadrzacki ispad, i iz
dvokrakog zadrzatkog elementa (E), koji
zadrzava zadrZa¢ u oba pravca okretanja
zahvatajuéi oba zadrZatka ispada a koji je
element radi oslobodavanja jednog od
pravca okretanja postavljen okretljivo, od
kojih je delova zadrzacke naprave jedan,
ili oba, ulezi$ten tako da se moZe aksijalno
pomerati pa je ukvalen prisilno sa navrt-
kom (M), ili zavrtnjem, koju pokrece 0so-
vina rudice - a koja se moZe aksijalno po-
merati tako da se na pocetku okretanja
rutice zadrzacki delovi (T i E) pomeraju
medusobno aksijalno u takvom pravcu i
u tolikoj meri da zbog aksijalnog pome-
ranja s jedne strane i krak zadrZzalkog
elementa, koji je posle okretanja zadrZac-
kog elementa (E) zaostao u putanji jed-
nog od zadrzaékih ispada na zadrZalu (T)
jos pre dovrSenja prvog okretanja zadr-
ZaCa, izlazi iz putanje zadrZaca (T), a s
druge strane zadrzacki element odn. krak



zadrzackog elementa, koji je u doti¢nom
sluéaju odmaknut od zadrzala (T), spre-
C¢ava na pr. spoljasnji cilindri¢ni omotaé
zadrzaca (T) da se okrene natrag u njegov
polozaj zadrzavanja dotle, dok se posle
povratnog okretanja mehanizma rucice
ne postigne opet prvobitni polozaj u kom
se onaj krak zadrzackog elementa, koji je
bio ostao u putanji jednog od zadrzackih
ispada na zadrzacu (T), zbog povratnog
aksijalnog pomeranja opet sastaje sa tim
zadrzackim ispadom pa time ogranicCuje
dalje povratno okretanje mehanizma ru-
¢ice, koji se potom, povratnim okretanjem
zadrzackog elementa u njegov stav zadr-
zavanja i odmicanjem tog clementa u su-
protni pravac okretanja, moZe osloboditi
za okretanje u drugom pravcu.

2) Uredenje prema zahtevu 1, nazna-
¢eno time, Sto su oba kraka (1 i 2) zadr-
zackog elementa (E) medusobno odvojeno
postavljeni na po jednoj zasebnoj osovini
(a, i a,) pa pomoc¢u kvaka (m, n) dejstvuju
naizmenicno jedan na drugi da se posle iz-
micanja jednog zadrzatkog kraka u jed-
non pravceu okretanja ne moze vise drugi
zadrzacki krak izmaknuti u suprotnom
pravceu okretanja.

3) Uredenje prema zahtevu 2, nazna-
¢eno time, Sto su zadrzacki elementi (E,1
i E,2) u onom pravcu okretanja u kom se
dovode u zahvatanje sa zadrzalem (T),
pod dejstvom opruge ili tega.

4) Uredenje prema zahtevima 1 i 2,
naznaceno dodavanjem jos dvaju zadrzac-
kih elemenata, koji uglavnom odgovaraju
zadrZzackim elementima E,1 i E,2, sa kra-
cima 3, 415, 6 a koji su uz zadrzacke kra-
kove E,1 i E,2 postavljeni tako da jedan
par krakova u jednom Krajnjem poloZaju
mehanizma rucice (na pr. sl. 7a) a drugi
par krakeva u drugom l{m_injgm polozaju
mehanizma rucice (na pr. sl. 8a) zauzima
isti polozaj nrema zadrzacu (T) i zahvati
pa na isti nacin kao $to ga zahvate zadr-
zacki kraci E,1 i E,2 u medupolodaju me-
ranizma rucice (sl. 1a ili 4a) u tu svrhu da
se uspostavi i zadrZzavanje mehanizma ru-
¢ice u njegova oba Kkrajnja poloZzaja po-
sredstvom zadrzaca (T) na isti nacin kao
u medupoloZaju mehanizma rucice.

5) Uredenje prema zahtevima 1, 2 i 4,
rnaznaceno time, Sto zadrzacka naprava
moze zauzeti pet polozaja, od Kkojih u
srednjem polozaju (sl. 1a odn. Ia ili 4a)
kraci zadrzackag elementa zadrZavaju me-
hanizam ruice u prethodno odredenom
medupelozaju, medutim pri izmicanju za-
drzackog elementa (E odn. E,1) ka jednom
pravcu okretanja ili (E odn. E,2) u drugom
pravcu okretanja za ugao, koji ogranituje

idch(ceslisl0)

na primer cilindri¢ni omota¢ zadrzaca (T),
u drugi odnosno tre¢i polozaj (na pr. sl
Ha ili 6a) oslobada se mehanizam rudice
za okretanje iz njegovog medupoloZaja u
parveu prema jednom od njegovih kraj-
njih polozaja i posle postizanja jednog od
cba Kkrajnja polozaja mehanizma rudice
oslobada na primer cilindréni omotaé za-
drzata (T) zadrzacki element (E) za dalje
izmicanije odn. oslobada jo¥ neizmaknuti
zadrzacki krak (E,1 ili E,2) za okretanje
uistom pravcu u kom je bio izmaknut iz
srednjeg poloZaja najpre okrenuti zadr-
ZaCki krak tako da se on za odredeni ugao
moze okrenuti u Cetvrti odn. peti poloZaj
(na pr. sl. 7a ili 8a) da bi se omoguéilo
zadrzavanje mehanizma rudice i u njego-
vim Krajnjim poloZajevima.

6)Uredenje prema zahtevu 4, nazna-
¢eno time ,$to su na zadrzatkom elementu
(E) postavljeni samo kraci (3, 4 i 5, 6) koji
t krajnjim poloZajima zahvataju zadrzac
(T) a oslonci (¢ i d) zadrzackog elementa
rasporedeni su tako da za vreme medu-
sobnog aksijalnog pomeranja obaju zadr-
zaCkih delova (T i E) (odn. za vreme po-
kt_'etanja mehanizma rucice iz jednog kraj-
njeg poloZaja u drugi) onda zadria¢ (T)
svojim spoljaSnjim cilindri¢nim omotatemn
dejstvujucéi zajedno sa osloncima (cid)
zadrzava zajednitki element (E) u njego-
vom srednjem poloZaju (sl. 9) izvan zahva-
tenja ispada (b, i b,) zadrzaca dok se ne
postlg‘pe iedan od oba krajnja polozaja
mehanizma rucice u kom bilo jedan oslo-
bilo drugi oslonac (d sl. 1E1h)
ogloba'da zadrzacki element (E) da mogn
bilo njegovi kraci (3, 4) ili kraci (5, 6) za-
hvatiti ispade (b, i b,) zadrzata (T).

7) Opruzna naprava za uredenja pre-
ma zahtevima 1, 4 i 5, naznatena po dvama
grani¢nim odbojcima od kojih je jedan
par odbojaca (na pr. desna i leva strana silj-
ka r) kinematicki prisilno spojen sa zadr-
zaCkim elementom (E) a drugi par odbo-
jaca (na pr. desna i leva strana
filjka s) prisilno je spojen sa ru¢nom drs-
kom (h) i od kojih grani¢nih odbojaca po
jedan spojen sa zadrratkim elementom
(E) i po jedan grani¢ni odbojac spojen sa
dr8kom (h) podupire opruge koje su pret-
hodno napete i dejstvuju u medusobno su-
protnom praveu i to u njihovom poloZaju
mirovanja suprotno od njihovog pravca
dejstva pri cemu se osim toga par odho-
Jjaca koji je spojen sa drikom () moze
pomocu iste premestiti u one poloZaje
Koje treba da zauzme par odbojaca, koii
le spojen sa zadrZatkim elementom (E),
u medupoloZaju i u krajnjim poloajima
mehanizma rudice. X
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