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Poznati stani¢ni aparati za odstojne sig- 9. Krak 7 pomenute skazaljke, kad je ostav-

nale imaju nezgodu da su veoma komplko-
vani usled velikeg broja predvidenih delova,
tako, da ce, kad se desi i kakav neznatan
kvar aparata, ima dosta muke da se isti
pronzde i otkloni. :

' Cilj oveg pronalaska jeste, da se §to
je moguée vise upresti konstrukcija' napred
pomenutih aparata, a da se pri tome ipak
ima puna sigurnost u raduv.

; Na priloZenom nacitu je radi primera
pokazan jedan oblik izvodenja aparata po
ovom pronalasku. Sl 1 pokizuje Sematicki
jedan aparat, po ovom pronalasku, za vezu
sa tri odstojna signala, pri emu je jedno-
-vremeno pokazana i veza sa ovim signalima,
SI. 2 pokazuje presek aparata iz sl, 1 po
liniji I—1I. . - . )

‘Aparat po ovom -pronalasku uglavnom
je izveden prema sledeCem:

U kutiji 1, proizvoljnog oblika u kojoj
je u sredini predvidena osovina 2 za ska-
zaljku, koja je -izvedena iz elastitnog mate-
rijala, ikoja slvZi za uspostavljanje potrebnih
veza za omcogucenje dejstva odstojnih signa-
la (semafora), Pomenuta skazaljka se sastoji
iz jednog kraceg i jednog duZeg krakes. Kra-
¢i krak 4 je odozdo snabdeven valjkom 4’
kojim se omogucuje lakSe kiefanje kraka 4
po kruZno postzvljenim kontaktnim poluga.
ma 5 i 6, pri ¢emu zapadanjem u wbrazo-
vane klinaste zaseke izmedu zatuplienih kra-
jeva polvga 5 i 6 izvodi elektriénu vezu po-
menutih poluga 5 i 6. DuZi krak 7 izlazi
van kutije 1 i snabdeven je rucicom 8 za
tukovanje. Ovaj duzi krak se krece u vodilj-
nom proseku 10 kruZno postavljene poluge

ljen sam elastiCno pritiskuje uz gornju stranu
vodiljnog proseka 10 U donjoj strani pro-
seka 10 su na mestima koja odgovaraju po-
loZajima skazaljke u kojima krak 4 zapada
izmedu kontaktnih poluga 5 i 6, predvideni
takode zaseci 11 koji omogucuju dublje spu-
Stanje kraka 7 radi uspostavljanja jednib i
prekidanja drugih veza pctrebnih za okretanje
signzla i- za blokiranje i oslobadanje ska-
zaljke. Nzime ovaj krak 7 u svom. odgova-
raju¢em poloZaju -deluje, po pritisku izvrSe:
nom rukom na rudicu 8, na opruge 12 i 13
koje su uzsjamdo vezane pomocu izolacione
plo€ice 14, na primer iz fibre. Kada na ove
opruge nije vrSen wnikakav pritisak krakom
7 skazaljke, onda se opruga 12 nalazi u do:
diru sa kontaktom 15, dok se po izviSenom
pritisku ova veza sa kontaktom:15 prekida,
a uspostavlja se veza opruga 12 i 13 sa
kontaktima 16 i 17. Osim napred pomenutih
delova u kutiji 1 se na strani kraceg kraka
4 skazalike prema klinasto izvedenim medu-
prostorima izmedu kontakinih poluga 5 i.6
iduéi radijalno nslaze elektromagnetni meha-
nizmi 18 koji su u sl. 1 radi jasnijeg pret-
stavljenja predstavljeni oboreno, dok se me-
dutim njihov stvaran poloZaj vidi iz sl 2.
Pomenuti elektromsgnetni mehanizmi 18 slu-
7e tome, da rukovaccu pokaZu rezultat nje-
gova rada, kao i tome, da pomoéu podesne
naprave 19 u vidu viljuSke blokiraju skazalj-
ku u poloZaju koji odgovara otvorenoj pruzi,

Ako pretpostavimo da lice koje rukuje
aparatom za stavljanje u dejstvo signsla, koji
se nalaze udaljeno na prugama, Zeli da otvori
signal 39b, 1o ¢e ono postupiti prema sle--
decem:
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Posto je prethodno =zatvorilo signal
.pruge koja je do tada bila otvorena, i posto
je uklonilo blokirajuéu viljusku 19, rucicom
% dovodi skazaljku u poloZaj koji je poka-
zan na sl 1 i zatim jednom rukom izvodi
-pritissk na rucicu 8 na kraku 7 i prekida
vezu kontakta 15b sa oprugom 12b, i uspo-
-slavlja vezu opruge 12b sa kontaktom 16b
kao i vezu opruge 13b sa kontaktom 17b.
Po tome drugom rukom stavlja u dejstvo in-
duktor 20 kojim se radi pokretanja signala 39b
uspostavija sledece kolo struje: zemlja sprevod-
-mik 21, prikljuénik 22, sprovodnik 23, kon-
takt 5b, krak 4 skazaljke, kontaki 6b, spro-
vodnik 24, opruge 13b, kontakt 17b, spro-
“vodnik 25, induktor 20, sprovednik 26, kon-
takt 16b, opruga 12b, sprovodnik 27, gromo-
‘ploca 28, sprovodnik 29, elektromaguoet 30,
-sprovodrik 31. zemlja. Po ovome sluZbenik
pusta ruicu 8, usled Cega nastaje prekid na
kontaktima 16b i 17b , a uspostavlja se radi
stavljanja u dejstvo elektromagneta 18 veza
na kontaktu 15b i sad nastaje sledece kolo
-siruje; baterija 32, sprovodnik 33, elektro-
magnet 18 za pokretanje pokazivacke lopte,
sprovodnik 34, kontakt 1£b, opruga 12b,
sprovodnik 27, gromoploéa 28, sprovodnik
29, kontakina pera 35 (samo za vreme dok
#u ista spojena), sprovodnik 36, prikljucnik
37, sprovodnik 38, baterija 32. Dejstvom
elektromagneta 18 pokrece se kotva 40, koja
preko podesnih prenosnih poluga 41 obrée
belu stranu pokazivacke lopte 42 prema sluz-
peniku. Jednovremeno kotva 40 preko po-
desnih prenosnih poluga 43, spusta viljusku
19 za blokiranje kraka 4 skazaljke, usled
dega sluzbenik, kad Zeli da otvori drugu
prugu, biva prinuden da prvo izvrsi zatvara-
nje pruge Kkoja je prethodno bila otvorena,
ponavljanjem jo$ jedpom celog napred opi-
ganog procesa rada, posle cega po uklanjanju
viljuske 19 moZe skazaljku da premesti u
poloZaj koji odgovara drugom signalu.

[ Kako se ipak moZe desili, da usled ka-
kvog kvara elektromagneta 18, viljuska 19
ne moZe da se ukloni, to je predviden klju¢
44 podesnog oblika, koji je u sl. 1i2 samo

naznacen, ali radi uproScenosti nacria nije
detaljnije predstavljen, i koji svojim okreta-
njem moZe da proizvede podizanje viljuske
19, radi oslobadanja skazaljke, Ovaj klju¢ je
pri ispravnom radu aparata na podesan na-
¢in uc¢injen nepomi¢nim i plombiran je, tako,
da se ne sme koristiti sve dotle, dok ne na-
stane kvar elekiromagneta.

Patentni zahtevi:

1. Staniéni aparat za odstojne signale,
naznacen time, Sto je u kutiji (1) podesnog
oblika predvidena elasti¢na skazaljka (4, 7),
koja se moZe obrtati oko svoje osovine (2),
i koja jednim kra¢im krakom (4) klizi po
kruZzno postavijenim kontaktnim polugama
(5, 6) radi uspostavljanja elektrine veze iz-
medu ovih poluga, a drugim krakom preko
izolujuc¢e plocice (14) deluje na opruge (12,
13) radi prekidanja jednih i davanja drugih
elektriénih veza za okretanje signala i za
blokiranje ili oslobadanje same skazaljke.

2. Stani¢ni aparat po zahtevu 1, nazna-

Cen time, Sto je radi udobnog vodenja duZeg

kraka (7) skazaljke predviden vodiljni prosek
(10) u zidu (9), pri ¢emu su na mestima de-
lovanja skazaljke predvideni zaseci (11), radi
omogucenja dubljeg spudtanja skazaljke.

3, Stani¢ni aparat po zahtevu 1, nazna-
¢en time, Sto je sa donje strane kraleg kra-
ka (4) skazaljke predviden valjak (4’) radi
omogucenja lakSeg kretanja skazaljke,

4, StaniCni aparat po zahtevu 1, nazna-
ten time, Sto elektromagnet (18) pomot¢u po-
desnog poluZnog mehanizma deluje na poka-
zivaCku loptu (42), i Sto jednovremeno, opet
pomoéu podesnog poluZnog mehanizma, u-
pravlja viljuskom (19) za blokiranje kraka (4)
skazaljke.

5. Stani¢ni aparat po zahtevu |, nazna-
ten time, 3to je u cilju predostroZnosti, za
slu¢aj da se elektromagnet (18) pokvari,
predviden klju¢ (44) proizvoljnog podesnog
oblika za podizanje viljuske (19) radi oslo-
badanja kraka (4) skazaljke za dalji rad.
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