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Poboljganja kod pokaznog mehanizma za aparale za otakanje izmerenih koli¢ina
tecnosti,

Prijava od 5. marta 1928.

Ovaj se pronalazsk odnosi na mehani-
zam za pokazivanje, koji je upolrebljiv
kod aparala za izdavanje merenih koli¢ina
teGnosli, vrlo podesan za benzinske crpke ili
tome sliéno i koji ima jedan par sudova,
u koje se te¢nosl naizmenicno i automat-
ski (pomoéu prekreine slavine ili tome
slicno) sipa i crpe, tako da dok se teé-
nost crpe iz jednog suda drugi se puni.

Glavni <2ilj ovog pronalaska je da pruZi
poboljsani mehanizam za pokazivanje ko-
licine tecnosli, koja se zeli izdali, i koli-
¢ine, koja je izdala.

Po ovom pronalasku, mehanizam za po-
kazivanje sastoji se iz jednog indikatora,
koji je podeSen da pokazuje kolicinu lec-
nosti za otakanje; iz sredslava, kao na pr.
opruge, koja se naviju pri krelanju indi-
katora; iz koceéeqg ili slicnog mehanizma,
koji je podeSen da radi pri zavrSnom ofa-
kanju ili za vreme olakanja tecnosli; i iz
mehanizma, koji je udesen da pokazuje ko-
licinu te¢nosli, koja je oloCena, i koji radi,
ako se slavi u rad koceci ili slican me-
hanizam, pomoc¢u pomenute opruge.

Kod jednog oblika izvodenja pronalaska,
kad radenik pokrec¢e pokazujuéi mehani-
zam da pokaZe bilo koli¢inu tecnosti, koja
se zeli otocili, odnosno koli¢inu teénosti,
koja je oloCena, jedna se opruga zateie
ruénim pokretanjem to¢ka za podeSava-
nje, pri ¢em se ova opruga upotrebljava
za pogon pokazujuéeg mehanizma,

Ako bi se aparal primenio za benzinsku

Vazi od 1. decembra 1929.

crpku gore pomenute vrste, gde je upo-
trebljena pokretna slavina ili fome slicno
za aulomatsko regulisanje priticanja u je-
dan par sudova i islicanje iz istih, pome-
nuta pokretna slavina upotrebljena je za
pogon kocCefeg mehanizma, koji nosi me-
hanizem za pode3avanje.

Iz gornjeg je jasno, da je traZeni rad,
koji se trazi od prekretne slavine, vrlo mali
a da slvarno ne daje nikskav otpor pri
radu.

Korisno je, ako se predvide sredstva,
pomoéu kojih se, ¢im je trazena kolicina
tecnosti izdata i Cim se pokazni mehani-
zam vrati na nulu, dovodi vazduh crpki,
pomocu kojeg se sud puni, tako, da crpka pre-
staje da izdaje fecnost.

Tako isto je korisno, ako se rucica za
pode3avanje udesi tako, da se, ako lreba
dati manju koli¢inu teénosti, nego Slo je
zahtevano, ista ruéica moze vralili na nulu,
pri ¢emu vazduh, na gore opisani nacin
ulazi u crpku.

Pokazani mehanizam prvensiveno se po-
stavlja kao nezavisna jedinica i konstruiSe
tako, da se, ako ne radi, mozZe uklonili, a
da se ne ulice na rad olakaju¢eg aparala,
pa se potom moZe zamenili drugim indi-
kalorom.

Za ovo izvodenje nadsredi$na opruga za
prekretni ventil zalvorena je u omol ven-
tila i nikako nije vezana sa pokazajucim
mehanizmom; pomenuti ventil stavlja u rad
kote¢i mehanizam preko jednog prenos-
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nog mehanizma, koji se sastoji iz kretne
poluge, ciji kraj i[i krajevi razdvojno drze
slavinu i ko¢eéi mehanizam.

Prema daloj karaklerislici pronalaska ko-
¢eéi mehanizam vezan je za brojeéi me-
hanizam preko naprave, koja je udeSena
tako da pomenuti mehnnizam ne radi sve,
dok prektna slavina skoro ne zavrSi svoje
kretanje i dode pod upliv nad-centralne
opruge, koja dopunjuje njegovo kretanje.

Ova naprava moze imali polugu sa nepra-
vilnim (slobodnim) kretanjem, a koja je
clankaslo vezana za kocecu polugu koce-
¢eg mehanizma i ¢iji jedan kraj ide kroz
jedan prerez nacinjen u jednoj nekretnoj
ploc¢i, dok je clankasto vezan za polugu,
koja pokre¢e broje¢i mehanizam. Raspored
je takay, da kad se koceca poluga prvo
krene, onda slobodno pokretna poluga ide
duz proreza, i kad je kocela poluga blizu
kraja svoje pulanje (I. j. kad je poluga u
takvom poloZaju, da opruga prethodno na-
vijena rucicom za podizanje moze da po-
kreée pom. indikatore), onda pom. slo-
bodno pokreina poluga hvala jedan ili drugi
kraj zidove proreza. Neprekidno kretanje
kogece poluge ¢ini, da se slobodna po-
kretna poluga kreée oko svoga Sipa na
kocecoj poluzi i lime slavlja u rad bro-
jeci mehanizam.

Posto se otoéi Zeljena koliéina teénosti,
pokazani mehanizam za pokazivanje teé-
nosti, koja je otoCena, vraéa se na nulu
povralnom oprugom, ako se opel slavi u
rad ruCica za podeSavanje.

Na priloZzenim nacrlima, koji pokazuju
pronalazak, sl. 1 je prednji verlikalan iz-
gled, sl. 2 je zadnji velikalan izgled, sl.
5 je desni boéni vertikalni izgled, sl. 4 je
levi bocni verlikalni izgled, sl. 5 je hori-
zontalan izgled, sl. 6 ie delimi¢an hori-
zontalan izgled sa mehanizmom u naiz-
meni¢nom poloZaju, sl. 7 je prednji ver-
tikalni izgled sa uklonjenim omotom, sl. 8
je desni boc¢ni vertikalni izgled sa uklonje-
nim omotom u sl. 9 je uzduZni presek.

1 je vreleno, za koje je ulvrden locak za
podesavanje i 5 je dobo3 labavo postav-
ljen na vretenu 1 i rolociono postavljen
u leziSlu 4 na omolu 5. 6 opruga, Ciji je
jedan kraj utvrden za dobo3 3 a drugi
kraj za spoljni deo leziSla 4. 7 je dobog,
koga nosi dobo% 3 i koji ima na svom
obimu brojeve za pokazivanje kolicine led-
nosli, koja freba da se izda. Brojevi se
vide kroz prozoréié 7a nalinjen u omotu
5. 9 je 8ip, ulvrden za dobos 3i 10 je
Sapa, koja je normalno u hvalanju sa za-
pinjacom 11, ali koja se moze odvojili od
iste pomoéu poluge 12, koja je utvrdena
za vralilo 1 i udeSena, da hvata, ako se
krec¢e u praveu obrtanja ¢asovnika, kretne

ogranke 12', obrazavane na dobosu 3. 13
je rukavac, koji se okrece sa vrelenom 1
i 14 je druga opruga, ¢iji donji kraj utvr-
den za pom. rukavac a drugi kraj za do-
bo$ 15, koji ima Sip 16, za koji je utvr-
dena Sapa 17 pod naponom opruge, koja
je Sapa normalno u hvalanju sa nepravil-
nim fockom 18, koji je u kratkoj vezi sa
rukavcem 13. Sapa 17 tako isto ima ispa-
dak 19, koji je normalno u hvatanju sa za-
pinjacom 20, koja je zajedno sa zapinja-
com 11 ulvrdena za koceéi tocak 21 ro-
taciono postavljen na rukavac 13.

22 je dobos, koji ima brojke za pokazi-
vanje kolicine te¢nosti, koja je otocena, i
ti se brojevi vide kroz prozorciée 23, obra-
zovane u omofu 5.

Sip 16 je ftako isto u Cvrstoj vezi sa
krakom 24 od opruinog materijala, koji
normalno lezi u nekrelnom nosecem pr-
stenu 25, koji presecen kod 26.

Koceéi tocak 21 nacinjen je iz dva izup-
cana dela 27, 28, pri Cem je zubac 27 u
izvesnom poloZaju prema zupcu 28. 29 je
poluga clankasto ulvrdene kod 30 i snab-
devena sa posuvracenim delom 31, koji
se hvala sa upravim delovima 32, koji
su iz celo sa koce¢im polugam 33,
koje su &lankasto utvrdene kod 34 i drzane
oprugom 35. 36 su pod pravim uglom is-
padci, koji su obrazovani na polugama 33
i koji se hvataju sa zupcima 27, 28. Po-
luga 29 je presecena kod 37 za laksi pri-
jem poluge 38 sa loptastom glavom, koja
je kod 39 clankasto utvrdena i koja se
slavlja u pokret pomocu hermeli¢nog ¢lana
za prenos krelanja, koji se pokreée po-
mocu prekreinog mehanizma, opisanog u
patentu br. 7190 i koji se sastoji iz ela-
slicne cevi ulvrdene za jedan kraj omota
prekretnog mehanizma, iz Stapa, koji s¢ na
jednom kraju pruza u poslolje naéinjeno
na gornjem delu poluge 38, a na drugom
kraju je utvrden za drugi kraj elasti¢ne
cevi; iz kape, koju hvaltaju ispadci na pre-
krelnom mehanizmu ili koja prima ekscen-
tricni omot u hvalanju sa ekscentrom, no-
Senim ili pokrelanim od slrane prekreinog
mehanizma.

Poluga 29 ima nastavak 40, na kome
je clankasto ulvrdena poluga 41, Ciji se
jedan kraj krece u prerezu 42, nacinjenom

,u jednoj nekretnoj konsoli, a drugi kraj je

clankasto spojen za clanak 43, koji pokrece
broje¢i mehanizam 49, koji se vidi kroz
prozor¢i¢ 45 obrazovan u omotu 5.

46 je nepravilan kolur u Cvrstoj vezi sa
doboSem 3 i koji je udeSen, da napuslta,
ako je ololena zZeljena koli¢ina tetnosti,
rad klipa 47, koji upusta vazduh ka usis-
noj strani crpke, koja Salje le&nost sudo-



vima na nacin opisan u naSem engleskom
palentu broj 272985,

Pri radu, ako se tocak 2 okrene, okrece
se dobos 7, koji pokazuje narucenu koli¢inu
tecnosti, i opruge 6 i 14 uvijaju se hva-
tanjem clana 12 sa odbojnikom 12°; po-
vratak dobo3a 3 (i time dobo3a 7) i kre-
lanje dobosa 13 (i time doboS$a 22) spre-
¢ava se Sapom 10 i zapinjatom 11 odno-
sno ispadkom 48 i zapinjacem 49.

Kad dobo$ 7 pokazuje kolicinu fecnosti,
koja je narucena i ako se aparal za izda-
vanje slavi u rad, onda se, posto se slav-
lja u rad prekretni mehanizam, poluga 38
i lime poluge 29 i 33 pomeraju tako, da
postuno zubac po zubac oslobadaju ko-
¢eci tocak 21, te se dobosi 7 i 22, dobosi
3 i 13, vreleno 1 rukavac 13 okrecu opru-
gom 6 u pravcu suprotnom, u kome se
okrece locak 2. Opruga 14 za vreme ovog
rada okrece se sa doboSem 15 i rukav-
cem 13, ali se ne odmolava. Kad se do-
bos 7 vrati u svoj prvobitni polozaj, onda
dobo5 22 pokazuje kolicinu teCnosti, koja
je islotena, i nepravilni kolur omogucava
pokret klina 47.

Ako se vratilo 1 opel okrene, da bi se
stavio u pokrel mehanizam, prvi pokrel istog
¢ini, da nepravilni kotur 18 dize Sapu 17 i
time se Sapa 19 odkacuje iz zapinjace 20,
dok se krak 24 krenul gore izlazi savija-
juéi se iz prstena 25 i zadrZava ivicom
prsiena 25. DoboS 15 fako isto i 22 lime
su oslobodeni, i opruga 14, koja je bila
navijena prvobitnim obrtanjem kotura 2,
¢ini, da se oba doboSa okrecu u svoj nulti
poloZaj, u kome ispadak 48 na doboSu 15
udara o zapira¢ 49 i istovremeno krak 24
dolazi nasuprot odse¢enom delu 26 prslena
25, i upada u isti ¢ime je omoguéeno, da
se Sapa 19 hvala sa zapinjatom 20.

Kad se poluga 29 pomeri, poluga 41 ve-
zana za istu krece se na prazno duZz pre-
reza 42, sve dok, po3to pokretna opruga
ne zavrsi kretanje pokretnog mehanizma
na nacin opisan u palento br. 7190, poluga
ne dohvati jedan ili drugi kraj zida proreza
42, Dalje krelanje poluge 29 cini, da se
poluga 41 kreée oko svoga zgloba i bro-
ja¢éni mehanizam 44 biva stavljen u rad
pomocu ¢&lanka 43.

Korisno je, ako se zupci 27, 28 i ispa-
dak 36 rasporede tako, da se koteci to-
éak ne oslobada pre, nego 3lo nad-sre-
diSna opruga ne preuzme u svoje dejsivo
prekretni mehanizam.

Ako se Zeli, da se pokazni mehanizam
krene kasvom prvobitnom polozaju po pode-
Savanju, na pr. ako neki kupac naruéi iz-
vesnu koliZinu pa polom odustane i Zeli

manju koli¢inu, onda se ovo moze izvesti
okretanjem focka 2 u suprotnom praveun,
Cime se ¢lan 12 dovodi do hvalanja sa
Sapom 10, kojaje lime odkopéana od zapi-
njace 11, i dobo$ 5, a time i 7 kreéu se
oprugom 6 ka svom prvobitnom nultom
polozaju.

Jasno je, da se indikalor moze lako od-
vojiti od prekrelnog mehanizma.

Patentni zahtevi:

1. Pokazni mehanizam, koji se sasloji iz
indikatora za pokazivanje kolicine lecnosli
za olakanje, naznacen lime, $to ima oprugu
(6), koja se uvija pri pustanju u rad indi-
katora, kocioni ili sliéni mehanizam (23,
33) podeSen da radi za vreme otakanja ili
kad se poéne olakanje te¢nosli, i meha-
nizam (15, 22) koji je podeSen da poka-
zuje koli¢inu teénosti, koja je otocena, i
koji se stavlja u rad pri radu ko&eéeg ili
slicnog mehanizma pomocéu pomenute
opruge.

2. Pokazni mehanizam po zahtevu 1, na-
znacen time, Sto je predvidena za aulo-
malsko vracanje na nulu pokaznog meha-
nizma, ¢im se ponovo pokrene indiklor
jedna opruga (14) ili tome sli¢no, koja se
navija pokretanjem indikatora.

3. Pokazni mehanizam po zahtevu 1, na-
znaten kombinacijom opruge (6) pokreta-
nog indikatora, koji je udeSen da pokazuje
koli¢inu tecnosli za olakanje, i opruge (14)
drugog pokretnog indikalora, koji je ude-
Sen da pokazuje kolicinu tecnosli, kad se
ova toti i kad je oloCena, sa sredstvima
(1, 12, 12°, 13), kojima se pom. opruge
uvijaju podeSavanjem indikatora; sa sred-
stvama (10, 11, 20, 19) kojima opruga,
koja stavlja u rad indikalor lako isto po-
krene i drugi indikator, dok se to¢i teé-
nost; i sa sredstvima (18, 17, 16, 24, 25,
48, 49) kojima se drugi indikator dovodi u
nulti poloZaj svojom oprugom, kad se in-
dikator ponovo krene, da pokaZe drugu
koli¢inu tec¢nosti za otakanje.

4. Pokazni mehanizam prema zahlevu 3,
naznacen ftime, S$to je predviden brojeci
mehanizam (44) koji se stavlja urad sred-
stvima kao S$lo su poluga (41) koja se
kreée u prorezu (42) tako udeZenom, da
poluga (41) ne dodiruje kranji zid pro-
reza dok nadsrediSna opruga slavlja u rad
pokretni mehanizam.

5. Pokazni mehanizam po zahtevu 1—4
naznacen time, $to je predvideno sredstvo
(S8apa 10 i organ 12) da se rukom moze
indikator vraliti u nulli polozaj i ako je
pre toga ve¢ bio nameSten na koji drugi
polozaj.
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