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Pronalazak se odnosi na . napravu za
tmnspvrh vanje delimi&nih’ I\plltma mate-
I'ljd]d cd jednog uredaja Kcji predaje de-
limi¢ne koli¢ine materijala na primer od
jedne vage, do jednog uredaja, Koji dal]e
preraduje ovaj materijal, na pr. dp maSine
za pakovepje. Kod maginske prerade deli-
mlcmfl 1\0’11(‘.“13 materijala neophodno je
potrebne, da se delimi¢ne kcli¢ine jedna-
komerng i u odredenim vremenskim raz-
macima privode na pr. masini z2 pakova-
nje, koja vrsi daljnje preradivanije. Jealna-
komerno privodenje qtalnuvltll vrsta ma-
ter1]1la narcotito takvih, koji se teSko is-
tresaju u delimi&ne koliéme odredene fe-
zine, ka uredaju za preradiv mle prou?ro-
kuw znatne tehn:tke teSkode. Pri va,r:‘u]]u
delimi¢nih koli¢ina materjjal: pomoéu au-
tomatskih vaga, moZe se patrebna jedna-
kemerncst, 't pravljenju delimi¢nih k: hici-
na, postignut. jedino pomocu kKompliknva-
nih tehnlck;h sretstava; on2 ide obiéng na
stetu tacnog vaun;d, esim toga hlhit,\a
i posluZivanje koje je tiioptano sa nezﬁ‘o
dama.

Ovaj pronalazak ima cilj da stvori auto-
matski dejstvujuéu transportnu napmvu
koja sa nekog uredzja, na pr. sa automat-
ske vage dolazete delimine koli¢ine, ne
predaje neposrednu magini koja ih prera-
duje, veé sakuplja kako pune, tako i praz-
ne sudove 1 rezervy, fako da i za pogon
uredaja, koji predaje delimiCne Kkolidi-
ne maigmai]fq_ i za uredaj, Koji ovaj mate-

" ulezajenih u stalku 6. Na obodu,

rjal preraduje, postoji cdredena rezerva
sudova, koja ovaj nesavrSen pogcn  obih
napred pomeuutrh uredaja csiguraya i on-
da, kad oni rade nepravilno, abzirom je-
dan na drugi. '

Na nacrtu je pokazan jedan
chlik izvodenja pronalaska. SI. 1 pokazuje
nepravit za transportovanje n  pogledn
cdozgo. SI. 2 pokazuje jedan presek na-
prave. U sl. 3 i 4 pokazan je prijemni sud
transportne naprave u pogledu odozgo 1
u poduznom preseku.

Transportna naprava prema ovom pro-
nalasku sastoji se u glavnom iz jednog
stalno se obréuéeg se pogonskog crgana,
koii moZe imati coblik tccka, heSkld]nB
tatke, ili drugj beskrajni cblik, i z viSe za
priiem transportnih delimi¢nih kclidina
materijala pogodnih sudcva, keji se pome-
nutim pogenskim organom sfavljzju o
kretanje na zatvorenoj (beskrajnoj% puta-
nji. Veza izmedu suda i obrcéuéeg se po-
gonskog organa takva ie, da se ukljudi-
vanjem i iskljuéivanjem pogodnih zapreka
u putanji sudova mogu ovi na prost nadin
zaustaviti odn. staviti v kretanje.

Kod primeri¢nog oblika 17w)den]a. po-
kazanog na nacrtu, pogonski organ lm’l
oblik tocka 1, koji sa pumﬁtlm tockom 2
obrazuje ]ednu celinu (vidi sl. 1 i 2). Po-
gon tocka 1 vr&i se tockem 3 za kau§ pu-
Jem 4 i puZastim totkom 2, tako da se to-
tak 1 stalno obrée oke rukavaca 5, Svrsto
totka
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predvidcn je venac za Klizanje i povlate-
nje; na ovom su pomocu il]eba 8 (sl. 3, 4)
zaveseni sudovi 7, 7a, 7b, i t. d.

Napred opisana veza, izmedu pugonskog
organa i sudova, navedena je razume se sa-
mo radi primera. Ova veza moZe se izve-
sti na najrazli¢nije nacine.

Na vencu todka 1 rasporedeni sudovi
pokrecu se sa vencem, usled trenja, pa se
pokrecu na kruznoj putanji oko rukavaca
5. Ako se u putanju pokretanja sudova u-
vede neke mehanicka zapreka cnda se njo-
me spreava da pugenski organ pokrene
doti¢ni sud. Ali ako se zapreka cpet uklo-
ni, onda se oslobodeni sud opet povladi o-
bréué.m se pogcnskim crgancm, kojim bi-
va dalje transportoven. Jasno je, da se pri-
likom ukljucivanja zapreke zaustavi njome
najpre prvi sud, pa onda, jedan za drugim
i sledeé¢i sudovi. Time je dzna moguénost
da se pomocu na izabranim mestima ras-
poredenih zapreka skupljaju u rezervu ka-
ko puni, tako i prazni sudovi, koji se pre-
ma potrebi dalje transportuju.

U slede¢em su opisani detalji transport-
ne naprave i njen nadin dejstvovanja, pri
temu se uredaj, kcji predaje materijal, sa-
stoji na pr. iz jedne vage, a uredaj, Koji
taj materijal dalje preraduje, sastoji se na
pr. iz maSine za pakovanje.

Materijal cdreden za pakovanje, koji se
ru¢no meri, ili koji se meri na automatskim
vagama, dcspeva u levak za izrucdivanje 11
(s]. 2), koji je rasporeden na mestu RI
transportne putanje. Iz levka 11 pada ma-
terijal sopstvenom tezinom u sud, koji se
nalazi na mestu R1. Cim say materijal pad-
ne u njege, zaklati se poluga 9 il: automat-
ski dejstvom vage, ili ruénc, suprotno dej-
stvu opruge 12, iz polcZaja pokazanog na
sl. 1 punom linijom, u poloZaj pokazan cr-
ticama 1 na taj nz¢in cslobada se put za
sud 7. Ovaj sud povlaci venac tocka 1 i o-
vaj se sada pokrece oko rukava 5 u prav-
cu strelica a—b u polozaj R2. Cim sud 7
izide iz pclozaja R1, vraéa se poluga 9 au-
tomatski ili ru¢nc u njen prvebitni polo-
7aj, pa se svcim krajem suprotstavlja o-
sloncu 10a sledeceg suda 72; ovaj kraj za-
drzava sad cvai sud : iza njega sledece su-
dove na vencu tocka.

Razume se da se na mestu Rl mogu pu-
niti s2 materijalom istovremeno i dva suda,
na pr. sud 7 i 7a. U tom slutaju privedi se
materijal sa dve zasebne vage kroz dva
levka za izru€'vanje, Kkoji sv rasporedent
izncd sudova. Pcluga 9 i oslonci 10, 10a
it. d. meraju pri tome biti tako raspore-
deni, da se uvek cslobadaju dva napunjena
suda.

Posle cslobadanja suda 7 poclugom 9,
pokreée se sud 7 na odredenom otstoja-

nju od suda 71, kcji je na sl. 1 pokazan za
vreme pokretanja cd mesta R1 nz mesto
R2. C.m sud 71 despe do suda 7k, zaustav-
lja se sud 7l a iza njega i sud 7 i svi slede-
¢i sa materijalom ncpunjeni sudovi. Owi
sudovi koji se prikupljaju u rezervu tran-
sportuji  se pcosiepenc u praveu strelica
a—b do mesla R2, gde se materijal predaje
masni zz pakcvanje.

[zrudivanje materijala na mestu R2 u le-
vak za izrucivanje 13 i1 iz ovoga u masinu
za pakovanje, kcja na karti nije pokazana,
vrsi se ctvaranjem dna 14, 14a i t. d. su-
doveda 7, 7a i t. d. Tako dugo dogod se su-
devi iz polcZaja R1 peckreéu u polczaj R2,
njihova dna su zatvorena kukama 15, 15a,
i5b i t. d. (sl. 2). Cim jedan od sudova,
primerice sud 7e dospe u pcloZaj R2 zao-
krene se kuka 15e, pod dejstvom &vrstog
oslonca 16 (sl. 11 2) i dnc se oslobada.
Materijal pada iz suda u levak 13, a cdavde
dospeva u masinu za pakovanje, koja po-
sle svake potrcSnje materijala dejstvuje na
udarnu polugu 17 sli¢nu polugi 9. Ovo
dejstvovanje vrsi se u pravilnim vremen-
skim razmacima, tako kako mas$ina za pa-
kovanje radi. Sudovi 7e, 7f i t. d. csloba-
daju se jednakomerno veé¢ na mestu R2, a
masina za pakovanje snabdeva se jednako-
merno sa materijalom. Prazni, udarnom
polugem 17 oslobodeni sudovi povlace se
obréué¢im se pogonskim crganom 1, i po-
krecu se iz poloZaja R2, u polozaj R1, sli¢-
no kao Sto je u sl. 1 predofeno Kkretanje
suda 7d. Na putu od mesta R2 do mesta R1
bivaju dna sudova jedno za drugim zatva-
rana. Zatvaranje dna vrsi se dejstvom jed-
nog nepokretnog zatvaratkog organa 18,
koji je uévr$éen na stalku. U poloZaju R1
bivaju dna, koja se nalaze u poloZaju za-
tvaranja, zariglana kukama 15, 15a i t. d.,
¢ija gornja ramena 19, 19a, 19 i t. d. za-
jiedno dejstvuju sa jednim nepokretnim o-
sloncem 20. Iz napred navedenog vidi se,
da se i u onim slu¢ajevima, kad se na me-
stuR1 delimi¢ne koli¢ ne materijala ne pre-
daju sudovima jednakomerno, dovedi ma-
terijal n maSinu za pakovanje, na mestu
R2, potpuno jednakomerno. Razume se,
da proseéno dejstvo automatskih vaga, na
pr. u minuti, mora pribliznc odgocvarati
dejstvu, u minuti, masina za pakovanje, $to
se moze postignuti regulisanjem.

Pa ipak, mcZe se usled razli¢itih uzroka
dogoditi da se utrodj rezerva praznih su-
dova na mestu R1, ili rezerva punih sudc-
va na mestu R2. Da u takvim sluéajevima
ne bi ni automatska vaga ni masina za pako-
vanje radila na prazno, snabdevena je ova
transportna nzlprava dutunmtshim kentrol-
nim uredajima 21 i 22, koji su na pr. pri-
cyvriceni na osnovnoj plodi 31 i imaju cilj



da zaustavljaju rad vage ili masine za pa-
kovanje automaiski, ¢im na mestu R1 ili
R2 rezerva sudova padne ispod odredencg
minimalnog breja, i obrnuto, da se ove ma-
Sine ponovo puste u rad, Kad je ova rezer-
va dovoljna.

Kontroln; uredaji 21 i 22 sastoje se iz
poluge sa dirkom na &iji jedan krak dej-
stvuje opruga 28. Drugi krak ove poluge
dejstvuje sa osloncima 10, 10a, 10b sudova
(vidi sl. 1). Ako se sudovi nalaze u mestu
R1, onda se poluga sa dirkom 21 odrZzava
osloncimg 10, 10a, u ncrmalnom polozaju,
kao $to je to pokazano punim lin.jama na
sl. 1, i to suprotno dejstvu opruge 28. U
tom poloZaju je primerice izmedu opruge
26 1 zavrtnja 27 zatvoren jedan kontakt,
kao Sto je to pokazano na nacrtu. Time se,
kao Sto se to vidij iz sl. 1 ukljucuje neki
_poznati elektriénj uredaj B, Koji elektri¢-
nim putem osigurava rad automatske vage.
Ako su u pclozaju R1 utroSeni svi sudovi,
onda poluga sa dirkom 21, dejstvom opru-
ge 28, dospeva van svog normalnog polo-
zaja, u pclozaj cznaCen crticama j zatvara
primerice pomocu kontakta 26 i 29 elek-
tri¢no kolo struje neke poznate naprave A,
koja je zato odredena da zaustavi automat-
ske vage. Na sli¢an nacin izveden je ure-
daj 22 na mestu R2; on je snabdeven opru-
com 23 i kontaktima 24, 25 i 30. Isto tako
kao i uredaj 21, osigurava uredaj 22 ma-
jine za pakovanje, pomocu naprave Bl, u
slu¢ajevima da se na mestu R2 nalaze puni
sudovi, a prekida (zaustavlja) dejstvo ove
masine, pomocu uredaja Al u tom slucaju
ako su svi sudovi utroSeni.

Iz napred navedenog opisa vidi se, da se
za zaustavljanje i pusStanje u rad automat-
ske vage i masine za paKovanije iskoriS¢ava
‘klatece gibanje poluga 21, 22, koje stavlja-
ju 1 dejstvo elektri¢ne naprave A, Al (i B,
Bl. Bez daljnjega je jasno, da se gibanja
poluga sa dirkom za zaustavljanje auto-
matske vage ili masine za pakovanje mogu
iskoristiti i nep sredno mehanicki; ali ova-
kav oblik izvcdenja nije pokazan na nacrtu.

Poluge 21 i 22 mogu biti rasporedene
i na drugim mestima, a ne samo na mestu
R1 i R2, gde ove tek posle utroSenja sudo-
va prouzrokuju zaustavljenje automatske
vage ili maSine za pakovanje, pa mogu biti
na pr. rasporedene ispred mesta R1 ili R2,
teko da se automatsko zaustavljanje vage
ili maSine za pakovanje izvrsi pre nego Sto
se rezerva sudova nma mesto R1 i R2 pot-
punc utrodi i da prema tome te poluge dej-
stvuju ¢im brej sudova padne na unapred
odredeni minimum. Kod primeri¢nog ohb
‘lika izvodenja koji je pokazan na nacrtu
‘predvidanja automatski dejstvujuéih regu-
su obe kontrolne naprave (21 i 22) na pr.

na osnovnoj ploéi 31 rasporedene, koje se
u ovom datom primeru obrtanjem oko Ce-
pa 5 mogu ma na kojem mestu transportne
putanje zaustaviti.

Ovaj uredaj za transpcrtovanje delimic-
nih koli¢ina materijala cd jedne ili viSe au-
tomatskih vaga do u masinu za pakovanje
radi prema tome na taj nadin da se sudovi
sa materijalom skupljaju u rezervu i iz ove
se materijal u odredenim momentima pre-
daje masini za pakovanje; sem toga, napra-
va skuplja u rezervu i prazne sudove, is-
pred cnog mesta na kom se ti sudovi pu-
ne sa materijalom. Prema tome, ova na-
prava omogucava da se nejednakomerno
radeéi autcmatske vage dovedu u vezu sa
jednakcmerno rade¢om mas.nom za pako-
vanje.

Razume se samo po sebi, da i pored
predvidanja automatski dejstvujuéih regu-
latcra ilj poluga sa dirkom 21 i 22, moraju
bitj srednja presecna dejstva automatskih
vaga i dejstvo maSine za pakovanje tako
odmerena, da automatsko zaustavljanje o-
vih masina, pomocu poluga sa dirkom 21 i
22, nastupi samo u izuzetnim slucajevima,
t. j. primerice onda, ako se utroSio sav
materijal, koji je bio izrucen u automatske
vage ili t. sl.

Patentni zahtevi:

1. Naprava za transportovanje delimi¢nih
koli¢ina materijala, naznacena time, S$to
ima beskrajni stalno se cbréu¢. pogonski
organ (1), koji je klizno i povlatno vezan
sa viSe, za primanje i izdavanje delimi¢nih
kclicina pogodnih sudova (7, 7a, 7b—7l),
Sto su pri umetanju zapreke (9, 17) u puta-
nju kretanja sudova ovi spreceni da ih obr-
¢uci se pogonski organ povuce i Sto posle
uklanjanja ove zapreke pogonski crgan po-
vladi cve sudove.

2. Naprava prema zahtevu I, naznzcena
time, §to je pogonski organ (1) snabdeven
kliznim i povlate¢im vencem, na kom su
sudovi (7, 7a, 7b—7l) zaveSeni pomocu
spojnih sredstava (8), koja obuhvataju
venac.

3. Naprava prema zahtevu 1 i 2, nazna-
¢ena time, $to pogonski crgzn (1) ima ob-
lik tocka, &iji venac je tako izveden, da isti
trljanjem uzima scbom sudove na kruznoj
putanji. '

4, Naprava prema zahtevu 1, naznalena
time, $to su na mestima (R1, R2) transport-
ne putanje, na kcjima se vrsi punjenje i
praznjenje sudova (7, 7a, 7b—71) predvide-
ne zapreke (9, 17), pomicljivo raspcredeni
poprecno na smer kretanja sudova i $to oni
zajedno dejstvuju s2 na sudovim: raspore-
denim osloncima (10).

5. Naprava prema zahtevu 1, naznalena



time, Sto su u podruéju mesta za punjenje
i praznjenje (R1, R2) 'predvideni kontrolni
uredsji (21, 22), kojii u zavisnosti od broja
na mestu praznjenja i punjenja prikupljaju-
¢ih se praznih odn. punih’' sudova, 'izdej-
stvujii ukljuivanje i iskljuivanje na tim
mestiina radec¢ih uredaja‘(na pr. automat-
ske vage, maSine za pakovanje i t. sl.).

6. Naprava prema zahtevu 5, naznacena
time, $to su kontrelni uredaji (21, 22) snab-
deveni sa popreno na smer kretanja su-
dova pomerljivo rasporedenim ' orgZnima

sa dirkom (21, 22), koji krmaneci dejstvu-
ju zajedno sa delovima sudova na pr. sa o-
sloncima (10) sudova.

7. Napravg po patentnom zahtevu 5, na-
znacena time, da su dirke (21, 22) kontrol-
ne naprave tako rasporedene, da iste duz
transportne putanje mogu bitj zaustavlje-
ne na ma kojem proizvoljnom mestu, na pr.
usled izvrtanja csnovne ploée (31) zajedno
sa na njoj pri¢vrSéenim dirkama’ (21, 22).
ko cepa 5.
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