KRALJEVINA SRBA, HRVATA I SLOVENACA

UDPERAVA ZAZASPITU

KLASA 87

INDUSTRIJSKE

[ZDAN 15. JANUARA 1925

PATENTNI SPIS BROJ 2444,

Dr. Armin Tetetleni, advokat, Budimpesta.

Prenosni organ kod matina sa premenljivim  otporom rada

Prijava od 29. juna 1923.

Poznato je da je kod velikog broja maSina
radilica, naroCito kod macina alatki koje ne
te'u, da organ koji radi, treba da razvija u
Sirokim granicama promenljive sile, a u slu-
Caju da su to maSine alatke sam alat, dru-
gim refima kod ovih maSina je dijagram sile
i puta vrlo nejednak. Ova nejednakost kod
do sada upotrebljenih prenosnika uticala je i
na pokretni organ, i ufinila je Potrebnim ne
samo to, da se pokretni organ dimenzi nira
za maksimalne sile, Nego jo5 i to da se pre
posni odnos bira odgovarajuéi ovoj maksi-
malnoj sili. Ovo pak to znadi, da na delu puta
rada, koji zahteva manje sile, pa ¢ak kod pra-
znog hoda i kontrapoteza rade sa istim ve-
likim prenosom, &to nepovoljno utite na put
rada maSine i iskori$€enje vremena

Da uklone ove nedostatke, probali su ve(
ranije, i to sa umetanjem raznih kinematic-
nih lanaca da konstruiSu takve prenose, koji
izjednactuju promenljive sile kod jednog ili
drugog prenosa rada, n. pr. primenom eks
centra, poluga na lakat, promenljivih poluga
duZine ruke. Ovi ili nisu bili ni u kakvoj
vezi sa dijagramom rada postupka koji se vr-
Sio, i samo su u retkim sludajevima bile pri-
menljive (poluge), ili nisu pruZale sveopste
reSenje, nego na svaki nalin sasvim razlidi-
tu konstrukeiju i bilo je potrebno uvek uzi-
mati maSine drugog i drugog tipa.

U smislu ovoga pronalaska sada upotreb
ljavamo kao prenosni organ, takve krive po-
vriine, Ciji oblik konstruisemo direktno iz di
jagrama puta Kae ovako kriva povrSina moZe

Vazi od 1. decembra 1923,

da sluZi u smislu jednoga naina izvodjenja
pronalaska, sa pokretaCkim Clanom spojena
Kriva ploca i sa alatom spojeni valjak, kao i
kinematiCka promena (iskretanje, prevrtanje)
ovoga, kod koje je valjak spojen sa pokretac-
kim ¢lanom, a kriva povrSine sa alatom, na-
posletku moZemo za oba upotrebiti krive po-
vr3ine, koje se jedna na drugoj kotrljaju

Predmet pronalaska prikazujemo na prilo-
Zenim crteZima.

Sl. 1 prestavlja proizvoljni diagram sile i
puta.

Sl. 2 prestavlja integralnu krivu dijagrama
sile i puta.

Sl.. A, prestavlja konstrkUciju krive ploge iz
rornjega

Sl 4. prestavlja maSinu za buSenje snab-
devenu prenosnim organom, koji je kriva
ploca.

Na sl 5 se naposletku vidi takav oblik iz
vodjenja, kod koga su krive plofe spojene
kako sa pokretackim ¢lanom, takii sa alatom.

Slika 3 pokazuje takav pokretacki organ
sa krivom plo¢om, kod koga u pravcu strele
-X- se obrCuc¢a kriva ploCa pokrece pomoCu
valjka 2- u vodjici -8- pokretni alat -4-, npr.
malj za buSenje ili tom sli¢no

Neka je u slici 1 prestavijena kriva, dija-
gram sile i puta, gde je 5 osovina puta a P
osovila sile. Prvo konstruisemo integralnu
krivu, krivu rada, Sto se najbolje radi kakvim
poznatim grafickim postupkom Zatim Prema
ovoj integralnoj krivoj moZemo da Lonstru-
iSemo prenosnu krivu za izjednaCen,e prema
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pronalasku, kads protenimo osovine integral
ne kfive, t» ulinimo da je apscisa ordinata
i obrnuto. Da bi iz ovoga dobili oblifje kao
Sto je sl. 3, ne treba nista drugo da ucinimo,
do da pri konstrukeiji krive Plote opSte po-
znatim nafinom prenesemo ovaj diagram iz
pravouglog koordinatnog sistema, u polarn’,
to se n pr. moZe tako uiniti da uzevsi luk
a' odgovarajuéi napredovaniu alata i luk b’
odgovaraju€i napredovanju alata u nazad, luk
a® i visinu krive a podelimo na isti broj de-
lova. Ako sad uzmemo najunutra$njiji poloZaJ
valjka m- i od toga polo7aja raCunajuCi pre-
nesemo ordinate si, s, i t d. u pravcu zra-
kova, u odgovarajucoj srazmeri. onda su one
na nacrtu obeleZene sa sll. szl. u dobi-
venlm tatkama, kad povutemo krugove valj-
ka. onda krivina koju stvaraiu unutraSnje tac-
ke, daju krivinu krive plote, kod koje je. da
se na jednostavniji nadin izrazimo kriva puta
pokrefalkog Clana funkcija Puta alata, a kri-
va sile i puta -alata je proporcionalna sa or
dinatom integralne krive puta. Da je u ovo]
definiciji kriva puta pokretatkog Clana neza-
visna promenljiva, Sto je promene osovine
krace izraZavanje, Sto je i dopuSteno, jer je
odnos (veza) u slufaju samo pozitivnog ili
samo negativnog dijagrama sila zbog meha-
nifkih uzroka uvek uzajamno istosmislen (isto-
va znaka).

Ako bi dijagram rada imao odeljke za dve
vrste predznakova, izravnanje vrSimo zasebno
na pozitivnim, a zasebno na negativnim odjelj-
cima.

Gote smo spomenuli ovaj natin konstruk-
cije kao najjednostavniji, razume s€ da ‘prona-
lazak ne zavisi od primenjenog nacina .kon-
strukcije. jer svaki nalin konstrukeije adgo-
vara, samo kad gornju definiciju zadovoljuva,

Sl 4. pokszuja izvodjenje krive ploCe, pre-
ma.pronalaskuy, i to, jedan nalin primene, kod
ru¢nih maBina za bugenje lima

Kriva  ploca -9- snabdevena polugom 8-,
pomo¢u valjka -10- pokreCe alatni nosa¢ -11-
r kome je alat -13. . koji radi ‘zajedno sa

matricom 12. Deo -9a- krive plofe -9- izve
den je na gore izveden nain, dok produZetak
.9b- sluZi za to, d1 ‘raca alat u prvobitni
poloZaj, bez oPruge ili drugog kakvog posred-
nika, kad je do%ao u svoj najniZi poloZaj.

Slika 5. predstavija takav nain izvodjenja,
kod koga se dva valjka kotrljaju jedan preko
drugoga. -20 i -21- oznalavaju dva kraka
alata, koje spaja &ep -22-, i koji (kraci) ima-
ju na jednom kraju tisak za ispupCenja -23 .
za zakivanje, za seCenje ili kakav drugimalj,
na drugom pak kraju pomoCu Cepova -24-
prikljuuju krive ploe 26-, snabdevene ruc-
nim polugama -25-, Priblizavanjem rulica 75
ploce -26- kotrljajuéi se jedna po drugoj, kra-
ke alata papolje pritiskuju, naSto se pak kraci
na pretivnoj strani pribliZuju i posao izvrie.
Povrafaj rafica u prvobitnom stanju vr8i opru:
ga -27-. U koliko bi se potrebnim ukazalo,
mo7e se osigurati zajednitki hod plofa kad
se na njihove ivice primene zupCasti segmenti,
koji hvataju Jedan u drugi, ill ma na koji
drugi nacin

PATENTNt ZAHTEVI:

1). Prenosni organ (¢lan) za masine sa
promenljivim otporom rada, kod kojih prenos
vrge krive povrSine, naznaCen takvim obrazo-
vanjem krivih povrgina, da je put krive po-
kretatkog €lana funkeija krive sile I puta ala
ta, a kriva sile i puta je proporcionalna sa or-
dinatom integralne krive puta

2), Prenosni organ prema patentnom zahte-
vu pod 1) naznalen time, da kao krive po-
vriine sluZi par krivih ploca ili par valjaka.

%) “Prenosni organ prema patentnom Zahte
vu Pod 1) naznalen time da kao krive Povr:
%ine sluZe-par krivih Ploda, koje se kotrljaju
jedna na drugoj '

4) Prenosni organ sa okretlijvom  krivom
ploom Prema- Patentnom zahtevu pod 2 ma-
znaten time, da je za izdizanje alata u PoCet-
ni poloZaj PomoCu krive plofe snabdeven, sa
kukastim produZetkom koji radi u saglasnosti
sa valjkom (t. j. jednovremeno .
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