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Pronalazak se odnosi na uredaj za pro-
menu -samoindukcije kakvoga kalema i
sluZi naregito za podeSavanje visokofre-
kventnih ‘kola, u kojima se kalem i kakvo
elektritno sprovodljivo telo krefu jedan

. prema drugom.
' Za. podeSavanje spreznih selekcionih
kola, koja trgba da se mogu podeSavati
: preko marotito- velike frekventne oblasti,
2 L e ‘televizione prijemnike sa pode-
- Savajucom oblasti od 40 do 90 megaherca
- upotrebljuju se .sistemi sa stalnom kapa-
citivnom’ reaktancom i podeSavaju¢om in-
duktivitetnom-jedinicom, posto takvi ra-
~'sporedi imaju najvecu mogucu ravnomer-
nast rezonantne” snage na celokupnoj po-
: de-:avaumm oblasti i bolje su podesni za
prenosenje. kakvog” \1r0k0g trekventneg
opsega.

Poznati uI'EdEljl za - promenu samaoifl-
o d"ukcne kakvog kalema se daju razlikovati

prenia dva glavna tipa: . f 2
e T |8 Ureday koji se sastoje iz kakvog
‘ kalema i kakvog podredenog‘ zaklona koji -

se moze podesavatl

2. Variometarske. I\OHthUkCIJe,t j. dva

‘kaléma koji se mogu-podeSavati jedan pre-
" ma drugome- o
Y ‘“Do sada upotrebljene Jedmlce za pode-
Vanjgainduktiviteta prvog tipa dopusta;u
veéfhbm .$amo pr1]1én0 neznatnu varija-
'“"’:-mduktlwteta i~ imaju Kkonstruktivne
gode, koje su veoma oteZavale udobno
_ njihove podesava;uce oblasti i
upetrebu ovih jedinica za viSe mehanitki
* vezanih kola koja treba da se podeSavaju.
Jedinice- Za.; Podeﬁavanje mduktmteta dru-

-

-

gog tipa pokazuju isto tako znatne ne-
zgode, koje su uslovljene njihovim kon-
struktivnim izvodenjem. One imaju ili spi-
ralne veze sa pokretnim delom jedinice ili
klizne kontakte izmedu pokretnog dela i
odgovarajuéih priklju¢nika. Usled spiral-
nih veza dobija jedinica za “podeSavanje
dopun:ku rpromenlyvu i neodredene ra-
sipne induktivitete i kapacitete. Kontaktni
otpor kakvog kliznog kontakta je isto ta-
KO j%d.na nEodrediva veli¢ina i osim toga
obrazuje izvor Suma.

Pronalasku je sad cilj da ostvari jednu
znatno poboljSanu induktivitetnu gedmlcu
koja - se mozZe podeSavati, -'kOja se ‘moze
bez teskoca sa jednom ili vise daljih pot-
puno- isto promenljivih induktivitetnih jer
dinica koje se mogu podeSavati sjediniti u
“jedan zajednicki podeSavajuci mehanizam,
i koja preko veoma velike frekventne va-
rijacione oblasti ima ravnomernu spreznu

- impedancu. Konstrukcija ove podesavajuce

iedinice treba osim toga da ne sadrZi .ni
klizne kontakte, ni spiralne veze.

U ovom se cilju upotrebljuje uredaj iz
jedne stalne kapacitivne-reaktance kakvog
kalema i kakvog . pokretnog sprovodlji-
vog zaklona, kod kojeg se zaklon po pro-
nalasku moie obrtati oko jedne ose koja
se nalazi izvan kalema i moZe se po na-
Cinu, teleskopa u praktitno malom rastoja-~
nju navlatiti preko kalema. Zaklon je
montiran_na kakvoj poluzi i moZe dakle
izvoditi luéno kretanje,’Osa poluge je ve-
zana ‘sa Kakvim - orga;f’om za upravljanje.
Da bi se pestiglo izvesno minimalno rasto-
|an3e 1zmed-u ,gpo !uku pokretnog zaklona
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i kalema, to se ili unutraSnja povrsina za-
klona ili povrSina kalema izvodi zao$treno
u vrh i to prvenstveno konusno zaoS$treno.
Jedna preko druge prehvatajuce povrSine
unutrasnje strane zaklona i spoljne strane
kalema mogu biti razli¢itog oblika, no
ipak kod najuZeg spreznog poloZaja treba
rastojanje povrSina jedne od druge da bar
na jednom kraju kalema bude minimalno.
Uredaj po pronalasku je snabdeven napra-
vama, kao n. pr. osloncima i zavrtnima
za podeSavanje, usled Cega je moguce, da
se minimalni induktivitet menja, a da se
pri tome ne uti¢e znatno na maksimalni
induktivitet.

Vazan deo pronalaska obrazuje osim
toga upotreba kakvog u kalemu postav-
lienog magnetnog jezgra, koje znatno po-
vecava maksimalni induktivitet jedinice,
ne uticuéi znatno na njen minimalni induk-
tivitet, koji postoji pri stalnom spregu za-
klona sa kalemom.

Ako je vise takvih induktiviteta podre-
deno kolima koja se mogu podeSavati sa
jednim dugmetom za rukovanje, moZe ma-
gnetno jezgro biti izvedeno tako, da se
moze podesavati, da bi se omogucdilo ude-
Savanje kola koja se mogu podeSavati na
niskom frekventnom kraju, dok se s dru-
ge strane udeSavanje na visokofrekven-
tnom kraju — bez uticanja na maksimalni
induktivitet — moZe preduzimati pomocu
napred pomenutih podeSavajucih zavrt-
njeva.

Na sl. 1 je pokazan jedan superhete-
rodin-prijemnik, u kojem postoji viSe po-
defavajuéih sistema, koji su konstruisani
po ovom pronalasku. Ma da je pokazani
prijemnik narodito podesan za upotrebu
kod prijema zvuéno modulisanih nosecih
talasa, jasno je, da on moZe biti upotreb-
ljen i za prijem modulisanih nosedih ta-
lasa televizionih znakova po promeni od-
govaraju¢ih elemenata. Prijemnik sadrzi
ulazne priklju¢nike 10, koji su preko trans-
formatora 11 spregnuti sa antenskim Kko-
lom 12. Na slici je pokazana jedna dvo-
struka antena, koja je narocCito podesna
za prijem Sirokog visokofrekventnog op-
sega. Ulazni prikljucnici 10 su pomocu in-
duktivitetnog elementa 13 spregnuti sa
krajem visokog potencijala jednog induk-
tivitetnog elementa, koji leZi u ulaznom
kolu 14 koje se moze podeSavati; ovo je
kolo vezano sa ulaznim elektrodama za-
klonjene pentodne cevi 15. Na izlazne e-
lektrode ove cevi je prikljueno kolo ka-
kvog modulatora ili frekventnog pretva-
rata 16 sa filtrujuéim sistemom 17 koji se
moZe podeSavati. Sa ulaznim kolom mo-
dulatora 16 je preko kondenzatora 18 i

18" spregnuto i izlazno kolo kakvog mest-
nog oscilatora. Ovaj oscilator sadrzi jednu
zaklonjenu pentodnu cev 20, ¢ije su ulazna
i izlazna elektroda spregnute sa kolom 21
koje se moZe podefavati. Kao §to ¢e nize
iscrpnije biti opisano, podeSavanje rezo-
nantne frekvence kola 21 preko Zzeljene
podeSavajuce oblasti se preduzima jedino
promenom induktiviteta kola. Da bi se
sprecio Stetan uticaj promene induktivi-
teta za glavno podeSavanje na veli¢inu po-
vratnog sprega u cevi 20, u kolo 21 je
umeSten stalan induktivitetni elemenat 22,
koji je spregnut sa ulaznim elektrodama
cevi pomocu jednog kola, koje sadrzi in-
duktivitetni elemenat 23 i reSetkin odvo-
dni otpor 24 sa paralelno vezanim konden-
zatorom 25. Kao 5to je u jo$ nedodelje-
noj amerikanskoj prijavi od Johna F. Far-
ringtona reg. 119, tafnije navedeno, ovaj
uredaj oscilatorskog kola obezbeduje do-
voljan izlazni napon za sva podefavanja
elementa glavnog induktiviteta ma celo-
kupnoj podeSavajucoj oblasti.

Na modulator se prikljuuju jedno za
drugim: medufrekventni pojacivac 26, de-
tektor 27 i niskofrekventni pojaciva¢ 28
sa zvulnikom 29. Sva visokofrekventna
kola zajedno sa oscilatorom su potpuno
zaklonjena, kao $to je to naznaceno crta-
sto tactkastim linijama 30. Radni naponi
podesne vrednosti se zaklanjajuéim resSet-
kama i anodama cevi dovode od priklju-
¢nika +B preko otpora sa opadanjem na-
pona. PodeSavajuce jedinice razli¢itih kola
14, 17 1 21 se za podeSavanje jednim du-
gmetom medusobno vezuju, kao Sto je to
pokazano crtastom linijom U. Za automat-
sko upravljanje pojafanja se preko veze
31 dovodi prednapon od detektora 27, koji
je promenljiv sa noseéom amplitudom si-
gnala i koji se stavlja na ulazne elektrode
cevi 15 i jedne ili viSe cevi medufrekvent-
nog pojacivaca 26, da bi se izlazna ampli-
tuda odrzavala konstantnom za izvesnu Si-
roku oblast ulazne amplitude.

Kao $to je gore izlozeno, da bi se ka-
kav prijemnik gornjih tipova podeSavao
preko narotlito Siroke frekventne oblasti
bez znatnih gubitaka na rezonantnoj snazi
na najvec¢em delu ove oblasti, potrebno
je da se upotrebe promenljive induktivi-
tetne jedinice kao elementi za podesavanje
razlititih kola prijemnika koja se mogu
pode¥avati. Tome odgovarajuéi sadrze ko-
la 14, 17 i 21 koja se mogu podesavati
stalne kapacitete 32, 33 i 34, sa kojima
svagda leze paralelno induktiviteti u vidu
podeSavaju¢ih jedinica 35, 36 i 37. Narav-
no se zeli, da se sa podesSavaju¢im induk-
tivitetom svakoga od ovih sistema para-

lelno dejstvujuéi kapacitet odrzava Sto je



moguée manjim, da bi se dobila Sto je
moguce vecéa spreina impedanca u svima
delovima radne oblasti. Stoga u gore opi-
sanom uredaju postoje samo kapaciteti
cevi, sprovodnicki rasopni kapaciteti i ma-
li kondenzatori za izravnanje, koji se na-
laze leze¢i medusobno paralelno i zajedno
na red sa blokkondenzatorima 38, 39 i 40
u odgovarajuéim kolima. Cevi 15 i 20 ima-
ju veoma mali sopstveni kapacitet, tako,
da je u svakom od nabrojanih kola uku-
pan sa podefavaju¢im induktivitetom pa-
ralelno leZe¢i aktivni kapacitet veoma ni-
zak, i to ima priblizno veli¢inu od 10 cm.
Otpori za opterecenje, koji su vezani pre-
ko podeSenih kola 14 i 17, imaju prven-
stveno vrednosti otpora, koje su u srav-
njenju sa spreznim impedancama kola ni-
ske, tako, da usled upotrebe promenljivih
induktiviteta karakteristike ucinka i selek-
tiviteta kola ostaju priblizno jednolike
preko cele oblasti podeSavanja.

Na sl. 2 je pokazan mehanicki uredaj
i veza podesavajuc¢ih jedinica 35, 36 i 37.
Svaka od jedinica ima po jedan kalem 41,
koji je montiran na jednom kraju kalem-
skog tela 42 koje se sastoji iz izolujuceg
materijala. Drugi je kraj kalemskog tela
¢vrsto vezan sa okvirnim delom 43, koji
moze predstavljati jedan zid zaklanjajuceg
suda.

Da bi se induktivitetna vrednost sva-
kog od namotaja 41 menjala, predvideni
su magnetni zakloni 44 iz dobro sprovod-
ljivog materijala, n. pr. aluminiuma, me-
singa ili bakra, koji se mogu kretati do
preko namotaja 41, i to pomocu osovine
46, koja je postavljena obrtno u drzadi-
ma 47; zakloni 44 se utvrduju na osovini
46 pomocu poluge 48 i pomerljivih tela
45, Drzadi 47 su prvenstveno kruto mon-
tirani na telu 43, da bi se ostvarila jedin-
stvena struktura. Na sl. 2'su zakloni u nji-
hovim poloZajima za maksimalni indukti-
vitet pokazani celo izvulenim linijama a
crtastim linijama. u’ njihovim poloZajima
za minimalni induktivitet. *

Na sl. 2 pokazane tri jedinice su iste
konstrukcije; mjihovi su detalji pokazani
na sl. 3, Na sl. 3 je pokazano, da je Kraj
kalemskog tela 42, koji obrazuje kalupni
deo kalema 41, snabdeven jednim otvo-
rom, u kojem se nalazi magnetno jezgro
50. Kraj otvora je zatvoren Cepom 51, da
bi se jezgro 50 drZalo u udubljenju. Kraje-
vi kalema 41 vode ka prikljuénicima 52 i
53. Poluga 48 je vezana sa telom 45 pomo-
Cu zavrtnjeva 54 i ima otvore veleg pre-
tnika no zavrtanjska vretena, da bi bilo
moguce podeSavanje zaklona 44 radijalno
i aksijalno u odnosu na osovinu 46 i da bi
se time mogao regulisati polozaj zaklona

u odnosu prema kalemu. Trece se podeSa-
vanje vrsi pomoc¢u popuStanja zavrtnjeva
55, usled fega se tela 45 mogu obrtati na
osovini 46 i time je moguca i promena mi-
nimalnog induktiviteta koji se moZe pode-
Savati. Dalje moze magnetno jezgro 350,
koje je pomocu zavrtnja 50a uSrafljeno u
medusloj 50b, biti aksijalno pomerano. U-
sled pomeranja jezgra 50 se daje povedati
maksimalni induktivitet jedinice, a da se
njegov minimalni induktivitet znatno ne
promeni, tako, da se dakle oblast varija-
cije induktiviteta uvecava. Ova razli¢ita
podesSavanja su vaZna, ako su dve ili viSe
jedinica sloZene ujedno za rukovanje jed-
nim dugmetom, da bi se preduzelo korek-
tno ogranicenje frekvence pojedinih siste-
ma koji se mogu podeSavati, kao na pri-
mer kola 14, 17 i 21, u vezivanju iz sl. 1,
Ispad 57 na kraju kalemnog drzada 42 slu-
Zi kao oslonac za uZi deo unutra$nje po-
vriine zaklona, da bi se poloZaj zaklona
prema kalemu tacno ograni¢io. Kraj viso-
kog potencijala kalema je prvenstveno ta-
ko izveden, da ima najvee rastojanje od
zaklona u poloZaju maksimalnog sprega,
¢ime se smanjuje aktivni kapacitet izmedu
zaklona i namotaja i njegova varijacija pri
kretanju zaklona.

Vec su objasnjene koristi induktivitetne
jedinice koja se moZe podeSavati, i u ko-
joj postoji tesno prilagodavanje izmedu
kakvog zaklona i kakvog kalema bez ika-
kvog primetnog trenja izmedu njih. U
gore opisanoj jedinici se ovi uslovi ispu-
njuju podesnim prilagodavanjem oblika u-
nutradnje povrSine zaklona 44 obliku po-
dredenog kalema 41 veli¢inom polupre&ni-
ka d lufne putanje opisane srediStem za-
klona 44, kad se ovaj krefe u odnosu na
kalem 41, i poloZajem osovine 46. Na primer
se u na sl.3 pokazanom uredaju maksimalno
sprezanje izmedu zaklona i kalema pri pot-
puno preko kalema navufenom zaklonu
bez ikakvog primetnog trenja izmedu ovih
elemenata za vreme svakog dela relativnog
kretanja izmedu njih postize podeSava-
niem osovine 46 u ravni upravnoj na osu
kalema 41 i prolaZzenjem kroz njegovu sre-
dinu poduznog preseka i time $to se polu-
pretnik d lu€ne putanje bira pribliZzno Ce-
tiri puta veéim od pre¢nika kalema 41. No
ipak meduprostor izmedu kalema 41 i za-
klona ne treba da bude smanjen na tako
malu vrednost, da kapacitet izmedu kale-
ma i zaklona znatno poveéa ukupan kapa-
citet kola, ¢iji je induktivitetna jedinica
jedan deo.

Za regulisanje konstantne frekventne
diference izmedu oscilatorskog kola i vi-
sokofrekventnog pojatavajuceg kola se u
pokazanom wuredaju (sl. 1) upotrebljuje



induktivitet 22, koji se u ovom cilju moze
pomerati u dovoljno velikoj meri.

Na sl. 4 je pokazan uredaj iz sl. 3
Sematitki. MoZe biti pokazano, da je naj-
manji proizvodeéi ugao X konusne unu-
traSnje povrsine 56, koji se joS moZe upo-
trebiti, a da se ne javi dodir izmedu Kka-
lema i zaklona za vreme ma kojeg dela
kretanja, odreden tangentom na gornjem
desnom c¢oSku kalema prema luku c, koji
kao srediSte o ima sredinu obrtne ose za-
klona, €iji je srednji poluprecnik oznalen
sa r. Proizvodeéi ugao x je jednak uglu
y izmedu polupre¢nika, koji prolazi Kkroz
sredinu poduZnog preseka kalema i polu-
pretnika e, koji se pruza od gornjeg de-
snog ¢oSka kalema. Ako se nekolika iste-
zanja oblika preko kraja kalema zanemare
i ako se pretpostavi, da se obrtna osa za-

Visokofrekventna podeSavajuca
medjufrekvenca
kondezatori 38, 39 i 40

klona nalazi u ravni upravnoj na osu ka-
lema i da prolazi kroz njegovu sredinu
poduZnog preseka, moZe ovaj ugao biti o-
dreden jednadinom:

b
X=y=arc tgr— Py

+

pri femu je a polupreénik kalema a
b = polovina duZine kalema.

Jasno je, da vezivanje i podeSavajuca
jedinica za izvesnu naroditu primenu mo-
gu biti menjani, i da mogu biti ucinjene
izvesne izmene u odnosu na gore nave-
dene odnose. Sleded¢i navodi veli¢ina za ko-
la 14, 17 i 21 koja se mogu podeSavati iz
sl. 11 nasl 2,314 pokazane podeSava-
juce jedinice ovih kola su dati samo kao
primer.

oblast

— 42-84 megaherca,
— 16
— 002

megaherca,
mikrofarada svaki,

ukupan paralelno vezani kapacitet

svakog od kola 14 i 17

— 10 mikro-mikrofarada,

ukupan paralelno vezani kapacitet kola21 — 7 - pe

namotaji 41

Induktivitetni elemenat 22

_ Induktivitetni elemanat 23

r
b
a
X

U radu primarno magnetno polje, koje
se proizvodi strujom u kalemu 41, pro-
tizrokuje vrtloZne struje u zaklonu 44; ove
struje proizvode drugo magnetno polje.
Ovo se drugo magnetno polje nalazi u su-
protnoj fazi u odnosu. prema prvome polju
i stoga redukuje induktivitet kalema. Pro-

— svakih 7 dvostrukih zavojaka
br. 26 DSC u bifilarnom poje-
dina¢nom sloju, tesno namotano
na kakvom cilindriénom obliku
sa 12 mm preéniku preko pul-
verizovanog magnetnog jezgra.
Maksimum-induktiviteta 1.4 mi-
krohenria.

16 zavojaka br. 26 DSC u po-
jedinaénom sloju, tesno namo-
tano na 12,7 mm u preéniku Stap
iz bakelita, Induktivitet 3.8 mi-
krohenria.

2 3/4 zavojka br, 26 DSC u
pojedinaénom - sloju, tesno na-
motano na isti Stap iz bakelita,
kao i induktivitetni elemenat 22;
susedni krajevi niskog poten-
cijala dva elementa imaju ra-
stojanje od jednog zavojka.

— 42 mm

— 48 m

— 6,0 mm

—5.7°

menom relativnog polozaja zaklona prema
kalemu se menja relativna jafina oba ma-
;ﬂletna polja i time i induktivitet kalema

Znacaj upotrebe magnetnog jezgra u
ovom uredaju leZi u tome, Sto se u cilju
prilagodavanja na druga podesavajuca Ko-



la moZe aksijalnim podeSavanjem jezgra
50 biti podeSavan maksimalni induktivitet
jedinice, a da se ne utie znatno (prime-
tno) na minimalni induktivitet jedinice. O-
sim toga se uvodenjem magnetnog jezgra
znatno povecava odnos maksimalnog pre-
ma minimalnom induktivitetu, pri ¢emu se
minimalni induktivitet samo neznatno po-
vecava,

Ma da je pronalazak opisan u odnosu
na narociti na sl. 2 i 3 pokazani oblik po-
deSavajuce jedinice, jasno je, da se mogu
preduzimati razli¢ite promene oblika, da
bi se postigle gore izloZene Zeljene o0so-
bine. Stoga je na sl. 5 pokazana jedna mo-
difikacija razli¢itih elemenata, koji se sa-
drze U jedinicitdzesl. 3, &ija razlika®leZi
poglavito u obliku kalema 41. Kalem iz sl.
5 je jednoslojan i konusnog oblika, da bi
se podudarao sa konusnom unutra$njom
povrsinom zaklona 44. Kod ove konstruk-
cije je jezgro 50 isto tako konusno, a ka-
lemsko telo 42 je podeljeno, i to je snab-
deveno kapom 42a, koja je postavljena
na glavnom delu i drzi jezgro 50 u nje-
govom polozaju. Kod ovog narotlitog iz-
vodenja kalema i unutraSnje povrsine za-
klona moZe biti odrzan veoma tesan spreg
izmedu obojih, tako, da nastaje narotito
brza varijacija induktiviteta kalema za vre-
me relativhog kretanja izmedu dva ele-
menta, a pre svega za vreme dela Kreta-
nja, kad je sprezanje pribli’no ‘maksimal-
no. Oblik iz sl. 5 je naroc¢ito podesan za
upotrebe, kod kojih se kalem i zaklon kre-
¢u pravolinijski i aksijalno jedan u odno-
su na drugi; ali on moZe biti upotrebljen
i u slucajevima, kad je zaklon kao kod
uredaja iz sl. 3 ugaono pokretan, kad se
predvidja malo rastojanje izmedju konus-
nog kalema i zaklona ili kad se proizvode-
¢i ugao x konusnog zaklona menja odgo-
varajuéi cilju. Usled narotito tesnog spre-
ga izmedu zaklona i kalema minimal-
ni induktivitet postaje znatno manji no
kod uredaja iz sl. 3. a da se pri tome ne
smanji maksimalni induktivitet; oblast po-
deSavanja sistema postaje dakle veéa,

_ Nasl. 6 je pokazana jedna druga modi-
fikacija izvodenja iz sl. 3, u kojoj kalem
41 ima konusnu povriinu i radi zajedno sa
zaklonom 44, koji ima cilindri¢nu unutra-
siju povrSinu, Kod ove konstrukcije je
kalemsko telo 42 isto tako snabdeveno ka-
kwmvo‘sloncem 57, koji se moze aksijalno
podeSavati pomocéu zavrtnja 58 i ograni-
Cava kretanje zaklona u pravcu ka poloZa-
ju maksimalnog sprega. Ovai uredaj do-
pusSta -podeéqvg-nje minimalnog induktivite-
ta podeSavajuce jedinice, a da se ne utice
znatno na njegov maksimalni induktivitet
i sluz isto tako za prilagodavanje fre-

kventnog toka ove induktivitetne jedinice
frekventnom toku drugih promenljivih in-
duktiviteta, koji treba da budu upravljani
kakvim zajedni¢kim pogonskim mehaniz-
mom.

Svaki opisani oblik izvodenja moZe
se izmeniti u pogledu ranijih pojedinosti.
Tako moZe biti n. pr. od prednosti kod
rasporeda prema Fig. 5, da su suprotno le-
Zec¢e povriine obeju delova, koji sadejstvu-
ju, koniéno izvedene, da se konusnim po-
vr§inama unutraleZeéeg i spoljalezeceg de-
la daju nejednaki nagibni uglovi.

Patentni zahtevi:

1. Uredaj za promenu samoindukcije
kakvog kalema, prvenstveno za pode3ava-
nje kakvog oscilacionog kola u kakvom
vezivanju za prenoSenje visokofrekvent-
nih oscilacija, kod kojeg se kakvo elektri-
tno sprovodljivo telo i kalem relativno
kre¢u jedno prema drugom, naznalen ti-
me, 0 su predvidena sredstva, da se ka-
iem i sprovodljivo telo kao cevasti delovi
kakvo ; teleskopa navlale odnosno uvlate
ledan u drugi pri kretanju jedan prema
drugon, pri €emu se kretanje izvodi odgo-
varajuéi po kakvom luku oko izvan kale-
ma nalazete se ose i oblici jedan prema
drugom nalazeéih se povrSinskih delova
kalema i zaklona su s obzirom na poloZa-
jem ose odredenu Krivinu luka kretanja
tako su izabrani, da jedan preko drugog
navlaceni odnosno jedan u drugi uvlaceni
delovi bar na jednom kraju kalema imaju
Sto je moguce manje rastojanje jedan od
drugoga.

2. Uredaj po zahtevu 1, naznalen time,
Sto: je bar jedna od medunarodno naspra-
mno lezeé¢ih povrsina izvedena konusno.

3. Uredaj po zahtevu 1 i 2, naznalen
time, Sto je konusnost bar jedne od me-
dusobno naspramno lezeéih povrsina s ob-
zirom na oblik druge povrsine i na polo-
Zaj ose (osovine) tako odmerena, da se ka-
lem i sprovodljivo telo ne dodirujudéi. se
mogu dovesti u polozaj koji odgovara
najjatem uzajamnom sprezanju,

4. Uredaj po jednom ma kojem od za-
hteva 1 do 3 naznaten time, §to su povr-
Sine koje se nalaze medusobno naspramno
od oba zajedno dejstvujuca dela, t. j. ka-
lema i sprovodljivog tela izvedene konus-
no.

5. Uredaj po zahtevu 4, naznaten time,
§to su konusne povr§ine unutra leZeceg i
spolja leze¢eg dela medusobno u glavnom
kongruentne, tako, da u polozaju, koji od-
govara najuZzem (najte$njem) medusobnom
sprezanju, unutra$nji deo tatno ispunjava
spoljni deo.



5. Uredaj po jednom ma kojem od za-
hteva 1 do 3 naznacen time, $to je kalem
postavljen nepomi¢no, dok je sprovodljivo
telo u vidu zaklona koji prehvata preko
kalema utvrdeno na kakvom kraku (48)
koji se moZe obrtati preko pomenute o-
sovine (46).

7. Uredaj po jednom ma kojem od
zahteva 1 do 3 i 6, naznaden time, §to je
unutrasnja povrsina zaklona izvedena ko-
nusno, dok je spoljnja povrsina kalema iz-
vedena cilindri¢no. 3

8. Uredaj po zahtevu 1 ili jednom od
zahteva 2 do 7, naznacen time, $to je spro-
vodljivo telo, odnosno zaklon, postavljen
prema kalemu pokretno izmedu dva grani-
¢na polozaja, pri Cemu se grani¢ni poloZaj
koji odgovara najteSnjem sprezanju odre-
duje pomocu dva zajedno dejstvujuca o-
slonca, od kojih je jédan vezan cCvrsto sa
kalemom, a drugi ¢vrsto sa zaklonom,

9. Uredaj po zahtevu 7 ili 8, naznacen
time, $to se Cista Supljina zaklona poveca-
va u pravcu, u kojem se on radi uvecanja
svoga sprezanja sa kalemom navlaci preko
ovoga.

10. Uredaj po zahtevu 4, naznacen ti-
me, $to konusne povriine unutra leZeceg i
spolja leZeteg dela imaju nejednake nagib-
ne uglove.

11. Uredaj po jednom ma kojem od za-
hteva 1 do 3, 7 i 9, pri Cemu je duZina ka-
lema jednaka 2b, njegov spoljnji preénik
jednak 2a i poluprecnik luka kretanja cd
ose simetrije kretanog tela do srediSta kri-
vine lutnog dela je izabran jednakim r,
naznafen time, $to je ugao izmedu sime-
trijske ose i proizvodilje, koja obrtanjem
oko ose simetrije proizvodi konusnu po-
vriinu, prvenstveno jednak, ali! u svakom

Siib
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12. Uredaj po zahtevu 1 i 8, naznalen
time, Sto se oslonci obrazuju podudaraju-
¢im se rezanim povrSinama koje su izve-
dene na cilindriénim odnosno konusnim
povrS§inama i ogranitavaju odgovarajuce
delove.

13. Uredaj po zahtevu 8 ili 12, naznaCen
time, 5to se bar jedan od oslonaca za utvr-
divanje granitnog poloZaja odgovarajuci
najjatem sprezanju izmedu kalema i za-
kiona, t. j. za ude$avanje na najmanju sa-
moindukciju kalema moZe tako podesiti,
da se time moZe podesiti najmanja vred-
nost samoindukcije, ne menjajuéi znatno
njenu najvecu vrednost.

14. Uredaj po zahtevu 1 ili po jednom
od zahteva 2 do 13, naznaden time, §to se
takvim podeSavaju¢im organom jednovre-
meno dva ili viSe kalema kretanjem odgo-

slucaju nije manji od arc tg

varajucih sprovodljivih tela uti¢u u njiho-
voj samoindukciji, pri ¢emu su sprovod-
ljiva tela odnosno zakloni prvenstveno iu-
tvrdeni na kracima koji su vezani sa ka-
kvom zajednickom obrtnom osom.

15. Uredaj po zahtevu 14, naznalen ti-
me, Sto su za svaki pojedini kalem i odgo-
varajuci zaklon predvidena narodita sred-
stva za udeSavanje minimalnog induktivi-
teta, prvenstveno u obliku oslonaca koji
se mogu podeSavati i koji ogranicavaju
relativno kretanje zaklona u odnosu pre-
ma kalemu koje smanjuje induktivitet.

16. Uredaj za promenu samoindukcije
kakvog kalema, prvenstveno za podeSava-
nje kakvog oscilacionog kola u kakvom
vezivanju za prenosenje visokofrekventnih
oscilacija, naznalen time, Sto se kakvo e-
lektricno sprovodljivo telo i kalem mogu
relativno jedno u odnosu prema drugome
kretati u cilju promene sprezanja izmedu
kalema i sprovodljivog tela i S§to je kalem
snabdeven kakvim magnetnim telom, koje
svojim prisustvom uvecava maksimalni in-
duktivitet, ne uti¢uéi u odgovaraju¢oj me-
ri minimalni induktivitet.

17. Uredaj po zahtevu 16, naznalen ti-
me, Sto sprovodljivo telo obulivata kalem
kao zaklon i poloZaju kalema i zaklona
koji odgovara najmanjem induktivitetu,
dok je magnetno telo kao jezgro postav-
ljeno u kalemu.

18. Uredaj po zahtevu 16 ili 17, nazna-
¢en time, Sto je magnetno telo postavlje-
no tako, da se moZe podeSavati u svome
poloZaju prema kalemu.

19. Uredaj po zahtevu 16 i 18, nazna-
¢en time, $to se kakvim podeSavajuéim or-
ganom jednovremeno dva ili viSe kalema
relativnim kretanjem prema odgovaraju-
¢im sprovodljivim telima uti®u u njihovoj
samoindukciji, pri temu pojedini kalemi
imaju svaki po jedno magnetno telo a sva-
ko magnetno telo je postavljeno tako, da
se u svom polozaju prema odgovarajucem
kalemu moZe podeSavati nezavisno od ma-
gnetnih tela drugih kalemova, tako, da se
mogu podeSavati maksimalni induktiviteti
pojedinih kalemova.

20. Uredaj po zahtevu 19, naznalen ti-
me, ¥to su za kretanje pojedinih sprovod-
ljivih tela (zaklona), koje smanjuje indu-
ktivitet, u odnosu prema odgovarajuéim
kalemima predvidena ogranitavajuca sred-
stva koja se mogu nezavisno jedno od
drugoga podeSavati, tako, da se mogu po-
defavati minimalni induktiviteti, a da se ne
uticu znatno maksimalni induktiviteti.

21. Uredaj po zahtevu 19 i 20, nazna-
¢en time, §to kalemi na koje je vr3en uti-
caj u pogledu samoindukcije postavljenin



dva ili viSe oscilaciona kola kao podeSava-
juci induktiviteti i Sto gvozdena jezgra
koja se mogu podeSavati sluZe za izravna-
nje frekventnog toka pri niZim podeSava-
juéim frekvencama a ogranicavajuca sred-
stva za zaklanjajuce kretanje su predvide-
na za izravnanje pri vi§im podeSavajuéim
frekvencama.

22. Uredaj po zahtevu 21, naznalen ti-
me, Sto je ka jednom oscilacionom kolu

pripadajuci kapacitet izabran veoma malim
i1 prvenstveno se obrazuje prirodnim kapa-
citetima kalema i ukljuénog uredaja.

23. Uredaj po zahtevu 2 ili 10 i 22, na-
znalen time, $to je kraj kalemnog namo-
taja, od kojeg zaklon u poloZaju koji od-
govara najmanjem induktivitetu ima naj-
vece rastojanje, vezan sa krajem oscilacio-
nog kola koji vodi napon u odnosu na
zemlju,
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