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Urediaj z1 authmalsko regulisanje kocionog dejstva odgovarajuéi opierecenju kod upray-
liatkog ventila skroz prolazeéih kocnica sa pritisnutim vazduhom,
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Vaii od 1 marta 1934.
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Predmet pronalaska se odnosi na au-
tomatsko regulisanje kocionog dejstva va-
conskog upravljackog ventila, pri ¢emu or-
gan, koji prenosi ugibanje vagona na u
pravljacki ventil, biva automatski iskljucen,
¢im se kocnica vagona ispuni vazduhom. Ud
sled toga taj organ ne deluje Stetno za vre-
me voznje na upravljacki ventil usled na-
stalih potresa.

Poznati- su razni nacini udeSavanja u-
pravljatkog ventila prema opterecenju vago-
na i to upravljacki ventili bivaju udeSavani
bilo rukom u nekoliko poloZaja za prazan
vagon, za polunatovaren i potpuno nato-
varen vagon odn. do punog optereéenja na-
tovaren vagon, ili se automatski udesava
proporcionalno optereenju vagona. Za ovaj
poslednji slucaj upravljacki ventil mora biti
odgovarajuéi izraden, da bi se kocioni in-
tenzitet mogao menjati od nule do maksi-
muma. Ovi poznati postupci pokazuju razne
nedostatke, koji su veoma znatni i to:

- Udesavanje rukom je nedovoljno, jer
visinit opterecenja rukovalac moze rdavo da
proceni jli uopste moZe i da zaboravi na u-
deSavanje. Automatsko udeSavanje, kako se
ono sada praktitno izvodi, ima nedostatak.
da organ, na koji deluje ugibanje (Durch-
fcjdcrung) kola, usled potresa za vreme voj-
nie stelno udara o udeSavalacki organ, u-
sled ¢ega ovaj trpi poremecaje. :

Ovaj pronalazak uklanja ovaj nedosta-

tak, kao i ostale, pri ¢emun se bitnost pro-

nalaska sastoji pre svega u tome, da organ
koji sluzi za udeSavanje intenziteta kotenja,

pomoéu pritiska vazduha ma iz koga pro-
stora koclionog uredaja.

Na prilozenom je nacrtu predmet pro-
nalaska pretstavljen Sematicki. SI. 1 pretstav-
lja uredaj pomocu koga se vrsi udeSavanje
organa 1 upravljackog ventila za razna opte-
reenja vagona. Sl. 2 pretstavlja poboljSa-
nje automatskog udesavalackog uredaja, kod
koga se organ 2, na koga uti¢e ugibanje va-
gona, za vreme kotenja dovodi van dodira
sa organom 1 tako, da on i kod potresa o-
staje u njegovom osiguranom polozaju.

Prema sl. 1, ude$avalacki organ 1, po-
mocu koga se intenzitet koCenja vagona re-
guliS§e prema cptereéenju, automatski se do-
vodi kod punjenja ko€nice u jedan od ftri
pretstavljena polozaja 1, 11, HI, Koji polo- -
zaji odgovaraju praznom vagonu, polunato-
varenom' i potpuno natovarenom vagonu. De-
lujuca sila ovog automatskog udeSavanja je
pritisak u cilindru 3, koji je spojen sa ka-
kvim bilo prostorom koénice preko otvora 4,
u kome prostoru za vreme koCenja ne opa-
da potpuno pritisak. Pojedinosti upravljac-
kog ventila nisu ovde pretstavljene.

Klipnjaca 5 cilindra 3 je spojena sa po-
merljivim trupcem 6, koji ima tri stepena 7
razne dubine, u koje moze da uhvati poluga
8. Ova poluga moze da se obrée zajedno sa
dvokrakom polugom 2 oko nepomicne tacke
0 na vesaljci 10 gde i naleze, pri Cemu se
veSaljka nalazi na okviru vagona.

Prilikom ugibanja vagona tacka 9 menja
svoi poloZaj u prostoru, te stoga kako dvo-
kraka poluga 2, koja se nalazi tako, da mo-

biva automatski doveden u Zeljeni polozaj ze da se osloni o osovinu vagona, tako i po-
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luga 8 zauzimaju odredeni polozaj, koji od-
govara veliCini izvijanja opruge odn. opte-
reéenju vagona,

Kod punjenja kocnice vagona prodire
stisnuti vazduh u cilindar 3 i pomera klip
klipnjacom 5, kao i pomerljivi trupac 6
toliko, koliko to dozvoljava poluga 8, koja
hvata bilo u koju od Supljina (stepena) 7 i
to uvek prema poloZaju dvokrake po-
luge 2 tj. odgovarajuéi stepenu ugibanja
kola. Pomeranjem bloka 6 obrée se
organ 1 u odredeni polozaj, Cime se o-
sigurava Zeljeni kocCioni intenzitet prema o-
pterecenju vagona. Poluga 2 je na njenom
kraju 11 tako povijena na dole, da sa trup-

cem 6 spojeni kotrlja¢ 17 kod punjenja kog- -

nice polugu 2 obrée u pravcu na dole, U-
sled toga poluga 2 ne dodiruje polugu 8 kod
nastupajucih potresa tako, da ona stalno o-
staje u udesenom polozaju te se mehanizam
ne moze da ozledi. '

Sl. 2 pokazuje slican uredaj uredaju na
sl. 1, samo sa tom razlikom, $to nije pred-
viden nikakav pomerljivi trupac 6, koji ovde
nije ni potreban, posto udeSavalacki organ
1 mozZe da sleduje polugu 2 u svima nje-
nim polozajevima prema opterecenju vagona,

Klipnjaca 5 cilindra 3 zamenjuje polugu
2 tako, da ona ne moze da dodirne udesa-
valacki organ 1, koji se udeSavalacki organ
osigurava od kretanja klipnjace 5 spravom
13 u njegovom poloZaju, pri emu se sprava
13 stavlja u delovanje kosom upravljackom
povrsinom 16 klipnjae 5.

Kod oba oblika izvodenja predvideni
kontrolni ventili 14 sluze tome, da bi posle
upotrebe mogli da ispitamo nacin delovanja
sprave. U tome se cilju ventil podize tako,
da vazduh moze da odide iz cilindra 3, da
njegova klipnjaca 5 i sa njome spojeni e-
lementi mogu da zauzmu krajnji polozaj
uticajem opruge 15.

Posle zatvaranja ventila 14 opet se pu-
ni cilindar 3, sa stisnutim vazduhom, c¢ime
se ispituje nacin delovanja svih organa.

Patentni zahtevi:

1) Uredaj za automatsko regulisanje
kotionog dejstva odgovarajucéi opterecenju

vagona kod upravljackih ventila skroz pro-
lazecih kocnica sa pritisnutim vazduhom, na-
znacen time, $to se organ (1), koji sluzi za
udeSavanje kocCionog dejstva, automatski u-
deSava kod punjenja kocnice pomocu cilin-
dra za vazduh (3) i klipnjace (5) ili drugim
pomocénim organima.

2) Uredaj po zahtevu 1, naznacen ti-
me, $to je udeSavalacki organ (1) upravljac-
kog ventila spojen sa pomerljivim trupcem
(6), na koji deluje klipnjaca (5) cilindra
(3), pri Cemu taj blok ima razne Supljine
odn. zupce, odn. stpunjeve (7), koji sara-
duju sa polugom (8) u zajednici tako, da
veliCina pomeranja toga trupca (0) i ndesa-
valatkog organa (1) zavisi od polozaja po-
luge (2), koja stoji pod dejstvom ugibanja
(Durchfederung) vagona i polugu (8) pomera
tako, da ona zahvata ili u koji visi ili u ko-
ji nizi zubac (7).

3) Uredaj po zahtevimial 1i 2, naznalen
time, da poluga (8) naleze tako na poluzi
(2), da se polozaj poluge (2) sa poloZajem
poluge (8) poklapaju pre punjenja kocnice,
dok kod punjenja ko¢njice poluga (8) hvata
u jednu od Supljina odn. u jedan od zubaca
(7), te poluga (2) moze slobodno da se
zaklati (obrne) oko tacke (9).

4) Uredaj po zahtevu 1 do 3, naznacen
time, Sto je poluga (2) snabdevena na je-
dnom kraju kosom povr§inom (11), na ko-
ju upravljacko telo (17) pomerljivoga trupca
(6) utice tako, da se kod punjenja kocnice
poluga (2) klati, ¢cime se dodirivanje sa po-
lugom (8) prekida.

5) Uredaj po zahtevima 1 do 4, na-
znacen time, $to je klipnjaca (5) neposredno
spojena sa polugom (2), dok je poluga (2)
spojena pomoéu udeSavalackog organa (1)
za upravljacki ventil tako, da se kod klace-
nja poluge (2) prekida veza sa udeSavalac-
kim organom (1), koji se uredajem (I13) o-
sigurava u njegovom polozaju.

0) Uredaj po zahtevima 1 do-5, nazna-
Cen time, Sto ima kontrolni ventil (14), ko-
ji je smesten izmedu cilindra (3) i kocionog
uredaja, sa kojima pomenuti cilindar stoji

u vezi,
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